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Charge to activate the internal battery of the remote controller before using for the first time.

BEUREREREN, HEREUMEBINEED,

ME ARSI | Fofl, =257|9| LiE BiE2|E STsH erdststiof LIt

Caskan untuk mengaktifkan bateri dalaman alat kawalan jauh sebelum menggunakannya buat kali
pertama.

e dalFnuuunneimeluvesilaunaeilnsaterldauaonsn

Sac dé kich hoat pin bén trong clia bd diéu khién tir xa trude khi sir dung Ian dau tién.

Laden Sie den internen Akku der Fernsteuerung auf, um ihn vor dem ersten Gebrauch zu aktivieren.
Antes de usar el control remoto por primera vez, cargue su baterfa interna para activarlo.
Rechargez la batterie interne de la radiocommande pour I'activer avant la premiere utilisation.
Carregue para ativar a bateria interna antes de usar o controle remoto pela primeira vez.

Mepen NepBbIM UCMOSIb30BaHMEM BCTPOEHHbIV aKKyMyIATOp MyfbTa ynpaBfieHus Heo6XoanMo
3apAANTL AN ero akTUBaLn.

ilk kullanimdan énce uzaktan kumandanin dahili bataryasini etkinlestirmek igin sarj edin.

3apsaiTe, Wo6 akT1BYBaTN BHYTPILLHIM akyMynaTop nybTa AUCTaHLIMHOrO KepyBaHHS Nepes NepLUnmM
BUKOPUCTaHHSAM.
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Dongle related functions are not supported in some countries or regions. Comply with the local
laws and regulations.

BOER / ERUERSMEIET BRI, BETFEMEEER.

U ITFE= XM= 52 2 715S XY ZELCH SX| i L 8E ESHUAIR .

Fungsi berkaitan dongel tidak disokong di sesetengah negara atau wilayah. Patuhi undang-
undang dan peraturan tempatan.
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Khéng hé tro' cac chire nang lién quan clia mé-dun rdi tai mot s6 quéc gia hodc khu vyre. Tuan
thl cac diéu luét va quy dinh clia dia phuong.

Dongle-Funktionen werden in einigen Landern/Regionen nicht unterstiitzt. Beachte stets die
ortlichen Gesetze und Vorschriften.

Las funciones asociadas al adaptador no estan permitidas en algunos paises o regiones. Cumpla
las leyes y normativas locales.

Les fonctions liées au Dongle ne sont pas prises en charge dans certains pays ou régions.
Respectez les lois et réglementations locales.

Funcdes relacionadas ao Dongle ndo sdo suportadas em determinados paises e regides.
Obedeca as regras e regulamentacdes locais.

DYHKLWN, CBSI3AHHBIE C NOPTOM COTOBOVI CBSI3W, HE NOAAEPKVBAIOTCS B HEKOTOPbIX CTPaHaX U
pervioHax. CobniofanTe MECTHbIE 3aKOHbI 1 TpeBoBaHws.

Donanim kilidi ile ilgili iglevler bazi Glkelerde veya bélgelerde desteklenmez. Yerel yasa ve
duzenlemelere uyun.

DyHKLUJi, NOB’A3aHi i3 K/to4eM, He NiATPUMYIOTLCS B esikix KpaiHax abo perioHax. [oTpumyitecs
MICLIEBIX 3aKOHIB | HOPM.
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EN Check battery level: press once.
Power on/off: press and then press and hold.

WEEE: BE—X.
Ft / BAME: RIR—R, BRIR2Y,

HHE|2| RHEE Stol:
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Periksa tahap bateri: tekan sekali.
Hidupkan/matikan kuasa: tekan, kemudian tekan dan tahan.

A5IVADUTTAULUALADS: NANTLIATI

E
T

duwnvesilla/da: nanieass udnadnassdels

g

Kiém tra mirc pin: nhan mot 1an.
Bat/tat nguén: nhan réi nhan va gitr.

&
m

Einmal driicken: Akkustand Uberpriifen.
Ein- oder ausschalten: Kurz driicken, dann nochmals drlicken und gedruckt halten.

ES Comprobar nivel de bateria: presione el botdn una vez.
Encender/apagar: presione el boton una vez y suéltelo; a continuacion, vuelva a presionarlo
y manténgalo presionado.

-

Vérifiez le niveau de batterie : appuyez une fois.
Allumer/Eteindre : appuyez une fois, puis appuyez et maintenez le bouton enfoncé.

PT-BR| Verificar o nivel da bateria: pressione uma vez.
Ligar/desligar: pressione, depois pressione e mantenha pressionado.

RU MpoBepka ypoBHSA 3apsfa akkyMynaTopa: HaKMUTE OfvH pas.
BKntoueHNe/BbIKITIOUEHNE: HAXKMUTE, 3aTEM HAXKMUTE U YAEPXKVBaTE.

Batarya seviyesi kontroll: bir kez basin.
Agma/kapama:agma kapama tusuna basin ve basili tutun.

—
B}
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MepeBipnTY piBeHb 3apsifly akymMynaTopa: HaTUCHITb OANH Pas.
YBIMK./BUMKH. XXVBIEHHS: HATUCHITb, | MOTIM HATUCHITB | yTPUMYITE.
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Follow the prompts to activate (internet connection required).
IRIBIEETRIE) ( BIEEEREE) .

2L HAIX|off w2t 2SR CHRIEW 912 ER).
Ikut prom untuk mengaktifkan (sambungan internet diperlukan).
shenadoananissiesdeldns (ahLﬂuﬁaagséauﬁaﬁukmaikﬁm)

Lam theo cac 1o nhic dé kich hoat (yéu cau két ndi internet).

Folgen Sie den Aufforderungen, um zu aktivieren (Internet-Verbindung erforderlich).

Siga las indicaciones que aparecen en la pantalla para realizar la activacion (se necesita conexion a
Internet).

Suivez les invites pour I'activation (connexion Internet requise).

Siga as mensagens para ativar (é necessaria conexao com a internet).

Crenyvite MHCTPYKUMAM OS89 akTBaUum (TpebyeTcs MHTepHET-CoeauHeHne).
Etkinlestirmek igin komutlar takip edin (internet baglantisi gereklidir).

[ns akTmBaui [OTPUMYITECH MiAKA30K (NOTPIBHE NiOKMOHYEHHS O MepeXi IHTEpPHET).

(sl <5553 JlasVl) bacdanl) SLaLl =51
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Mode 2 /ZEBF / 2E 2/ Mod 2 /Tuua 2 / Ché do 2 / Modus 2 / Modo 2 / Mode 2 / Modo 2 / Pexxkim 2 / Mod
2/Pexum 2/ 2 zo9

1) Start/stop motors: perform combination stick command.

(2) Takeoff: push the left control stick (Mode 2) up to take off.

@ Landing: push the left control stick (Mode 2) down until the aircraft lands. Hold for three seconds to stop the
motors.

In order for the aircraft to automatically take off and perform an operation, it is recommended to create a plan for

a field and select an operation before takeoff. Refer to the Starting Operations section for more information. For

other scenarios, take off and land manually.

O @/ BIEBE: PITRAEHRES.

@ e @ EEEMPIE (EEFALER) , ERITSER.

Q% MTHRENNMPIR (XAFALER) ERTHED, ERELERE Y, BEHELL.
ERFEREETIRRE, MRETHBEE, ERITHRAHERIIITIER. FI5ER [ Bk | . Hib
BT ERIRIARIF, EITFERRANMEE .

@ 2B AS/EX|: A8 ZF HAH(CSC)S +&FLICE

@ 0|5 1% =5 A& 9|2 ZO|(ZE 2) O|FFLIC

@ EHF: 7|H7t 2FE K] 1% =5 A5S o2 YLITHEE o DE{7F YRFL|CL

717t S S 2 0|F510] Zs +#s| s HE Agle +Estn 0|5 Toj| ZYe Mesh= 20| ZE&LICH RhAsH

W82 xtef ARt 4N S BESHIAIR. IR AlLtZI0| 39 502 0|5t AFELIC

(1) Motor mula/henti: laksanakan arahan batang gabungan.

(2 Berlepas: tolak batang kawalan kiri (Mod 2) ke atas untuk berlepas.

(@ Pendaratan: tolak batang kawalan kiri (Mod 2) ke bawah sehingga pesawat mendarat. Tahan selama tiga
saat untuk menghentikan motor.

Untuk membolehkan pesawat berlepas dan melakukan operasi secara automatik, ia disyorkan untuk membuat

rancangan untuk suatu medan dan memilih operasi sebelum berlepas. Rujuk bahagian Operasi Bermula untuk

maklumat lanjut. Untuk senario lain, berlepas dan mendarat secara manual.

M, 2 ” v i} o o %

@ Ga/mganerns: Imumuausiuiuoonmas

BY doa v x - Fo4 % oo
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1) Bong co khdi dong/dirng: thyre hién 18nh diéu khién két hop.

(2) Cat canh: ddy can diéu khién bén trai (Ché db 2) Ién dé cat canh.

@) Ha cénh: ddy can diéu khién bén trai (Ché do 2) xudng cho dén khi may bay ha canh. Gidr trong ba gidy dé
dirng dong co.

D& may bay cé thé ty dong cat canh va thuc hién mot hoat dong, nén 1ap so' dé thuc dia va chon mot hoat

dong trude khi cat canh. Xem phan Starting Operations (Bat dau Van hanh) dé bigt thém thong tin. B&i véi cac

tinh hudng khac, hay cét canh va ha canh thd cong.

@ Ein-/Ausschalten der Motoren: Steuerknippel-Kombinationsbefehl (Combination Stick Command, CSC).

(2) Zum Abheben: Linken Steuerkniippel (Modus 2) nach oben driicken.

(@ Zum Landen: Langsam den linken Steuerkniippel (Modus 2) nach unten driicken, bis das Fluggerét landet.
Halten Sie ihn drei Sekunden lang nach unten gedriickt, um die Motoren auszuschalten.

Um das Fluggerat automatisch abheben und eine Arbeit ausflihren zu lassen, sollten Sie einen Plan fir das
Feld erstellen und noch vor dem Start die Bedienung auswahlen. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt
,Betriebsaufnahme” (Starting Operations). Bei anderen Szenarien kénnen Sie manuell starten und landen.

@ Arrancar/parar motores: ejecute el comando de combinacion de palancas que se indica.

(2 Despegar: empuije la palanca de control izquierda hacia arriba (Modo 2).

(@ Aterrizar: empuje la palanca de control izquierda hacia abajo (Modo 2) hasta que se complete la operacion.
Manténgala asf durante tres segundos para detener los motores.

Para que la aeronave automatice el despegue y la ejecucion de una operacion determinada, se recomienda que antes

se haga una planificacién de un campo de cultivo y se le asigne dicha operacién. Consulte la seccién “Operaciones

de inicio” para obtener mas informacion. Para otras situaciones, despegue y aterrice de forma manual.

(1 Démarrer/couper les moteurs : exécutez une commande des joysticks (CSC).

(2 Décollage : poussez lentement le joystick gauche (Mode 2) vers le haut pour faire décoller I'appareil.

(2 Atterrissage : poussez lentement le joystick gauche (Mode 2) vers le bas jusqu’a ce que I'appareil atterrisse.
Maintenez pendant trois secondes pour couper les moteurs.

Pour que I'appareil décolle automatiquement et effectue une opération, il est recommandé de créer un plan pour un

champ et de sélectionner une opération avant le décollage. Reportez-vous a la section Lancement d’une opération

pour plus d’informations. Pour les autres scénarios, décollez et atterrissez manuellement.

PT-BR] (D Liga/desliga os motores: executa 0 Comando combinado do joystick (CSC).

(2 Decolagem: empurre o pino de controle esquerdo (Modo 2) para cima para decolar.

@ Pouso: empurre lentamente o pino de controle esquerdo (Modo 2) para baixo até a aeronave aterrissar.
Segure por trés segundos para interromper os motores.

Recomenda-se criar um plano para um campo e selecionar uma operacéo antes da decolagem para que a
aeronave decole automaticamente e execute uma operacéo. Para obter mais informacdes, consulte a secao
Operacdes iniciais. Em outros cenérios, decole e pouse manualmente.

(1) 3anyck/ocTaHoBKa MOTOPOB: BbINOHUTE KOMOVHALWMIO [PKONCTUKAMM.
(2) Banet: HanpasbTe JIEBbIN IKONCTVIK (PEXXIM 2) BBEPX, YTOGbI COBEPLUMTL B3/ET.

(@ Mocapgka: HaNpaenanTe NEBbIN [HKONCTVK BHW3 (PeXVM 2), MOKa APOH He MpU3eminTes. YaepXusanTe B
TeYeHne TPexX CeKyHL N5 BbIKIMOYEHVISi MOTOPOB.

YT106bl APOH aBTOMATUHECKI B3/IETEN U BbINOSHUN Kakoe-Mbo AerCTBUE, PEKOMEHOYeTCH co3fatb nnaH ans

nons v BolbpaTth AeVicTBME Nepes, B3neToM. JononH1TeNbHas NHhopMauys npedcTaeneHa B pasaene «Havano

paboTbl». B opyrvix cuTyaumein BbINOAHWTE B3MET U MOCALAKY BPYYHY!HO.




(1 Motorlan baglat/durdur: kumanda gubugu kombinasyonunu uygulayin.

(@ Kalkis: kalki igin sol kumanda gubugunu (Mod 2) yukari itin.
@) inis: sol kumanda gubugunu (Mod 2), hava araci inene kadar asagi itin. Motorlan durdurmak igin (ic saniye
basil tutun.

Hava araci otomatik olarak kalkis ve ¢alisma yapmadan énce arazi planinin olusturulmasi ve kalkistan dnce bir
calisma modu secilmesi 6nerilir. Daha fazla bilgi icin Calismay Baslatma bélimine bakin. Diger senaryolarda
manuel olarak kalkis ve inig yapin.

(1) 3anycTUTW/3yNNHATY ABUTYHU: BUKOHATE KOMBIHOBAHY KOMaHAy pyHKamii KepyBaHHS.

(2) 3niT: HATUCHITL NiBY PYUKY KepyBaHHs (PexuM 2) Bropy, o6 31eTiTv.

(3 MprseMneHHs: HATVCHITL NiBY PYUKY KEPYBaHHS (PEXUM 2) BHIAS, LOKW NITA/IbHUN anapat He MpuaemsMTLCS.
YTpUMYITE NPOTArOM TPBOX CEKYHA, LLOO BUMKHYTU OBUMYHU.

LLlo6 nitanbHWIA anapaT aBToOMaTUYHO 31iTaB i BUKOHyBaB POBOTY, PEKOMEHIYETLCS CTBOPUTM NaH 4115 nons i

Bu1bpaTn poboTy nepes, 3/1b0ToM. [na oTpuMaHHs [ofaTkosoi iHchopmavi Ays. po3sain «Onepaui 3anycky». s

HLLMX cueHapilB 3niTanTe Ta NPU3EMNSNTECS BPYYHY.

el Lol Bt 8 salYed) e (D
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Using the Agras T40

Getting Ready for Takeoff

A. Place the aircraft on open, flat ground with the rear of the aircraft facing toward you.

B. Make sure that the propellers are securely mounted, there are no foreign objects in or on the motors and
propellers, the propeller blades and arms are unfolded, and the arm locks are firmly fastened.

C. Make sure that the spray tank and flight battery are firmly in place.

D. Power on the remote controller, make sure that the DJI™ AGRAS™ app is open, and power on the aircraft.
Go to the home screen in the app and tap Start to enter Operation View. Make sure that there is a strong
GNSS signal and the system status bar indicates Ready to GO (GNSS) or Ready to GO (RTK). Otherwise,
the aircraft cannot take off.

:@: « RTK positioning is recommended. In the app, go to Operation View, tap %, then RTK to select a method for receiving

YT RTKsignals.

« If using the DJI Cellular Dongle, tap ¢ and select Network Diagnostics in DJI Agras. The cellular dongle and SIM card
are functioning properly if the status of all the devices in the network chain are displayed green.

Calibrating the Flow Meter

Make sure to calibrate the flow meter before using for the first time. Otherwise, the spraying performance
may be adversely affected.

A. Fill the spray tank with approximately 2 L of water.

B. In the app, go to Operation View, tap €&, then /., and tap Calibration on the right side of the flow meter
calibration section.

C. Tap Start Calibration and calibration will start automatically. The result of the calibration will be displayed in
the app when completed.

« After calibrating successfully, users can proceed with the operation.

- If calibration fails, tap “?” to view and resolve the problem. Recalibrate once the problem is resolved.

Starting Operations

Users can perform mapping operations in the operating area using the DJI Agras app, receive an HD map via
offline reconstruction using the remote controller, and plan a field for operations. DJI Agras provides multiple
methods to add points. The following description uses Route Mapping and Crosshair as an example.

Mapping

> >

Power on the remote
controller and then the
aircraft. Enter Operation View
in the DJI Agras app.

Tap the button on the upper
left and select Route Mapping
on the Mapping panel in the
task mode selection screen.

Tap [ on the bottom right,
select Area Route or Boundary
Route, tap @ in middle of

the right screen, and select
Crosshair.



Q >

—_t

Drag the map and tap
Add to add a point at the
crosshair position. Tap
to save.

Tap B and move the slider

to take off. The aircraft will
perform the mapping operation
along the route automatically.

Wait for the reconstruction

to be completed. The
reconstruction result will be
displayed on the original map.

After reconstruction, tap Plan Field and follow steps 3 to 6 in the following section to add points and perform
operations. Users can also tap B to cancel the current selection and start a new mapping operation.

Planning Field and Performing Operation

>

In Operation View, tap
the mode button at the
top left and select Route
on the Agriculture panel.

>

Tap M to use the field.

Tap @ on the bottom right,
tap [ in the middle of the
right screen, select Crosshair,
and select the type of point.

Set task and route
parameters respectively,
drag ‘o to adjust the flight
direction of the route, and
save.

Q >

_t

Drag the map and tap Add to
add a point on the map. Tap
to save.

Tap B, check the aircraft
status and task settings, and
move the slider to take off.
The aircraft will perform the
operation automatically.

& « Only take off in open areas and set an appropriate Connection Routing and RTH Altitude according to the operating
environment.

« An operation can be paused by moving the control stick slightly. The aircraft will hover and record the breakpoint.
After that, the aircraft can be controlled manually. Select the operation again to continue. The aircraft will return to the
breakpoint automatically and resume the operation. Pay attention to aircraft safety when returning to a breakpoint.

« In Route Operation mode, the aircraft is able to circumvent obstacles, which is disabled by default and can be enabled
in the app. If the function is enabled and the aircraft detects obstacles, the aircraft will slow down and circumvent the
obstacles and return to the original flight path.

« Users can set the action the aircraft will perform after the operation is completed in the app.

More Operation Modes and Functions

Refer to the user manual for more information about the A-B Route, Manual, Manual Plus, and Fruit Tree
operation modes, and on how to use functions such as Connection Routing, Operation Resumption, System
Data Protection, and Empty Tank.

Maintenance

Clean all parts of the aircraft and remote controller at the end of each day of spraying after the aircraft returns to
a normal temperature. DO NOT clean the aircraft immediately after operations are completed.



. Fill the spray tank with clean water or soapy water and spray the water through the sprinklers until the tank

is empty. Repeat the step twice more.

. Remove the spray tank strainer and sprinklers to clean them and clear any blockage. Afterwards, immerse

them in clean water for 12 hours.

. Make sure that the aircraft structure is completely connected so that it can be washed directly with water. It

is recommended to use a spray washer filled with water to clean the aircraft body and wipe with a soft brush
or wet cloth before removing water residue with a dry cloth.

. If there is dust or pesticide liquid on the motors, propellers, or heat sinks, wipe them with a wet cloth before

cleaning the remaining water residue with a dry cloth.

. Wipe the surface and screen of the remote controller with a clean wet cloth that has been wrung out with

water.

Refer to the disclaimer and safety guidelines for more information on product maintenance.

Fly Safe

It is important to understand some basic flight guidelines, both for your protection and for the safety of those
around you.

-

. Flying in Open Areas: pay attention to utility poles, power lines, and other obstacles. DO NOT fly near or

above water, people, or animals.

. Maintain Control at All Times: keep your hands on the remote controller and maintain control of the aircraft

when it is in flight, even when using intelligent functions such as the Route and A-B Route operation modes
and Smart Return to Home.

. Maintain Line of Sight: maintain visual line of sight (VLOS) with your aircraft at all times and avoid flying behind

buildings or other obstacles that may block your view.

Monitor Your Altitude: for the safety of manned aircraft and other air traffic, fly at an altitude lower than 100 m
(328 ft) and in accordance with all local laws and regulations.

@ Visit https://www.dji.com/flysafe for more information on critical safety features such as GEO
zones.

Flying Considerations

-

Eal

5.

. DO NOT use the aircraft to spray in winds exceeding 6 m/s.

DO NOT use the aircraft in adverse weather conditions such as snow, fog, winds exceeding 6 m/s, or heavy
rain exceeding 25 mm (0.98 in).

DO NOT fly more than 4.5 km (14,763 ft) above sea level.

The DJI Agras app will intelligently recommend the payload weight of the tank according to the current status
and surroundings of the aircraft. When adding material to the tank, the max weight should not exceed the
recommended value. Otherwise, the flight safety may be affected.

Make sure that there is a strong GNSS signal and the D-RTK antennas are unobstructed during operation.

Return to Home (RTH)
The aircraft will automatically return to the Home Point in the following situations:
Smart RTH: user presses and holds the RTH button.

Failsafe RTH*: the remote controller signal is lost.

Low Battery RTH*: the aircraft battery level reaches the preset low battery threshold.



The aircraft decelerates and then brakes and hovers if there is an obstacle within 20 m of the aircraft. The
aircraft exits RTH and waits for further commands.

* The action of the aircraft when the remote controller signal is lost or the aircraft battery level is low can be set in the app. Failsafe
RTH and Low Battery RTH will only be available if RTH is set.

& » Obstacle avoidance is disabled in Attitude mode (which the aircraft enters in situations such as when the GNSS signal
is weak) and is not available if the operating environment is not suitable for the radar modules or binocular vision
system. Extra caution is required in such situations.

Pesticide Usage

1. Avoid the use of water-insoluble pesticides as much as possible as they may reduce the service life of the
spraying system.

2. Pesticides are poisonous and pose serious risks to safety. Only use them in strict accordance with their
specifications.

3. Use clean water to mix the pesticide and filter the mixed liquid before pouring into the spray tank to avoid
blocking the strainer.

4. Effective use of pesticides depends on pesticide density, spray rate, spray distance, aircraft speed, wind
speed, wind direction, temperature, and humidity. Consider all factors when using pesticides.

5. DO NOT compromise the safety of people, animals, or the environment during operation.

It is important to understand the basic flight guidelines, both for your protection and for the
safety of those around you.
Make sure to read the disclaimer and safety guidelines.




Aircraft

The Agras T40 has a truss-style design with arms that can be folded to reduce the body size, making the
aircraft easier to transport. The all-new integrated spraying system can quickly be swapped with a spreading
system with a spreading payload of up to 50 kg.

The spatial intelligent sensing system includes active phased array radars and binocular vision to ensure flight
safety. Boasting a 12MP UHD FPV camera with a tiltable gimbal, the aircraft can automatically collect HD field
images for local offline reconstruction to assist in precise field planning. Using the P4 Multispectral and DJI
Agras Intelligent Cloud, prescription maps can be generated in order to perform variable rate fertilization.

The coaxial twin rotor structure produces strong winds so that pesticides are able to penetrate thick canopies
for thorough spraying. The spraying system is equipped with the brand new magnetic drive impeller pumps,
dual atomized sprinklers, and anti-drip centrifugal valves. When used with the weight sensors, the spraying
system provides real-time liquid level detection and improves spraying efficiency while saving liquid pesticide.

Core modules adopt potting technology and the aircraft has a protection rating of IPX6K (ISO 20653:2013) so
that the aircraft body can be washed directly with water.

Rear View Folded

1. Propellers 9. Spray Tank 17. Intelligent Flight Battery
2. Motors 10. Delivery Pumps 18. Landing Gear
3.ESCs 11. FPV Camera 19. OCUSYNC™Image
4. Aircraft Front Indicators (on 12. Binocular Vision System Transmission Antennas

two front arms) 13. Spotlights 20. Onboard D-RTK™ Antennas
5. Frame Arms 14, Heat Sinks 21. Aircraft Rear Indicators (on two
6. Folding Detection Sensors 15. Active Phased Array rear arms)

(ouilt-in) Omnidirectional Radar
7. Spray Lance 16. Active Phased Array Backward

8. Sprinklers and Downward Radar



Remote Controller

The next generation DJI RC Plus (Agras) remote controller features DJI O3 Agras, the latest version of the
signature OcuSync image transmission technology, and has a max transmission distance of up to 7 km (at
an altitude of 2.5 m)"". The remote controller has a high-performance 8-core CPU and a built-in 7-in high
brightness touchscreen powered by the Android operating system. Users can connect to the internet via Wi-
Fi or the DJI Cellular Dongle. Operations are more convenient and accurate than ever before thanks to the
revamped DJI Agras app design and a wide range of buttons on the remote controller. With Mapping mode
added to the app, users can complete offline reconstructions and perform precise field planning without the
need of extra devices. The remote controller has a maximum operating time of 3 hours and 18 min with the
high-capacity internal battery. Users can also purchase an external battery separately to be used to supply
power to the remote controller and fully meet the requirements for long and high-intensity operations.

1. External RC Antennas 10. Status LED Indicator
2. Touchscreen 11. Battery Level LEDs
3. Indicator Button (reserved) 12. Internal GNSS
4. Control Sticks Antennas
5. Internal Wi-Fi Antennas 13. Power Button
6. Back Button 14. 5D Button
7. L1/L2/L3/R1/R2/R3 Button (customizable) , ,
8. Re/turr/w :)/Ho/me/(:THU)ttO ° 15. Flight Pause Button G 8 %@ @ 8 ®
Button (reserved) g : 7 : g@g)
9. Microphones =0 )= (12)=(
16. Button C3 25. FPV/Map Switch
17. Left Dial Button
18. Spray/Spread Button 26. Right Dial
19. Flight Mode Switch 27. Scroll Wheel
20. Internal RC Antennas (reserved) Q)
21. microSD Card Slot 28. Handle ;
22. USB-A Port 29. Speaker — L
23. HDMI Port 30. g" Ve”td y = 3 —
31. Reserved Mountin
24. USB-C Port Mo g &) 1) 03
@rj o
32. Button C1 38. Alarm e = e
33. Button C2 39. Air Intake e @
34. Rear Cover 40. Dongle Compartment
35. Battery Release Button 41. Strap Bracket

36. Battery Compartment

37. Rear Cover Release
Button

[1

The remote controller is able to reach its maximum transmission distance (FCC/NCC: 7 km (4.35 mi);
SRRC: 5 km (3.11 mi); CE/MIC: 4 km (2.49 mi)) in an open area with no electromagnetic interference and at
an altitude of approximately 2.5 m (8.2 ft).



Specifications

o Aircraft
Model
Weight

Max Takeoff Weight'!

Max Diagonal Wheelbase
Dimensions

Hovering Accuracy Range (with
strong GNSS signal)

Operating Frequency”
Transmitter Power (EIRP)

RTK/GNSS Operating
Frequency

Hovering Time®

Max Configurable Flight Radius

Max Wind Resistance

Operating Temperature
© Propulsion System

Motors

Stator Size

KV

Power

Propellers

Diameter

Rotors Quantity

© Dual Atomized Spraying System

Spray Tank

Volume

Operating Payload”
Sprinklers

Model

Quantity

Droplet Size

Max Effective Spray Widtht”
Delivery Pumps
Type

Max Flow Rate

3WWDZ-40A

38 kg (excl. battery)

50 kg (inc. battery)

Max takeoff weight for spraying: 90 kg (at sea level)

Max takeoff weight for spreading: 101 kg (at sea level)

2,184 mm

2,800x3,150x780 mm (arms and propellers unfolded)
1,590x1,930x780 mm (arms unfolded and propellers folded)
1,125x750x850 mm (arms and propellers folded)

D-RTK enabled: Horizontal: +10 cm, Vertical: +10 cm

D-RTK disabled:

Horizontal: +60 cm, Vertical: £30 cm (radar module enabled: 10 cm)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

No payload: 18 min (takeoff weight of 50 kg with a 30000 mAh battery)
Fully loaded for spraying: 7 min (takeoff weight of 90 kg with a 30000 mAh
battery)

Fully loaded for spreading: 6 min (takeoff weight of 101 kg with a 30000 mAh
battery)

2,000 m

6m/s

0°t0 45°C (32°t0 113° F)

100x33 mm
48 rom/N
4000 W/rotor

54 in (1371.6 mm)
8

Full: 40 L
Full: 40 kg

LX8060SZ

2

50-300 pm

11 m (at a height of 2.5 m above the crops with a flight speed of 7 m/s)

Magnetic drive impeller pump
6 L/min x 2



® Active Phased Array Omnidirectional Radar

Model RD2484R
Terrain Follow Max slope in Mountain mode: 30°
Obstacle Avoidance® Obstacle sensing range (horizontal): 1.5-50 m

FOV: Horizontal 360°, Vertical +45°

Working conditions: flying higher than 1.5 m over the obstacle at a speed no
more than 7 m/s

Safety limit distance: 2.5 m (distance between the front of propellers and the
obstacle after braking)

Obstacle avoidance direction: omnidirectional obstacle avoidance in the
horizontal direction.

Obstacle sensing range (upward): 1.5-30 m
FOV: 45°
Working conditions: available during takeoff, landing, and ascent when an
obstacle is more than 1.5 m above the aircraft.
Safety limit distance: 3 m (distance between the top of aircraft and the obstacle
after braking)
Obstacle avoidance direction: upward
o Active Phased Array Backward and Downward Radar

Model RD2484B

Altitude Detection® Altitude detection range: 1-45 m
Stabilization working range: 1.5-30 m

Obstacle Avoidance® Obstacle sensing range (backward): 1.5-30 m

FOV: Horizontal +60°, Vertical +25°
Working conditions: available during takeoff, landing, and ascent when the
distance between the rear of aircraft and the obstacle is more than 1.5 m and
the aircraft speed is no more than 7 m/s.
Safety limit distance: 2.5 m (distance between the front of propellers and the
obstacle after braking)
Obstacle avoidance direction: backward

* Binocular Vision System

Measurement Range 0.4-25 m
Effective Sensing Speed <10m/s
FOV Horizontal: 90°, Vertical: 106°
Operating Environment Adequate light and discernible surroundings
* Remote Controller
Model RM700B
GNSS GPS + Galileo + BeiDou
Screen 7.02-in LCD touchscreen, with a resolution of 1920x1200 pixels, and high
brightness of 1200 cd/m?
Operating Temperature -20°t0 50° C (-4° to 122° F)
Storage Temperature Range Less than one month: -30° to 45° C (-22° to 113° F)

One to three months: -30° to 35° C (-22° to 95° F)
Three months to one year: -30° to 30° C (-22° to 86° F)

Charging Temperature 5°1040° C (41°to 104° F)
Internal Battery Chemical LiNiCoAIO2

System

Internal Battery Runtime 3 hours 18 minutes

External Battery Runtime 2 hours 42 minutes

16



Charging Type

Charging Time

O3 Agras
Operating Frequency?

Transmitter Power (EIRP)
Max Transmission Distance

Wi-Fi

Protocol

Operating Frequency?
Transmitter Power (EIRP)

Bluetooth

Protocol

Operating Frequency
Transmitter Power (EIRP)

It is recommended to use a locally certified USB-C charger at a maximum rated
power of 65 W and maximum voltage of 20 V such as the DJI 65W Portable
Charger.

2 hours for internal battery or internal and external battery (when remote
controller is powered off and using a standard DJI charger)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

7 km (FCQ), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)
(unobstructed, free of interference, and at an altitude of 2.5 m)

WiFi 6

2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10dBm

[1] The DJI Agras app will intelligently recommend the payload weight limit for the spread tank according to the current status and

surroundings of the aircraft. Do not exceed the recommended payload weight limit when adding material to the spread tank.

Otherwise, the flight safety may be affected.

[2] 5.8 and 5.1 GHz frequencies are prohibited in some countries. In some countries, the 5.1 GHz frequency is only allowed for

use indoors.

[3] Hovering time acquired at sea level with wind speed lower than 3 m/s and a temperature of 25° C (77° F). For reference only.

The data may vary depending on the environment. Actual results shall be as tested.

[4] The spray width depends on the actual operation scenarios.

[5] The effective sensing range varies depending on the material, position, shape, and other properties of the obstacle.

;3

Download the user manual for more information:
https://www.dji.com/t40/downloads
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3WWDZ-40A
38kg (FEEM)

50kg (AEith)

RAIEBRERES: 90 kg (FF@IHT)

BAERIERES.: 101 kg GEFEMIT)

2184 mm

2800 mm x 3150 mm x 780 mm ( #EEF=RE, #EEEfRERD)

1590 mm x 1930 mm x 780 mm (1B fRR, 12TEiBE )

1125 mm x 750 mm x 850 mm ( 4S8 E

B D-RTK: 7K +10cm, EH +10cm

RESA D-RTK:

KF +60cm, EEH +30cm (EBEWHEMA: +10cm)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (NCC/FCC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/NCC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK: GPS L1/L.2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

18 min ( @30000 mAh & i27RE S 50 kg )

. 7min ( @30000 mAh & f2fkESE 90 kg )

; 6min (@30000 mAh & 2t E S 101 kg )

TE R
RS
2000 m
6m/s

0C £ 45C

100 x 33 mm
48 rpm/V
4000 W/rotor

54 inch
8

Mk 40 L
ik 40 kg

LX8060SZ

2

50-300 pm

M m (1BEHEESE 25 m, RITEE 7m/s)

BB IR
6 L/min x2
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RD2484R
USRI : 30°

o RKBIREEE (/KE) . 1.5-50m
] FOV): KFE360° , TH +45°
fERIEM. RITERITIBESEDR 1.5 m BIERERBB 7 m/s
LRk 25 m (RITEFENIEERSEEREFERYIAIESE )
EEAE. KFEHFOLmEERE
oI/RBIEERE (L75) : 1.6-30m
] FOV): 45°
fERRME. R, EERIEFHBIETEMRI TS EAYIISEEIERE AR 1.5 m
ZLIEEE. 3m (RITEN BB BRI TSI ERMIAVIEEE )
EEAmE. RiTELS

RD2484B
BSEASHE: 1-46m
ESEE: 1.5-30m

oIRGRIEERE (1875) . 1.5-30m
A FOV): KF £60° . EH +£25°
ERIGM. R, BEREFHBIZHRITEE
BRITREAER 7 m/s
weiEg, 25m (RITHRNEIBE
WEESE. RITEEER

B YIRSIBEIEEEAR 1.5 m,

FRS R IR HAIERRRIRERE )

0.4-25m

<10m/s

KF. 90° , EH: 106°
HEGRELEE, BCURSHER

RM700B
GPS+Galileo+BeiDou

7.02 EIBIERRBETER, BIFE 1920 1200, RASE 1200 cd/m”
-20°C & 50°C

-30C E45C (—EBMA)

-30C £35C (AR—EB/INKR={ER )

-30CE 30T ( KR=BB/NR—F)

5C & 40°C

fit Topalivegi

3.3 /)8

2.7 I\BF

EFRAIIR 65 W (FRAEE 20 V) §I USB-C th7e7eEas, R DI
B5W {BHEX 7o T2

AR, NEAIIMESIhIA 2 /1 (BRI ESREAR)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (NCC/FCC), <20 dBm (SRRC/CE/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (NCC/FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)



HSRBERIERE 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE), 7 km (NCC/FCC)
(\ETE. BEERET, RMTESE25m)

Wi-Fi
i3 Wi-Fi 6
BIEER Y 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

SEWMSMIBSIINE (ERP) 2.4 GHz: <26 dBm (NCC/FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (NCC/FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (NCC/FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

373
i B 5.1
EEER 2.4000-2.4835 GHz

ENEMIEFIINE (EIRP)  <10dBm

[] KEERXEREXSREEBRITRNREREAERE, SSEBRRES, EREEHMHNEAESTDBBIERE,
BRITREEZERITRE.

BDIERIE 5.1 GHz 71 6.8 GHz 38Rk, LAREBDIBE 6.1 GHz SARIZEIREAER, F#EASETEMEFER.

RS AEBFEMNL. BB 3 m/s. RIZRE 265 CRRMTRNS, (EM2% . AiEiRaiEisaes, IERS
RBE,

[4] IERRRIEREBFEIBRME,

6] RAEEREAMIEFHETHEBIEMENT R, LB, FREIRMEMER.
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3WWDZ-40A

38 kg (HHEIZ| HI<l)

50 kg (HHEI2| =&Y

ZAIE I8t ZICH 01 271: 90 kg (G
UH| A2 E /5 Z|CH OIF 27I: 101 kg
2,184 mm

2,800x3,150x780 mm (& & E?:*““
1,590x1,930x780 mm (¥S T
1,125x750x850 mm (2f & E%‘é'ﬂi Hels

D-RTK &8t =8: +10 cm, =2 +10cm

D-RTK HIZ4s}:

28 +60 cm, & 30 cm (@0|H 2& &8t Al: 10 cm)

2.4000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

H[0|ZE ¢l3: 18E (0IF 27 50 kg, HHEIZ] 82 30000 mAh)

FAE sl 25| ZxH: 72 (30000 mAh HHEIZ| ALE A| O|F 271 90 kg)

UH| M2 E 2o 25| HxH: 62 (30000 mAh HHEIZ| AL A| OIS 271 101 kg)
2,000 m

";hlzl

6 m/s
0~45°C

100x33 mm
48 rpom/V
4000 W/ZE

1371.6 mm
8

|t 40 L
Z|h: 40 kg

.X8060SZ

2

50~300 pm

11 m (H13 A% 7 m/soll SEE2 9 2.5 m D0
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-20~50°C

174 0|2k -30~45°C
17H&~37hg: -30~35°C
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St71 24 (BEIRP)

Eof T& 72

2.4 GHz: <33 dBm (FCC). <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <83 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(Holi=nt ZHI0| Y12 Al 32|11 2.5 mo| 1=0fA)

WiFi
z2Ez WFi 6
g e 2.4000~2.4835 GHz 5.150~5.250 GHz. 5.725~5.850 GHz
&417] &% (ERP) 2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
EELES
z2Ez 228451
=g Foi4 2.4000~2.4835 GHz
417| £ ERP) <10dBm
[1] DI Agras %2 7I2| S17) efot Ft g0l mat X Az o) Hol2E 2 KIE% RiSHo2 FHBLICL YAl 4T B30 Y
RIS 27t f H HOIZE 271 HEHe ZTHsHR| DHIAIS. D3| SO, Bl oFiol 2
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Menggunakan Agras T40

Bersedia untuk Berlepas

A. Letakkan pesawat di kawasan terbuka dan rata dengan bahagian belakang menghadap ke arah anda.

B. Pastikan bebaling dipasang dengan ketat, tiada objek asing di dalam atau pada motor dan bebaling, bilah
dan lengan bebilang dibuka, dan kunci lengan diikat dengan kuat.

C. Pastikan tangki semburan dan bateri penerbangan berada pada tempatnya.

D. Hidupkan alat kawalan jauh, pastikan bahawa aplikasi DJI™ AGRAS™ dibuka dan hidupkan pesawat. Pergi
ke skrin utama dalam aplikasi dan ketik Mula untuk memasuki Paparan Operasi. Pastikan terdapat isyarat

GNSS yang kuat dan bar status sistem menunjukkan Sedia untuk BERMULA (GNSS) atau Sedia untuk
BERMULA (RTK). Jika tidak, pesawat tidak boleh berlepas.

‘O:_ « Kedudukan RTK disyorkan. Dalam aplikasi, pergi ke Paparan Operasi, ketik Q kemudian RTK untuk pilih kaedah bagi
: menerima isyarat RTK.

« Jika menggunakan Dongel DJI Cellular, ketik 8¢ dan pilih Diagnostik Rangkaian dalam DJ| Agras. Dongel selular dan
kad SIM berfungsi dengan baik jika status semua peranti dalam rantaian rangkaian dipaparkan dengan warna hijau.

Menentukur Meter Aliran

Pastikan untuk menentukur meter aliran sebelum menggunakan buat kali pertama. Jika tidak, prestasi
penyemburan mungkin akan terjejas dengan teruk.

A. Isikan tangki semburan dengan lebih kurang 2 L air.

B. Dalam aplikasi, pergi ke Paparan Operasi, ketik €&, kemudian ‘%, dan ketik Penentukuran di sebelah kanan
bahagian penentukuran meter aliran.

C. Ketik Mulakan Penentukuran dan penentukuran akan bermula secara automatik. Hasil penentukuran akan
dipaparkan dalam aplikasi apabila selesai.
- Selepas penentukuran berjaya, pengguna boleh meneruskan operasi.

- Jika penentukuran gagal, ketik “?” untuk melihat dan menyelesaikan masalah. Tentukur semula setelah
masalah diselesaikan.

Memulakan Operasi

Pengguna boleh melakukan operasi pemetaan di kawasan operasi menggunakan aplikasi DJI Agras, menerima
peta HD melalui pembinaan semula luar talian menggunakan alat kawalan jauh dan merancang suatu medan
untuk operasi. DJI Agras menyediakan pelbagai kaedah untuk menambah titik tanda. Penerangan berikut
menggunakan Pemetaan Laluan dan Crosshair sebagai contoh.

Pemetaan

> >

Hidupkan alat kawalan jauh
dan kemudian pesawat.
Masukkan Paparan Operasi
dalam aplikasi DJI Agras.

Ketik butang di bahagian
atas sebelah kiri dan pilih
Pemetaan Laluan pada
panel Pemetaan dalam skrin
pemilihan mod tugas.

Ketik @ di bahagian bawah
sebelah kanan, pilih Laluan
Kawasan atau Laluan
Sempadan, ketik @ di tengah-
tengah skrin kanan dan pilih
Crosshair.
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Seret peta dan ketik
Tambah untuk menambah
titik pada kedudukan
crosshair. Ketik [ untuk
menyimpan.

Ketik B dan gerakkan peluncur
untuk berlepas. Pesawat akan
melakukan operasi pemetaan
di sepanjang laluan secara
automatik.

Tunggu pembinaan semula
selesai. Hasil pembinaan
semula akan dipaparkan pada
peta asal.

Selepas pembinaan semula, ketik Rancang Medan dan ikut langkah 3 hingga 6 dalam bahagian berikut untuk
menambah titik tanda dan melaksanakan operasi. Pengguna juga boleh mengetik B untuk membatalkan
pemilihan semasa dan memulakan operasi pemetaan baharu.

Merancang Medan dan Menjalankan Operasi

>

Dalam Paparan Operasi,
ketik butang mod di
bahagian atas sebelah
kiri dan pilih Laluan pada
panel Pertanian.

>

Ketik & untuk
menggunakan medan.

Ketik [l di bahagian bawah
sebelah kanan, ketik O di
tengah-tengah skrin kanan,
pilih Crosshair dan pilih jenis
titik tanda.

Tetapkan parameter tugas
dan laluan masing-masing,
seret (o untuk melaraskan
arah penerbangan laluan dan
simpan.

Q >

_t

Seret peta dan ketik Tambah
untuk menambah titik tanda
pada peta. Ketik B untuk
menyimpan.

Ketik B, semak status
pesawat dan tetapan tugas
dan gerakkan peluncur untuk
berlepas. Pesawat akan
melakukan operasi secara
automatik.

& * Hanya berlepas di kawasan terbuka dan tetapkan Penghalaan Sambungan dan Ketinggian RTH yang sesuai mengikut

persekitaran pengendalian.

« Operasi boleh dihentikan sebentar dengan menggerakkan batang kawalan sedikit. Pesawat akan mengambang dan
merekodkan titik putus. Selepas itu, pesawat boleh dikawal secara manual. Pilih operasi sekali lagi untuk meneruskan.
Pesawat akan kembali ke titik putus secara automatik dan meneruskan operasi. Beri perhatian kepada keselamatan
pesawat apabila kembali ke titik putus.

* Dalam mod Operasi Laluan, pesawat dapat memintas halangan, yang dinyahaktifkan secara lalai dan boleh diaktifkan
dalam aplikasi. Jika fungsi diaktifkan dan pesawat mengesan halangan, pesawat akan memperlahankan dan memintas
halangan dan kembali ke laluan penerbangan asal.

« Pengguna boleh menetapkan tindakan yang akan dilakukan oleh pesawat selepas operasi selesai dalam aplikasi.

Lebih Banyak Mod dan Fungsi Operasi
Rujuk manual pengguna untuk mendapatkan maklumat lanjut tentang mod operasi Laluan AB, Manual, Manual
Plus dan Pokok Buah, dan tentang cara menggunakan fungsi seperti Penghalaan Sambungan, Penyambungan
Semula Operasi, Perlindungan Data Sistem dan Tangki Kosong.

Penyelenggaraan

Bersihkan semua bahagian pesawat dan alat kawalan jauh pada penghujung setiap hari penyemburan selepas
pesawat kembali ke suhu normal. JANGAN bersihkan pesawat sejurus selepas operasi selesai.
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A. Isi tangki penyembur dengan air bersih atau air sabun dan semburkan air melalui perenjis sehingga tangki itu
kosong. Ulang langkah tersebut dua kali lagi.

B. Keluarkan penapis tangki semburan dan perenjis untuk membersihkannya dan membersihkan sebarang
penyumbatan. Selepas itu, rendamkannya dalam air bersih selama 12 jam.

C. Pastikan struktur pesawat disambungkan sepenuhnya supaya ia boleh dibasuh terus dengan air. la
disyorkan untuk menggunakan mesin basuh semburan yang diisi dengan air untuk membersihkan badan
pesawat dan lap dengan berus lembut atau kain basah sebelum mengeluarkan sisa air dengan kain kering.

D. Jika terdapat habuk atau cecair racun perosak pada motor, bebaling atau sink haba, lap dengan kain basah
sebelum membersihkan sisa air dengan kain kering.

E. Lap permukaan dan skrin alat kawalan jauh dengan kain basah bersih yang telah diperah dengan air.

Rujuk kepada penafian dan garis panduan keselamatan untuk mendapatkan maklumat lanjut tentang
penyelenggaraan produk.

Terbang dengan Selamat

la penting untuk memahami sedikit garis panduan asas penerbangan untuk keselamatan anda dan orang di
sekitar anda.

1. Terbang di Kawasan Terbuka: perhatikan tiang kemudahan awam, talian kuasa dan halangan lain. JANGAN
terbang berhampiran atau di atas air, manusia atau haiwan.

2. Kekalkan Kawalan Pada Setiap Masa: kekalkan tangan anda pada alat kawalan jauh dan kekalkan kawalan
pesawat apabila ia dalam penerbangan, walaupun semasa menggunakan fungsi pintar seperti mod operasi
Laluan dan Laluan AB serta Kembali ke Tempat Mula Pintar.

3. Kekalkan Garisan Penglihatan: kekalkan garis penglihatan visual (VLOS) dengan pesawat anda pada setiap masa
dan elakkan terbang di belakang bangunan atau halangan lain yang mungkin menghalang pandangan anda.

4. Pantau Ketinggian Anda: untuk keselamatan pesawat bermanusia dan lalu lintas udara lain, terbang pada
ketinggian lebih rendah daripada 100 m (328 kaki) dan mengikut semua undang-undang dan peraturan
tempatan.

Lawati https://www.dji.com/flysafe untuk mendapatkan maklumat lanjut tentang ciri keselamatan
kritikal seperti zon GEO.

Pertimbangan Penerbangan

1. JANGAN gunakan pesawat untuk menyembur dalam angin melebihi 6 m/s.

2. JANGAN gunakan pesawat dalam keadaan cuaca buruk seperti salji, kabus, angin melebihi 6 m/s atau hujan
lebat melebihi 25 mm (0.98 in).

3. JANGAN terbang lebih daripada 4.5 km (14,763 kaki) di atas paras laut.

4. Aplikasi DJI Agras secara bijak akan mengesyorkan had berat muatan untuk tangki mengikut status semasa
dan persekitaran pesawat. Apabila menambah bahan ke dalam tangki, berat maksimum tidak boleh melebihi
nilai yang disyorkan. Jika tidak, keselamatan penerbangan mungkin terjejas.

5. Pastikan terdapat isyarat GNSS yang kuat dan antena D-RTK tidak terhalang semasa operasi.

Kembali ke Tempat Mula (RTH)

Pesawat akan kembali secara automatik ke Titik Tempat Mula dalam situasi berikut:
RTH Pintar: pengguna menekan dan menahan butang RTH.

RTH Gagal Selamat*: jika isyarat alat kawalan jauh hilang.

Bateri Rendah RTH*: paras bateri pesawat mencapai ambang bateri rendah yang dipratetapkan.
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Pesawat menyahpecut dan kemudian membrek dan mengambang jika terdapat halangan dalam jarak 20 m
dari pesawat. Pesawat keluar dari RTH dan menunggu arahan selanjutnya.

* Tindakan pesawat apabila isyarat alat kawalan jauh hilang atau paras bateri pesawat rendah boleh ditetapkan dalam aplikasi.
RTH Gagal Selamat dan RTH Bateri Rendah hanya akan tersedia jika RTH ditetapkan.

& « Pengelakan halangan dinyahaktifkan dalam mod Sikap (yang pesawat masuk dalam situasi seperti apabila isyarat
GNSS lemah) dan tidak tersedia jika persekitaran pengendalian tidak sesuai untuk modul radar atau sistem penglihatan
binokular. Langkah kewaspadaan diperlukan dalam situasi sedemikian.

Penggunaan Racun Perosak

-

. Elakkan penggunaan racun perosak tidak larut air sebanyak mungkin kerana ia boleh mengurangkan hayat
perkhidmatan sistem penyemburan.

2. Racun perosak adalah beracun dan menimbulkan risiko serius kepada keselamatan. Hanya gunakannya
mengikut spesifikasi yang ketat.

3. Gunakan air bersih untuk mencampurkan racun perosak dan tapis cecair campuran sebelum dituangkan ke
dalam tangki semburan untuk mencegah penapis daripada tersumbat.

4. Penggunaan racun perosak yang berkesan bergantung kepada ketumpatan racun perosak, kadar semburan,

jarak semburan, kelajuan pesawat, kelajuan angin, arah angin, suhu dan kelembapan. Pertimbangkan semua

faktor apabila menggunakan racun perosak.

5. JANGAN jejaskan keselamatan orang, haiwan atau persekitaran semasa operasi.

la penting untuk memahami garis panduan asas penerbangan untuk keselamatan anda
dan orang di sekitar anda.
JANGAN lupa untuk membaca penafian dan garis panduan keselamatan.
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Pesawat

Agras T40 mempunyai reka bentuk gaya kekuda dengan lengan yang boleh dilipat untuk mengurangkan saiz
badannya supaya pesawat dapat diangkut dengan mudah. Sistem penyemburan bersepadu serba baharu
boleh ditukar dengan segera kepada sistem penyebaran yang berupaya menampung muatan penyebaran
sehingga 50 kg.

Sistem penderiaan pintar ruang termasuk radar tatasusunan berperingkat aktif dan penglihatan binokular untuk
memastikan keselamatan penerbangan. Pesawat ini yang mempunyai kamera FPV UHD 12MP dengan gimbal
boleh dicondongkan boleh mengumpul imej lapangan HD secara automatik untuk pembinaan semula luar talian
setempat bagi membantu dalam perancangan lapangan yang tepat. Menggunakan Pelbagai Spektrum P4 dan
Awan Pintar DJI Agras, peta preskripsi boleh dijana untuk melakukan penyemburan baja pada kadar yang berbeza.

Struktur pemutar berkembar sepaksi menghasilkan angin kencang supaya racun perosak boleh menembusi
kanopi tebal untuk penyemburan yang menyeluruh. Sistem penyemburan dilengkapi dengan pam pendesak
pemacu magnetik serba baharu, perenjis beratom dwi dan injap emparan antititisan. Apabila digunakan dengan
sensor berat, sistem penyemburan menyediakan pengesanan paras cecair masa nyata dan meningkatkan
kecekapan penyemburan sambil menjimatkan racun perosak cecair.

Modul teras menggunakan teknologi memasu dan pesawat mempunyai penarafan perlindungan IPX6K
(ISO 20653:2013) supaya badan pesawat boleh dibasuh terus dengan air.

@ ,.!\
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Pemandangan Belakang

Dilipat

1. Bebaling 9. Tangki Sembur 17. Bateri Penerbangan Pintar
2. Motor 10. Pam Penghantaran 18. Gear Pendaratan

3.ESC 11. Kamera FPV 19. OCUSYNC™ Antena

4. Penunjuk Hadapan Pesawat  12. Sistem Penglihatan Binokular Penghantaran Imej

(pada dua lengan hadapan)

4]

. Rangka Lengan

6. Penderia Pengesanan
Lipatan (terbina dalam)

7. Lanset Sembur

8. Perenijis

13.
14,
15.

16.

Lampu Tumpu

Singki Haba

Radar Semua Arah Tatasusunan
Berfasa Aktif

Tatasusunan Berfasa Aktif Radar
Ke Belakang dan Ke Bawah

20. D-RTK™ atas kapal Antena

21. Penunjuk Belakang Pesawat
(pada dua lengan belakang)
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Alat Kawalan Jauh

Alat kawalan jauh DJI RC Plus generasi seterusnya menampilkan DJI O3 Agras, versi terkini teknologi
penghantaran imej OcuSync yang terkenal dan mempunyai jarak penghantaran maksimum sehingga 7 km
(pada ketinggian 2.5 m)'". Alat kawalan jauh mempunyai CPU 8 teras berprestasi tinggi dan skrin sentuh 7
inci kecerahan tinggi terbina dalam yang dikuasakan oleh sistem pengendalian Android. Pengguna boleh
menyambung ke internet melalui Wi-Fi atau Dongel DJI Cellular. Operasi lebih mudah dan tepat berbanding
sebelum ini disebabkan oleh reka bentuk aplikasi DJI Agras yang diperbaharui dan pelbagai butang pada alat
kawalan jauh. Dengan mod Pemetaan ditambahkan pada aplikasi, pengguna boleh melengkapkan pembinaan
semula luar talian dan melaksanakan perancangan medan yang tepat tanpa memerlukan peranti tambahan.
Alat kawalan jauh mempunyai masa operasi maksimum 3 jam dan 18 min dengan bateri dalaman berkapasiti
tinggi. Pengguna juga boleh membeli bateri luaran secara berasingan untuk digunakan bagi membekalkan
kuasa kepada alat kawalan jauh dan memenuhi sepenuhnya keperluan untuk operasi berintensiti panjang dan
tinggi.

1. Antena RC Luaran 10. Penunjuk LED Status
2. Skrin Sentuh 11. LED Tahap Bateri
3. Butang Penunjuk 12. Antena GNSS
(terpelihara) Dalaman
4. Batang Kawalan 13. Butang Kuasa
5. Antena Wi-Fi Dalaman 14. Butang 5D (boleh
6. Butang Kembali suai)
7. Butang L1/L2/L3/R1/R2/R3  15. Butang Jeda
8. Butang Tempat Mula (RTH) Penerbangan
9. Mikrofon (terpelihara)
16. Butang C3 25. Butang Suis FPV/Peta
17. Dail Kiri 26. Dail Kanan
18. Butang Sembur/Sebar 27. Roda Tatal
19. Suis Mod Penerbangan (terpelihara)
20. Antena RC Dalaman 28. Pemegang _ @
21. Slot Kad microSD 29. Pembesar Suara e
22, Port USB-A 30. Salur Udara = i
23. Port HDMI 31. Lubang Memasang = =
24. Port USB-C Rizab & 3 52
@rj o
S [ITT\== T T °
32. Butang C1 38. Penggera e zf
33. Butang C2 39. Pengambilan Udara
34. Penutup Belakang 40. Petak Dongel
35. Butang Pelepas Bateri 41. Pendakap Tali

36. Petak Bateri

37. Butang Pelepas Penutup
Belakang

[1

Alat kawalan jauh mampu mencapai jarak penghantaran maksimumnya (FCC/NCC: 7 km (4.35 bt); SRRC:
5 km (3.11 bt); CE/MIC: 4 km (2.49 bt)) di kawasan terbuka tanpa gangguan elektromagnet dan pada
ketinggian lebih kurang 2.5 m (8.2 kaki).
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Spesifikasi

® Pesawat
Model
Berat

Berat Berlepas Maksimum!”
Jarak Roda Pepenjuru Maksimum
Dimensi

Julat Ketepatan Mengambang
(dengan isyarat GNSS yang kuat)

Frekuensi Pengendalian®
Kuasa Pemancar (EIRP)

Kekerapan Pengendalian RTK/
GNSS

Masa Mengambang®

Radius Penerbangan Boleh
Dikonfigurasikan Maksimum

Rintangan Angin Maksimum
Suhu Operasi
 Sistem Pendorongan
Motor
Saiz Pemegun
KV
Kuasa
Bebaling
Diameter
Kuantiti Pemutar
 Sistem Penyemburan Atom Dwi
Tangki Sembur
Isi Padu
Muatan Pengendalian'”
Perenjis
Model
Kuantiti
Saiz Titisan

Lebar Semburan Berkesan
Maksimum'!

Pam Penghantaran
Jenis
Kadar Aliran Maks

3WWDZ-40A

38 kg (tidak termasuk bateri)

50 kg (termasuk bateri)

Berat berlepas maksimum untuk penyemburan: 90 kg (pada aras laut)
Berat berlepas maksimum untuk penyebaran: 101 kg (pada aras laut)
2,184 mm

2,800%x3,150x780 mm (lengan dan bebaling dibuka)
1,590x1,930x780 mm (lengan dan bebaling dibuka)

1,125x750x850 mm (lengan dan bebaling dibuka)

D-RTK diaktifkan: Mendatar: +10 sm, Menegak: +10 sm

D-RTK dinyahaktifkan:

Mendatar: +60 sm, Menegak: +30 sm (modul radar diaktifkan: £10 sm)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Tiada muatan: 18 min (berat berlepas 50 kg dengan bateri 30000 mAh)
Bermuatan penuh untuk penyemburan: 7 min (berat berlepas 90 kg dengan
bateri 30000 mAh)

Bermuatan penuh untuk penyebaran: 6 min (berat berlepas 101 kg dengan
bateri 30000 mAh)

2,000 m

6m/s
0° hingga 45° C (32° hingga 113° F)

100x33 mm
48 rom/V
4000 W/pemutar

54in (1371.6 mm)
8

Penuh: 40 L
Penuh: 40 kg

LX8060SZ

2

50-300 pm

11 m (pada ketinggian 2.5 m di atas tanaman dengan kelajuan penerbangan
7 m/s)

Pam pendesak pemacu magnet
6 L/min x 2

41



¢ Radar Semua Arah Tatasusunan Berfasa Aktif

Model
Mengikut Terain

Pengelakan Halangan®

RD2484R
Cerun maksimum dalam mod Gunung: 30°

Julat pengesan halangan (mendatar): 1.5-50 m

FOV: Mendatar 360°, Menegak +45°

Keadaan kerja: terbang lebih tinggi daripada 1.5 m melepasi halangan pada
kelajuan tidak lebih daripada 7 m/s

Jarak had keselamatan: 2.5 m (jarak antara bahagian hadapan bebaling dan
halangan selepas membrek)

Arah mengelak halangan: mengelak halangan semua arah dalam arah
mendatar.

Julat pengesan halangan (ke atas): 1.5-30 m

FOV: 45°

Keadaan kerja: tersedia semasa berlepas, mendarat dan mendaki apabila
halangan berada lebih daripada 1.5 m di atas pesawat.

Jarak had keselamatan: 3 m (jarak antara bahagian atas bebaling dan
halangan selepas membrek)

Arah mengelakkan halangan: ke atas

® Tatasusunan Berfasa Aktif Radar Ke Belakang dan Ke Bawah

Model
Pengesanan Ketinggian'”

Pengelakan Halangan®

o Sistem Penglihatan Binokular

Julat Pengukuran
Kelajuan Pengesanan Berkesan
FOV
Persekitaran Pengendalian
® Alat Kawalan Jauh
Model
GNSS
Skrin

Suhu Pengendalian
Julat Suhu Penyimpanan

Suhu Mengecas

Sistem Kimia Bateri Dalaman
Masa Jalan Bateri Dalaman
Masa Jalan Bateri Luaran
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RD2484B

Julat pengesanan ketinggian: 1-45m

Julat kerja penstabilan: 1.5-30 m

Julat pengesan halangan (mengundur): 1.5-30 m

FOV: Mendatar +60°, Menegak +25°

Keadaan kerja: tersedia semasa berlepas, mendarat dan mendaki apabila
jarak antara belakang pesawat dan halangan adalah lebih daripada 1.5 m dan
kelajuan pesawat tidak lebih daripada 7 m/s.

Jarak had keselamatan: 2.5 m (jarak antara bahagian hadapan bebaling dan
halangan selepas membrek)

Arah mengelak halangan: ke belakang

0.4-25m

<10m/s

Mendatar: 90°, Menegak: 106°

Persekitaran cahaya yang mencukupi dan boleh dilihat

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

Skrin sentuh LCD 7.02-in, dengan resolusi 1920x1200 piksel dan kecerahan
tinggi 1200 cd/m”

-20° hingga 50° C (-4° hingga 122° F)

Kurang daripada satu bulan: -30° hingga 45° C (-22° hingga 113° F)
Satu hingga tiga bulan: -30° hingga 35° C (-22° hingga 95° F)

Tiga bulan hingga satu tahun: -30° hingga 30° C (-22° hingga 86° F)
5° hingga 40° C (41° hingga 104° F)

LiNiCoAIO2

3 jam 18 minit

2 jam 42 minit



Jenis Pengecasan

Tempoh Mengecas

O3 Agras
Frekuensi Pengendalian®
Kuasa Pemancar (EIRP)

Jarak Transmisi Maksimum

Wi-Fi

Protokol

Frekuensi Pengendalian®
Kuasa Pemancar (EIRP)

Bluetooth

Protokol

Frekuensi Pengendalian
Kuasa Pemancar (EIRP)

la disyorkan untuk menggunakan pengecas USB-C yang diperakui tempatan
pada kuasa terkadar maksimum 65 W dan voltan maksimum 20 V seperti
Pengecas Mudah Alih 65W DJI.

2 jam untuk bateri dalaman atau bateri dalaman dan luaran (apabila alat
kawalan jauh dimatikan dan menggunakan pengecas DJI standard)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <383 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(tidak terhalang, bebas gangguan dan pada ketinggian 2.5 m)

WiFi 6
2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10dBm

[1] Aplikasi DJI Agras secara bijak akan mengesyorkan had berat muatan untuk tangki penyebaran mengikut status semasa
dan persekitaran pesawat. Jangan melebihi had berat beban bayar yang disyorkan apabila menambah bahan pada tangki
sebaran. Jika tidak, keselamatan penerbangan mungkin terjejas.

[2]

Frekuensi 5.8 dan 5.1 GHz adalah dilarang di sesetengah negara. Di sesetengah negara, frekuensi 5.1 GHz hanya dibenarkan
untuk digunakan di dalam rumah.
[3]

Masa mengambang diperoleh di aras laut dengan kelajuan angin lebih rendah daripada 3 m/s dan suhu 25° C (77° F). Untuk
rujukan sahaja. Data mungkin berbeza-beza bergantung pada persekitaran. Keputusan sebenar hendaklah seperti yang diuji.

[4]
[5]

Kelebaran semburan bergantung pada senario operasi sebenar.

Julat pengesanan berkesan berbeza-beza bergantung pada bahan, kedudukan, bentuk dan sifat lain bagi halangan.

Muat turun manual pengguna untuk maklumat lanjut:
https://www.dji.com/t40/downloads
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anvdsiaunslas NuSasuaznaniasedenevansuazndulydodumemsduids

o flfmansansenmssiiumsiasuardiiumsvdsnnd fodmsiasaanysatluuey

TunamsiharwwagiladduLwads
Tsagaiiedlddusudeyauiadaasaiuluaamasuiumsadums A-B, Manual, Manual Plus waz Fruit Tree uaz3smaldvlarsu i

msmuuaLdumemsiense, msnaugmsvnan, msuniesdoyaszuy wazdedan

M3IFesnw

shanuazeadudnrismovadlasuuaziluaasulnsasiedugamsdaniluncas fundonnilosundugonmundng sshvhanuazeelosuviu

A s svs

TnasnLAsd JUanmseasadn

A dnihaznewserhayadudsalsd wazdehrmwindesunhidsazhada vhahduneudnaesnss
B. aoavinsasnavihaevesdsdlsdoaniievhanudzenanazudndsgadu vasanniulduslushazenardunm 12 $3lus

C. amagevliwiilaitassahslasuidonseiuainug tisliansadedsilalasass vauuzilildiaissianuihiierhanuazancaias

salasu uazgdioudssuvvinniediondewidarheaniagldrhudie
D. wndifuniesnenshusasuusoines luwe sisedaded Leadresidennoutasiiindesendae s
E. Sanufmazuinsevessiuansulnsacesenidondzaraiidaiinmsne  waa

g : i .
Tsagdoanudnduazuuamesuanudasadvdmsvdeyauinfsuisrdomsthyesnwindadaud

v

Juagndasany
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FeyAadeatdilaniamemsdudunugiu vieanudasasdovesvissnaamesuazausoudng
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1. Guluiiundelas: sviasziaanlih seluih wazdsiaunsdu q duduladusewmitesin yana usedn’

2. snwamsmvaulinasaia: destuaneulnsabinaysnuinmsmvaslasuaasamuazdn wiluvazimdlsidusaasey wu lusamsian
Route wagz A-B Route way Smart Return to Home
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3. snmuwwaem: snsuwiaee (VLOS) linesiulasuvosganaoaiia WATNANLABIMITUNAINAMINTDAINAVNIIU 9

4 o %
wmaﬂ@numiuamﬁumaaﬂm

4. anadeuszaumagevasaa: wennadasassuastasudidauauauiazmsanasmenmaan o lidudssavanugeanni 100 tuas (328
o)

wazdfvaanunguaneunazsziisudeerulusiosdusisnae

i https://www.dji.com/flysafe ﬁmi”wﬁauyagﬁuLﬁuﬁmﬁmmﬁnwmxmmﬂaa@ﬁaﬁdmm wu GEO zone

daesnarsantigafumsin

. hadldlasuniedausluvazidanansianinni 6 was/3wdi

. hadldlasuluamumenmeadiiaiie 1w sy usen dinnaiianin 6 e s/3uv wisduanuiniiusyey 25 ux. (0.98 47)

w N

shaduileszauimziaiu 4.5 nu. (14,763 va)

uod DJI Agras azuugiihnhminussynvasdsagemnaamamaudmusdagiuuazammiandonvediasu wlauiaiagaduds ihwingegalsia

>

stAnminuzii ldiusiu enadenansynuaeanudasasovssnsdule

anadevliunilaiiidayanas GNSS visatauunazianonme D-RTK LaisidsAounslusznnemsvhan

o

szvy Returnto Home (RTH)

Tasusznavliligadudilassalusiduamumsniaeluil:
Smart RTH: fldnails RTH éals

Failsafe RTH*: ihdayanasanniluamsulnsaniamely

Low Battery RTH*: szdunuataasvastasuasiadrdawuasnasendimyinabiassuii

P -

Tasuazaannuiinazngawn wazduagion maddsiavnemdluszes 20 wasvedasu losuazeenanlvue RTH wazsaedasisnds

* gansadedmainauadtasmiodyaaslannoulnsamelduiouvaineivadiasueglussduatuneyld Failsafe RTH wag Low Battery RTH
agansnsaldldiamzdosiven RTH udaviniu

C o mavauwandsiavneazgnieldailuluna Attitude (Sslasuazidrganumsatens o wu uiledaanas GNSS sou) uagliasnsaldnuldmnammnwiade
umsvhallsimsnzandmsulagasaivieszyumsuesinuvundesdesmdlna azdedlfanusziinsziaduiirslugaumsaidonan

Y
NFLBYIANLLHAI
1. vanidgsmsldasmiadagisilaiazanglusiilisnnigawhiagild uiesnnmsmiadagismaiionanegmsldnuvessyuvasdasle
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N
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»

gauaind wazanudu Ansandedadevianuasisldeshusas

shaaaneunnudasaizussan §03 wsedswrndesluszuemsvihamn
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dedhdrydedesidilavuamemsiuduiugn iieanudasadsvssissinatesuazauseuiig
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doserudaasnnanswazwurdfiacmuanulasady
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Tasiw

Agras T40 lesumsesnwuludbadiammnsonsundasnsasivldisanvinasiases sibduudslasuldhedn sypumsunwuuasusasius

sisnnaasnsad s dusruumswhuldegienionss Ssnhuiagnsihninussynldsnnds 50 nn.

szvvasadusaadszideriuilszneusssansosisdinlawuunendn wazmsuessiuchendesaesaiiiebiduldessasady drondes UHD
FPV auia 12MP wfenisveanvuidesd Tasudsasnsativmnudasuuy HD lelassalusidiionsasismmnesullasivuilada visiiies
Aglumneunnudasedrousiugr msls P4 Multispectral waz DJI Agras Intelligent Cloud silsfansnsaassuausionsiimvuale wio

flunszuanmslddeludaniuaneaiuly

Tassahalsimesguuulavenidoansliinnszudanwsaioldasmiadagisasnsanzanzassrussilsdumiomsiaviuogrenais syuunmsun
dnmsdacsdaluiaduusivuaniulusl dUSenaessvuymsvinuuurinazessy wazndusewissdesiuneaiin wlelSruisuisesiothmin szuun

nuansaasaduszduvssradbanuusalng wioindszdnamulumsnunionsivlszuiaasidadagisi Juvesiuad

Tugaudrlfinealulad Potting waslasudldanaspumsiasiu IPXBK (ISO 20653:2013) silsasnsamsddasucesiilalasass

UNNDIGIUNAY

1. lwvia 9. dsanasd 18. gUnsalasaen

2. uovmos 10. Jasids 19. whermadwusudedayanasnmu

3.ESC 11. ndes FPV OCUSYNC™

4. \deydnwalehumiilasu 12. syvusesmwnuundesdesmaebna 20. wnoima D-RTKMyudilasu
(vusvudumihdosdns) 13 Mladeclad 21, llddnwaishundslasu

5. wasselsu 14. §aded (vuwuudrundsgosiig)

6. wBuwisasasiadumsiiy (ud) 15, isenfuvusunnidmesuuuersdudndiviua

7. vioda 16. wensfeunduuazasaswuuwarsdudniiniula

8. shila 17. uyenaes Intelligent Flight
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Sluca@aulnsa

Sumaeulnsa DJI RC Plus julwsid DJI O3 Agras weluladmsdsdaanacnn OcUSYNC diuendnpaiiuign wazdszozhdlu
madedaanagede 7 na. (Mezdvenage 2.5 a) dluaaeulnsai CPU 8-core szanimmngauazuinaeduddludailianuanageuu
0 7 fanduedeulasszuulivans Android @‘Limming%aumﬁumaiﬁlm&hu Wi-Fi w3s DJI Cellular Dongle msigiidanudanaa
zonnuazusindunnnuddeudasmasenuuuuey DJI Agras wisuazdlus uazditashs q wamauaeuuilanaeulusa maisluuemshue
witadlunesiligldmansashmsadheunuinuveslaiuazsiiumsmonaumeaswsldesousindladlaidoddaUnsaiienlo o wisnds
SunaoulnsalFanildgega 3 dilus 18 mﬁ@hmwmmaémsﬂumwa@ﬂ wonandt Bﬁﬂ?ﬁammiasﬁmmmmaémﬂuanLmnmwmﬁwi”m‘wwaﬁ

nuldfeslunnoulnsa wisldnumadamuuadiusumsldnuiminmizowazswuld

1. weme RC mouen 9. lailastulu

2. aeszuududd 10. Lol LED waasaanus

3. ﬂmﬁﬂwﬁu (dhsedld) 11. % LED waosszduuuoined

4. ueves 12. worma GNSS melu

5. wnoma Wi-Fi melu 13. dando/da .

6. {u Back 14, {u 5D [uiidorilaion) ) |
7. 9w L1/L2/L3/R1/R2/R3 15. ﬂqum'ﬁuﬂhmn (dsadld) @@ @@
8. 4 Return to Home (RTH) [ @ : l
16. 4u C3 25. Juaiag FPV/Map

17. daudluchudie 26. dundudhuan

18. duawilsd/mm 27. &ovdon (d130413)

19. alaflusamsiu 28. iy

20. wanerme RC aela 29. dlws

21. deaidoumsa microSD 30. sasszngerme @)

22. wasa USB-A 31. shadadedses

23. wasa HDMI
24, wasa USB-C

32. iu C1 38. danasdion
33. s C2 39. wasermeidn
34. shaseuehuvids 40. dosnvsiiia
35. Jaslasuuanned 41. andamesa

36. shasevuuaraes

37. dudandenchaseudumds

[1] Sluameulnsaasnsalsiszazamemsdsdayanargegn (FCC/NCC: 7 ax. (4.35laid); SRRC: 5 na. (3.11 bad); CE/MIC: 4 s, (2.49'laid)) T

wumdaldelaisimssumumeusimanlvdhuasissdvanugedszana 2.5 w. (8.2 W)
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susingegorsiosilasududul!

FIUFOLUINLLIFIE

VWA

reanuusinglumsduagivi
(Msidayanan GNSS diuse)

anaalumshau?

madlumsdsdayanas (EIRP)

edlumvhau RTK/GNSS

natlumsiuagiuil

Saimaduimuuadilgeda

MINUANFIFA

gauviglumsham
LS

uoL;es

summmmai‘

dushugudnans
Fudlsiaes

@ FLUUMINURVLNUAZDDIG
dsaasd
J3nas
dhmstnssalumshaul’]
a3onans
b
I
wnazeasrloy
@muﬂ%agaéjﬂumiﬂuﬁﬂﬂs:ﬁ%
St
Tads
dszean

danmalviageda

3WWDZ-40A

38 nn. (lainsuununed)

50 an. (sasuveLaed)

dhantndudugegadmsumavin: 90 an. (sxsurinza)
dhwmindudugegadmusumewin 101 an. (Assdusnmna)
2,184 a1,

2,800%3,150x780 . (wvuwagluviamsoon)
1,590x1,930x780 wa. (mewanwazvivlusia)
1,125x750%x850 . (Wuwvwwagluvio)

Welldans D-RTK: wwasw: £10 s, wawads; £10 e,

FolFanu D-RTK:

wwanw: £60 wa., wwade: £30 wu. (Deldrulagaons: £10 a.)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)
5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

laishbwsinusann: 18 wii (shaindudu 50 an. wieasuuuaiae3 30,000 mAh)
yasymbhmindadmsumsdanu: 7 wi Ghuitndutu 90 nn. wieutuuveasi 30,000 mAh)

wssynihwinudadusumsniin: 6 wid (heindudu 101 an. wiesuuuawees 30,000 mAh)
2,000 .

6 s./3u9
0° ds 45° wsardva (32° A9 113° vhusuled)

100x33 wa1.
48 rom/N
4,000 Whswaes

54 ¢4 (1,371.6 am.)
8

win: 40 das

win: 40 nn.

LX8060SZ
2
50-300 lsitastuns

<

11 3. (Renugs 2.5 . widteisnadhoanusimsdn 7 u./3uwi)

dallusioiuindoudeusivudn

6 das/wii x 2
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o wesusunandmansuatssusnidwla

u
Aaomnaamuasiszne

msuansazedafonne®

RD2484R

sydvanaBugegetulunagun: 30°

afmIamaTudeneuns (wuwauew): 1.5-50 u.
FOV: uwanen 360°, wuaes +45°
. - . 4 4 os . PN -
anmzmyvhaw: Sugend 1.5 weswiledefiounsdsanuiilsiiu 7 was/3ud
os 4 . P L da . .y
szpvhdawiaanulasade: 2.5 was (szazmeszirnesduthveduriadudsieunendilasumgasing
203N)

Tidmemsuantassdefiauns: uaniagedenavnsseuialluiidmetuinois

Framsasndudsiouns (Guwvw): 1.5-30 4.

FOV: 45°

anmzmsvhau: Tosududu 2900 waziadeudiuld l,fla:ﬁﬁaﬁ@mawaaguvﬁaiaiuuwnﬂiw 15 wos
szoviouiennudasade: 3 wms (szvgmessrhesupuveslasuivdsiorneddasugaringanna)

Aememsuaniasedefiauns: duumu

o ansFoundunazasaruuuwassdusninila

U

msnvRTuszaUaNage®

msudntagedsfonne®

® STUYNRIMNWLVBNFesdImslag

Aumyia
anandlumssufededszdniam
FOV

amwiadesilumsvhau

® Slauanaulnsa
U

GNSS

wihae
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gauniimIvhau

regaunaillumsdoniv

¢
gauvgalumsmsa

o 4
syypasLAtuuaLaeiMl
naldnuwuaaeimeli
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dszanmsnsa
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RD2484B

Frmsanaduszduanuge: 1-45 was

dhammvhawiades: 1.5-30 s

Framsasndudsiouns (Feundu): 1.5-30 5.

FOV: wuauou +60°, wiacks +25°

amazmavhonu Tasuduiu asea uazadouiold weszoshesswhesundeedlasuudsiaunesn
nnh 1.5 wies wazanusivestasuluiiinu 7 was/ 3w

szoviiauieanmtlaeade: 2.5 w3 (szuzmeszwiadumiivedluiadvdsieunevddlasunga
WingrA512)

Wdmemsuaniassdenoune: feundy

04-25 a3
<10 was/3wnd
wanuen: 90°, uuads: 106°

AuasisnanazaMNLINFONTBLAULE

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

wihae LOD szuvdueia vsna 7.02 i wiosanuazdsa 1920x1200 siniwa uwageanuahogs
1200 cd/m?

-20° &9 50° sarsoa (-4° 9 122° whisulad)

fesndwiladou: -30° da 45° uwarda (-22° da 113° vhusailad)
witsdsanandon: -30° da 35° wsariua (-22° &1 95° whisubad)
anandoudsnited: -30° & 30° wwardoa (-22° fs 86° vhisailad)
5° 619 40° sanoa (41° da 104° whisailled)

LiNiCoAIO2

3l 18 wiit

2 dilas 42 it

wauuzsilibfiasessnia USB-C dldsumssuseduvissitasiimaslngsgn 65 W
wazusssulndhgegn 20V

i Ladesnsanuwnrnune 65W ves DJI



natlummsa

2 lasdvunuaeeimelu vdonvataeimelunazmenen (Wedeslunneulsanaddiaiesnia

DJlsnasgiun)

O3 Agras
milumsrhanu? 2.4000-2.4835 GHz,5.725-5.850 GHz
asdsdayanas (EIRP) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

szarmIdedayaNagede

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
7 Alawas (FCC), 5 Mawuas (SRRC), 4 Mawuas (MIC/CE)

(sisidsinuns bsisidayanassuniu wazegiszavanugs 2.5 was)

Wi-Fi
Tlamea WiFi6
anndlumsvhau? 2.4000-2.4835 GHz,5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
asdedeyanas (EIRP) 2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
Ugns
1slanoa wgus 5.1
AAlumshau 2.4000-24835GHz
asdsdryanas (EIRP) <10dBm
[1] wod DJIAgras azuugshdadriashwinussynamsudsurnusgemayamamaamusdegiuuazammwuind oz shaisiagadiudewiuiudadiiorhuiin

wssynituuzih Ll oradenansznusdeansasasvvesmsiulé

[2] aduanad 5.8 uaz 5.1 GHz simyvsilflunetszna Wunesemna amywﬂﬁl%ﬂéumwﬁ 5.1 GHz Ldawzagluaeswhiin

3] nmﬁuﬂgjjﬁ’mﬁ‘iﬂﬁsz suthmzalasistienuhasshnd 3 wasSudt wazganail 25° tsarded (77° whisulad) Al dsesarhiiu dayasnauansiseantdmaan
R LELEY mm?'iLﬁm-ﬁvm%emsami’JuvLamevﬁmdamnmmmw

4] mw54ﬂiwlumi&miu%u,ﬂnm‘wn"w‘]uay‘ﬂ“vamum‘mﬂuﬂﬁ'bﬁema%a

[5] idumsasraduiddszanimuuancsiildansiae duwmie 3Un59 uazamanTion q vesdefauns

Tdsaaniilnangstogldiiiogdoyariisds:

https:/www.dji.com/t40/downloads
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Su dung Agras T40

Sén sang Cat canh

A. Bat may bay trén nén phang, thoang, phia sau may bay huéng vé phia ban.

B. Bam bao rang cac canh quat da duoc 18p chat, khdng ¢ cac dj vat trén dong co va canh quat, cac canh
quat va tay da dugc md ra, va cac 8ng boc tay da duoc siét chét.

C. Bam bao réng binh phun va pin may bay da duoc I&p chét.

D. Bat ngudn bd didu khién tir xa, dam bao ring (rng dung DJI AGRAS™ da dugc mé, va sau dé bat ngudn
méy bay. Vao man hinh chui trong (rng dung va cham vao Start (Bat dau) dé vao muc Operation View (Xem
Van hanh). Pam bao ring c6 tin hiéu GNSS manh va thanh trang thai hé théng hién chi bao Ready to GO
(GNSS) hoac Ready to GO (RTK). Néu khong, may bay khdng thé cat canh.

:Q: « Nén diing dinh vi RTK. Trén (rng dung, dén phan Operation View (Xem Van hanh), bam &%, sau do bdm RTK d& chon

© mot phuong thire nhan tin higu RTK.

« N&u str dung moé-dun roi DJI Cellular Dongle, nhén 6% va chon Network Diagnostics (Chan doan mang) trong DJI
Agras. Mé-dun réi va thé SIM dién thoai hoat dong binh thudng néu trang thai cua tat ca cac thiét bj trong chudi mang
¢6 mau xanh la.

Hiéu chinh Béng hé Luu lwong

Dam bao hiéu chinh déng hé luru lurong trude khi sir dung Ian du tién. N&u khong, hiéu suat phun sé& cé

thé bi anh hudng.

A. B4 vao binh phun khoang 2 lit nuérc.

B. Chuyén dén muc Operation View (Xem Van hanh) trong trng dung, cham vao £%, sau do 7. , va cham vao
muc Calibration (Hiéu chinh) & bén phai ctia phan hiéu chinh déng hé Iuu lugng.

C. Nhan vao muyc Start Calibration (Bt ddu hiéu chinh) dé bét dau va qua trinh hiéu chinh sé& ty dong bat dau.
K&t qua hiéu chinh s& dugc hién thi trong trng dung khi hoan thanh.
« Sau khi hoan thanh hiéu chinh, nguoi diing c6 thé tiép tuc str dung.
- N&u hiéu chinh that bai, bdm vao “?” dé xem va giai quyét van dé. Hiéu chinh lai khi van dé duoc giai

quyét.

Bat ddu Van hanh

Ngudi diing c6 thé thire hién cac thao tac Iap ban dé trong khu virc hoat dong béng (g dung DJI Agras,
nhan ban d6 HD thong qua tai tao ngoai tuyén bang b didu khién tir xa va lap k& hoach thurc dia cho cac hoat
dong. DJI Agras cung cdp nhidu phuong phap dé thém diém. M6 ta sau day str dung Lap ban dé tuyén bay
va Chr thap 1am vi du.

Lap ban dé

DJI AGRAS
APP

> >

Bat ngudn bo diéu khién tir
xa, sau do bat nguén may
bay. Vao muc Operation
View (Xem Van hanh) trong
(rng dung.

52

Cham vao nut & phia trén
bén trai va chon Route
Mapping (Lap ban dé tuyén
bay) trén bang Mapping (Lap
ban doé) trong man hinh Iyra
chon ché do tac vu.

Cham [ vao dudi cling bén
phéai, chon Area Route (Tuyén
theo vung) hodc Boundary
Route (Tuyén ranh gici), nh&n
B & gitra man hinh bén phai va
chon Crosssair (Chtr thap).



Q >

—_t

Kéo ban do va nhan Add
(Thém) dé them mat diém
& v tri trd chudt chr thap.
Cham M dé luu.

Cho hoan tét thao tac tai tao.
K&t qua tai tao sé& duoc hién
thj trén ban dbé ban d4u.

Cham B va di chuyén thanh
trurot dé tit. May bay sé tu
dong thyre hién hoat dong 1ap
ban dé doc theo tuyén.

Sau khi tai tao, nhan vao Plan Field (Lap k& hoach thyrc dia) va lam theo cac budc 3 dén 6 trong phan sau dé
thém cac diém va thuc hién cac hoat déng. Nguoi diing cting ¢6 thé cham B dé hly Iira chon hién tai va bét
dau mot hoat dong 1&p ban dé mai.

Lap k& hoach thuc dia va Thuc hién hoat dong

>

Trong muc Xem Hoat dong,
cham vao nat ché do & goc
trén bén trai va chon Route
(Tuyén) trén bang Agriculturre
(Nong nghiép).

>

Bdm M dé s dung
trudng nay.

Cham [ vao dudi cuing bén
phai, cham [ vao gitra man
hinh bén phai, chon Chtr
thap va chon loai diém.

Dat cac tham s nhiém vy va

tuyén bay twong ing, kéo ©

dé diéu chinh huéng bay clia

tuyén bay va luu lai.

Q >

_t

Kéo ban dé va nhan Add
(Thém) dé thém maot diém trén
ban dd. Cham M dé Iuu.

Cham vao B, kiém tra trang
thai may bay va cai dat nhiém
vy, va di chuyén thanh truot
dé tat. May bay sé& tu dong

thure hién hoat dong.

& « Chi cét canh trong cac khu vire md va thiét 1ap moét Binh tuyén Két néi va Do cao RTH phu hop theo méi trudng hoat
dong.

« Co thé dirng mét hoat déng bing céach dich chuyén nhe cén didu khién. May bay sé gitr thang bang va ghi lai vi tri tam
dirng. Sau d6, may bay c6 thé duoc diéu khién thi cong. Chon lai hoat dong dé tiép tuc. My bay s& tu dong quay lai vi
tri tam dirng va tiép tyc hoat dong. Cha y dén an toan clia may bay khi quay trd lai vi tri tam dirng.

« & ché do Route Operation (Van hanh theo tuy&n), may bay co thé tranh cac vat can, ché do nay mac dinh & trang thai
tat, va co thé bat ché do nay trong trng dung. Néu ché do nay dugc bat, va may bay phat hién vat can, may bay sé bay
cham lai va tréanh vat can, sau do quay tré lai duong bay ban dau.

« Trong (rng dung, ngur&i dung cé thé thist 1&p quy trinh ma may bay sé thurc hién sau khi hoan thanh hoat dong.

Cac Ché dd hoat déng va Chirc nang khac

Tham khao huéng dan str dung dé biét thém thong tin v& cac ché do hoat dong A-B Route (Tuyén AB),
Manual (Thdi cdng) va Manual Plus Operation (Van hanh Thii cong BS sung), va Fruit Tree (Cay &n qud), ciing
nhu céch slr dung céac chirc nang nhu Connection Routing (Binh tuy&n Két ndi), Operation Resumption (Tiép
tuc van hanh), System Data Protection (B&o vé Dtr liéu Hé thng), Empty Tank (Xa binh).

Bao dudng
V& sinh tét ca cac bd phan clia may bay va bd didu khién tir xa vao cudi méi ngay thirc hién rai sau khi may

bay tré v& nhiét do binh thuong. KHONG vé sinh thiét bj bay ngay sau khi hoan thanh céng viéc.

53



A. Db day nuéc sach hodc nuéic xa phong vao binh phun va phun nuée qua dau phun cho dén khi can binh.
L&p lai bude nay hai lan nira.

B. Théo ludi loc binh phun va ddu phun dé 1am sach va loai bd can ban. Sau d6, ngam trong nuée sach trong
vong 12 gio.

C. Bam bao rang cau tric clia may bay duoc két ndi hoan toan dé cé thé rira trirc tigp bang nude. Khuyén
khich diing voi phun nuéc dé lam sach than may bay bang nuéc va lau bing chdi mém hodc khan udt
trurdre khi lau nude dong lai bang khan khé.

D. N&u c6 bui ban hodc thudc trir sau I6ng trén dong co, canh quat hodc bd phan tan nhiét, hay lau bing
khan uét trude khi lau sach nude dong lai bang khan khé.

E. Diing khan uét sach da vat khd nude dé lau bé mat va man hinh clia bd didu khién tor xa.

Xem tuyén b8 mién trir trach nhiém va cac hudng dan vé an toan dé biét them thong tin v& bao duéng san
pham nay.

Bay An toan

Can hidu o cac hudng dan bay co ban, dé bao v& chinh ban va bao dam an toan cho nhirng ngudi xung
quanh.

1. Bay trong cac khu vire ma: hay chii y dén cot dién, dudng day dién va céc vat can khac. KHONG bay gan
hodc phia trén cac vung nuéc, con ngudi hodc dong vat.

2. Ludn duy tri viéc diéu khién: Bat tay trén bd diéu khién tir xa va duy tri kiém soat may bay khi dang bay, ngay
ca khi dang str dung cac chirc nang théng minh nhu ché dé van hanh theo tuyén bay Route va A-B Route
va ché do tu bay vé diém cét canh Smart Return to Home.

3. Duy tri tdm quan sat thang: duy tri tdm quan sat thang (visual line of sight, VLOS) d&i v&i may bay clia ban
tai moi thoi diém va tranh bay ra phia sau cac cong trinh hodc cac vat can khac can tré tam nhin cla ban.
4. Giam sat do cao: dé dam bao an toan cho cac may bay cd ngudi lai va cac phuong tién bay khac, hay bay
& do cao dudi 100 m (328 ft) va tuan tha tat ca cac luat va quy dinh clia dia phuong.
Truy cap https://www.dji.com/flysafe d& biét thém thdng tin vé cac chirc nang an toan thiét yéu,
nhu cac vung GEO.

Luu y khi bay
1. KHONG str dung may bay dé phun néu téc do gié vuot qua 6 m/giy.

2. KHONG str dung may bay trong cac diéu kién thoi tiét bat Igi nhur khi co tuyét, swong mu, téc do gié vuot
qua 6m/giay, hodc mua lén trén 25 mm (0,98 inch).

3. KHONG bay cao qué 4,5 km (14.763 ft) so véi murc nude bién.

4. 'ng dyng DJI Agras s& dé xudt gidi han trong lugng tai trong t6i da cé thé chira ctia binh mot cach thong
minh theo tinh trang hién tai va moi trudng xung quanh clia may bay. Khi thém vat liéu vao binh, trong
luong t6i da khdng duoc vurot qua gia tri khuydn nghi. N&u khong, sur an toan ctia chuyén bay c6 thé b
anh huéng.

5. Dam bao réng ¢ tin hiéu GNSS manh va &ng-ten D-RTK khéng bj che khuét trong qué trinh van hanh.

Return to Home (Tu bay vé diém c4t canh, RTH)

May bay sé tur dong bay vé diém cat canh Home Point trong cac tinh hudng sau:
RTH théng minh: ngudi dung nhén va gitr nat RTH.

RTH khong an toan*: méat tin hiéu tr bo didu khién tor xa.

RTH pin y8u*: murc pin may bay dat dén mirc pin yéu da thiét 1ap trudre.
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N&u cé vat can trong pham vi cach may bay 20 mét, méay bay s& giam t6c, phanh va bay treo. Méy bay ngirng
RTH va doi 18nh diéu khién tiép theo.

* Hanh dong clia may bay khi méat tin higu diéu khién tir xa hodc mirc pin may bay yéu cé thé duoc thiét Iap trong ¢ng dung.
RTH khéng an toan va RTH pin yéu sé chi kha dung néu RTH duoc thiét Iap.

& « Chtrc néng tranh vat can bj tét trong ché do Attitude (bay duy tri do cao) (méy bay chuyén sang ché& do nay trong cac
tinh hudng nhu khi tin hiéu GNSS yéu) va khéng kha dung néu nhu méi truong van hanh khéng phu hop véi mé-dun
ra-da hoac hé thdng tAm nhin hai mat. Can rat can than trong cac tinh hudng do.

Str dung Thuéc trir sau

1. Tranh str dung thudc trir sau khdng tan trong nuéc cang nhidu cang 6t vi chiing cé thé 1am gidm tudi tho
clia hé théng phun.

2. ThuBc trir sAu c6 doc tinh, va gay ra cac rui ro nghiém trong vé an toan. Tuan thi chat ché hudng dan ky
thuat khi st dung thudc.

3. St dung nuéc sach dé pha thudc trir sau va loc hdn hop thude da pha trude khi dé vao binh thude phun
dé tranh 1am téc nghén bd loc.

4. Hiéu qua cla viéc sir dung thudc trir sdu phu thudc vao néng dé thude trir sau, téc do phun, khoang cach
phun, t8c do may bay, téc do gi, hudng gid, nhiét do, va do dm. Hay xem xét tat ca cac yéu 6 khi sir dung
thuéc trir sau.

5. KHONG lam anh huéng dén sur an toan clia ngudi, ddng vat, hodc clia mdi trudng trong khi van hanh thiét bi.

Can hiéu r6 cac huéng dan bay co ban, dé bao vé chinh ban va bao dam an toan cho
nhirng ngudi xung quanh.
Hay nhé doc tuyén bd mién trir trach nhiém va cac huéng dan an toan.
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May bay

Agras T40 c6 thiét k& kidu gian véi cac canh tay co thé gap lai dé gidm kich thudc than, gitp may bay van
chuyén dé dang hon. Hé thdng phun tich hop hoan toan maéi cé thé nhanh chéng duoc hoan ddi véi mot he
théng réi véi trong tai réi 1én dén 50 kg.

Heé théng cam bién thdng minh khong gian bao gém ra-da mang pha hoat déng va tdm nhin hai mat dé dam
bao an toan cho chuyén bay. S& htru camera 12MP UHD FPV véi gimbal cé thé nghiéng, may bay cd thé tur
dong thu thap hinh anh HD vé hién trudng dé tai tao ngoai tuyén cuc bd nham hd tro' 1ap k& hoach thuc dia
chinh xéc. Str dung P4 Multispectral va DJI Agras Intelligent Cloud, c&c ban dé theo Iénh c6 thé duoc tao dé
thure hién qua trinh rai phan theo ty 1& thay déi.

C4u tric dong co doi ddng tryc tao ra gié manh dé thudc trir sau cé thé tham qua céc tdm che day gitp phun
dugc triét dé. Hé théng phun dugc trang bi may bom canh quat dan déng tir tinh hoan toan méi, voi phun
kép phun suong va van ly tdm chéng nhd giot. Khi dugc sl dung véi cac cdm bién trong lugng, hé thdng
phun cung c&p kha nang phat hién mirc chat 1dng theo thdi gian thure va céi thién hiéu qua phun trong khi tiét
kiém thudc trr sdu dang 16ng.

Céc mo-dun 16i &p dung cong nghé potting va may bay c6 x&p hang bao vé IPX6K (ISO 20653:2013) dé than
may bay cé thé duoc rira truc tip bang nudéce.

Anh nhin tr phia sau

1. Canh quat 9. Binh thudc phun 17. Pin My bay Thdng minh
2.Dboéng co 10. Bom cép liéu 18. Cang dap
3.ESC 11. Camera FPV 19. Ang-ten truyén hinh anh
4. Chi béo Phia truéc May bay 12. Hé thdng tam nhin hai mét OCUSYNC™

(trén hai tay gan than truéac) 13. Tidu diém 20. Ang-ten D-RTK™ Tich hop
5. C4c tay gén than 14. B phan tan nhiét 21. Bén béo sau may bay (& hai
6. Cam bién phat hien kiéu gdp 15, Ra-da da huéng mang hoat canh tay sau)

(tich hop) doéng theo giai doan
7. Voi phun 16. Ra-da Iti va xudng mang hoat
8. Bau phun doéng theo giai doan
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~ . . <
Bo Diéu khién tu xa
Bo diéu khién tir xa DJI RC Plus thé hé tiép theo co DJI O3 Agras, phién ban méi nhat clia cdng nghé truyén
hinh anh OcuSync dac biét va cd khoang cach truyén t6i da 1én téi 7 km (& do cao 2,5 m)!. Bo didu khién tir

xa
ha
ho
va
co

cé CPU 8 I6i hiéu suét cao va man hinh cdm (ng tich hop 7 inch dé séang cao duoc hd tro béi hé diéu
nh Android. Nguoi diing ¢ thé két ndi internet thdng qua Wi-Fi hodc md-dun rdi DJI Cellular Dongle. Cac
at dong trd nén thuén tién va chinh xac hon bao gio hét nho thiét k& irng dung DJI Agras dugc cai tién
mat loat cac ndt trén bo didu khién tir xa. Vi ché do Lap ban dé dugc thém vao tng dung, ngudi ding
thé hoan tat tai tao ngoai tuyén va thuc hién 1ap k& hoach trudng thuc dia chinh xac ma khéng can thém

thiét bi. Bo diéu khién tir xa cé thdi gian van hanh t6i da la 3 gi¢r va 18 phut véi pin bén trong dung lugng cao.
Nguoi diing cting ¢6 thé mua riéng pin ngoai dé cung cdp ning lugng cho bo diéu khién tir xa va dap tng

day di céc yéu céu vé hoat dong cudng dd cao va lau.

1. Ang-ten RC bén ngodi 10. Bén LED chi béo trang
2. Man hinh cadm trng thai
3. Nt chi béo (du triy) 11. Ben LED b&ao murc pin
4. Can diéu khién 12. Ang-ten GNSS bén
5. Ang-ten Wi-Fi bén trong trong
6. NGt Quay lai 13. Nut Power (Ngudn)
7.Céc nut L1/L2/L3/R1/R2/R3 14 NUtSD (06 thé tiy
8. Nut Return to Home (Tu bay bién)
v didém cét canh, RTH) 15. Nut Flight Pause (du

9. Céc micrd )
16. NUt C3 24. Cbng USB-C
17. NUm v&n bén tréi 25. Nt Chuyén déi FPV/
18. Nut Spay/Spread (Phun/ Ban do

Rai) 26. NUm van bén phai
19. LAy gat Ché do Bay 27. Banh xoay cudn (du
20. Ang-ten RC bén trong tru)
21. Khe c&m thé 28. Tay xach

microSD 29. Loa
22. Cong USB-A 30. L& thong khi
23. Cbng HDMI 31. L& gén du tru
32. Nut C1 38. Canh bao
33. Nut C2 39. Hut khi
34. Nép sau 40. Khoang mo-dun roi
35. Nut Théo Pin Dongle
36. Khoang Pin 41. Gia do day deo
37. Nut nha nép sau

[

B diéu khién tir xa co thé dat t&i cur ly truyén phat t8i da (FCC/NCC: 7 km (4,35 dam); SRRC: 5 km
(3,11 d&m); CE/MIC: 4 km (2,49 ddm)) & khu virc thodng khdng cé can nhiéu dién tir, va & do cao khoang
2,5m (8,2 ft).
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Thong s6 ky thuat

*May bay
Mé&u may
Trong lvong

Trong lugng Cét canh T6i da”

Khoéng céch gitra hai truc
Chéo T6i da
Kich thuéc

Pham vi chinh x&c bay treo (v&i

tin hiéu GNSS manh)

Tan s6 Cong tac?
Coéng suét truyén (EIRP)

Tan s6 Cong tac clia RTK/
GNSS

Thoi gian Bay treo®

Ban kinh bay c6 thé céu hinh
t6i da
Khang gié T&i da
Nhiét d6 hoat dong

e Hé théng Bong luc
bong co
Kich thuéc stator
KV
Nguén dién
Céanh quat
Buong kinh
S8 lugng dong co

© Hé théng Phun suong kép
Binh thuéc phun
Dung tich
Tai trong hoat dong'”!
Dau phun
Méau may
S6 lugng
Kich thuéc Giot phun
D6 réng phun hiéu qua téi dal
Bom cép liéu
Kiéu
Luu lugng t6i da
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3WWDZ-40A

38 kg (khdng bao gém pin)

50 kg (bao gém pin)

Trong luong cét canh t6i da khi phun: 90 kg (& mure nurée bién)
Trong lugng cét canh t6i da khi rai: 101 kg (& muc nude bién)
2.184 mm

2.800x3.150x780 mm (m& tay va canh quat)

1.590x1.930x780 mm (md& tay va gap canh quat)

1.125x750x850 mm (gép tay va canh quat)

C6 bat D-RTK: Ngang: +10 cm, Doc: £10 cm

Khong bat D-RTK:

Ngang: +60 cm, Doc: £30 cm (md-dun ra-da dugc kich hoat: +10 cm)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L.2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Khong téi: 18 phdt (khéi lugng cat canh 50 kg véi mét pin 30000 mAh)

Day tai dé phun: 7 phut (khi luong cat canh 1a 90 kg véi mdt pin 30000 mAh)
Day tai dé rai: 6 phut (khdi lrong cat canh 12 101 kg véi mdt pin 30000 mAh)
2.000m

6 m/giay
0° dén 45°C (32° dén 113°F)

100x33 mm
48 rom/NV
4000 W/dbng cor

54 inch (1.371,6 mm)
8

Bay binh: 40 L
Bay binh: 40 kg

[ X8060SZ

2

50-300 pm

11 m (& do cao trén 2,5 m so va&i cy tréng vai tée do bay 1a 7 m/giay)

Bom cénh quat truyén dong tir tinh
6 L/phut x 2



* Ra-da da huéng mang hoat déng theo giai doan

Model
Tuén th Bia hinh

Tranh Vat can®

RD2484R

Do dbc t6i da & ché dd Mountain (Vung nui): 30°

Pham vi phat hién vat can (chiéu ngang): 1,5-50 m

Trudng Quan sat (FOV): Ngang 360°, Doc +45°

Biéu kién lam viéc: bay cao hon 1,5 m qua vat can véi tée do thdp hon 7 m/gidy
Khodéng céch gigi han an toan: 2,5 m (khodng céch gitra mat trudc canh quat va
vat can sau khi giam téc)

Hudng tranh vat can: trénh vat can da hudng theo phurong ngang.

Pham vi phét hién vat can (huéng 1én): 1,5-30 m

Truong Quan sat (FOV): 45°

Diéu kién lam viéc: s8n sang trong qué trinh ¢t canh, ha canh va bay 1én khi co
vat can cao hon 1,5 m so véi may bay.

Khoang cach giéi han an toan: 3 m (khoang céch gitra dinh may bay va vat can
sau khi giam téc)

Hudng tranh vat can: hudng 1én

* Ra-da Ui va xuéng mang hoat déng theo giai doan

Model
Phat hién Bo cao®

Tranh Vat can®

o Hé thdng tdm nhin hai mat
Pham vi Do luong
T6c do cam bién hiéu qua
Truong Quan sét (FOV)
Méi trudng hoat dong
*Bo Diéu khién tir xa
Model
GNSS
Man hinh

Nhiét do hoat dong
Pham vi nhiét d6 bao quan

Nhiét dé sac pin

Hé thdng hoa chat pin bén
trong

Thoi gian chay pin bén trong
Thoi gian chay pin bén ngoai

RD2484B

Pham vi phat hién d6 cao: 1-45 m

Pham vi lam viéc én dinh: 1,5-30 m

Pham vi phét hién vat can (Ui lai): 1,5-30 m

Trudng Quan sat (FOV): Ngang +60°, Doc +25°

Diéu kién lam viéc: s8n sang trong qué trinh cAt canh, ha canh va bay 1én khi
khoang cach gitra phia sau may bay va chudng ngai vat Ién hon 1,5 m va téc do
may bay khong qua 7 m/giay.

Khodang céch gigi han an toan: 2,5 m (khodng céch gitra mat trudre canh quat va
vt can sau khi giam téc)

Hudng tranh vat can: i lai

0,4-25m

<10 m/gidy

Ngang: 90°, Doc: 106°

Méi trudng xung quanh ddi &nh sang va rd rang

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

Man hinh cam rng 7.02-in LCD v&i do phéan giai la 1920x1200 pixel va dd sang
cao la 1200 cd/m?

-20° 161 50°C (-4° dén 122°F)

Dudi mét thang: -30° dén 45°C (-22° dén 113°F)

M6t dén ba thang: -30° dén 35°C (-22° dén 95°F)

Ba thang dén mét nam: -30° dén 30°C (-22° dén 86°F)

5° dén 40°C (41° dén 104°F)

LiNiICoAIO2

3 gio 18 phut
2 gior 42 phut
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Kiéu sac pin

Thoi gian sac pin

O3 Agras
Tan s6 Hoat déng?

Cong sudt truyén (EIRP)
Cu ly truyén t6i da

Wi-Fi

Giao thirc

Tan s6 Hoat déng?
Cong sudt truyén (EIRP)

Bluetooth

Giao thirc

Tan s6 hoat dong
Coéng sudt truyén (EIRP)

Ban nén str dung bd sac USB-C dugc chirng nhan tai dia phuong & cdng suét
danh dinh t6i da & 65 W va dién &p t6i da 14 20 V, ching han nhu Bé sac di dong
DJI 65W.

2 gior d6i Vi pin bén trong hodc pin bén trong va bén ngodi (khi bo didu khién tor
xa dugc tit nguén va sir dung bd sac DJI tiéu chuén)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(khong bi can tré, khong bi nhidu va & do cao 2,5 m)

WiFi 6
2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 GHz
<10 dBm

[11 Ung dung DJI Agras sé& dé xuét gici han trong ligng vat liéu t6i da co thé chira clia binh rai mét cach théng minh theo tinh

trang hién tai va méi truomng xung quanh clia may bay. Khdng vuot qua gisi han trong lugng vat liéu t6i da co thé chira dugc

khuyén nghi khi thém vat liéu vao binh rai. N&u khong, su an toan ctia chuyén bay c6 thé bj anh hudng.

[2] Céc tan s6 5,8 va 5,1 GHz bi c&m & mét s6 quéc gia. O moét s6 quéc gia, chi dugc phép st dung tan s6 5.1 GHz & trong

nha.

[3] Thoi gian bay tai chd do dugc & muc nudc bién voi téc do gi6 thdp hon 3 m/gidy va nhigt do 25°C (77°F). Chi dé tham

khao. Dir lidu c6 thé thay ddi tly thudc vao mai trudmng. Két qua thuc té sé gidng nhu thir nghiém.

[4] D6 rong phun phy thudc vao tinh hung hoat dong thy-c té.

[5] Pham vi cam bién hiéu qua clia ra-da phy thudc vao vat liéu, vi tri, hinh dang, va cac dac tinh khac cla vat can.

Tai v& hudng dan sir dung dé biét thém thong tin:
https://www.dji.com/t40/downloads
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Nutzung von Agras T40

Startvorbereitungen

A. Stellen Sie das Fluggerét in einem offenen Geléande auf den flachen Boden. Die Ruckseite des Fluggeréats
muss Ihnen zugewandt sein.

B. Sorgen Sie daflr, dass die Propeller sicher befestigt sind und sich keine Fremdkorper in oder auf den
Motoren und Propellern befinden. Die Propellerblatter und Arme missen auseinandergefaltet sein. Die Arm-
Sperren mUssen ordnungsgeman befestigt sein.

C. Sorgen Sie daflr, dass der Sprihtank und der Fluggeratakku ordnungsgeman befestigt sind.

D. Schalten Sie die Fernsteuerung ein. Die DJI™ AGRAS™ App muss aktiviert sein. Schalten Sie dann das
Fluggerat ein. Wechseln Sie in der App zum Startbildschirm und tippen Sie ,Start* an, um die Einsatzansicht
zu sehen. Achten Sie auf ein starkes GNSS-Signal. Zudem sollte die Statusleiste des Systems ,Ready to GO
(GNSS)" oder ,Ready to GO (RTK)“ anzeigen. Anderenfalls kann das Fluggerat nicht starten.

*O:. « Die RTK-Positionierung wird empfohlen. Gehen Sie in der App zu ,Einsatzansicht*. Tippen Sie auf £& und dann auf

LRTK®, um eine Methode fur den Empfang von RTK-Signalen auszuwahlen.

« Bei Verwendung des DJI Mobilfunk-Dongle, tippen Sie s@¢ an und wahlen Sie in DJI Agras die Option ,Netzwerk-
Diagnose”. Wenn der Status aller Geréate in der Netzwerkkette griin angezeigt wird, funktionieren Mobilfunk-Dongle und
SIM-Karte einwandfrei.

Kalibrieren des Durchflussmessgeréts

Kalibrieren Sie das Durchflussmessgeréat, bevor Sie es zum ersten Mal einsetzen. Sonst kann die
Sprihleistung nachteilig beeinflusst werden.

A. Flllen Sie den Sprihtank mit ungeféhr 2 Liter Wasser.

B. Wechseln Sie in der App zu ,Einsatzansicht®, tippen Sie £%, dann 7. an, und tippen Sie rechts im Bereich fiir
Durchflussmessgerat-Kalibrierung auf ,Kalibrierung*.

C. Tippen Sie ,Kalibrierung starten” an, woraufhin die Kalibrierung automatisch startet. Das Ergebnis der
Kalibrierung wird in der App angezeigt, sobald diese abgeschlossen ist.

« Nach erfolgreicher Kalibrierung kann der Pilot mit dem Einsatz fortfahren.

- Schlagt die Kalibrierung fehl, dann tippen Sie auf ,?“, um das Problem anzuzeigen und zu beseitigen.
Kalibrieren Sie erneut, sobald das Problem behoben wurde.

Einséatze durchfiihren

Der Pilot kann Kartierungen im Bedienungsbereich Uber die DJI Agras App durchfihren, mit der Fernsteuerung
eine HD-Karte Uber Offline-Rekonstruktion erhalten und ein Feld fir den Betrieb planen. DJI Agras bietet
mehrere Verfahren, um Punkte hinzuzufligen. Die folgende Beschreibung verwendet Routen-Kartierung und
Fadenkreuz als Beispiel.

Kartierung

DJI AGRAS
APP

Schalten Sie die

Tippen Sie die Taste Tippen Sie B unten rechts an,

Fernsteuerung und das
Fluggerat ein. Rufen Sie
in der DJI Agras App die
Einsatzansicht auf.

oben links an und wahlen

Sie im Aufgabenmodus-
Auswahlbildschirm die Option
,Routen-Kartierung“ im
Bereich ,Kartierung®.

wahlen Sie ,Bereichs-Route”
oder ,Begrenzungs-Route®,
tippen Sie @ in der Mitte des
rechten Bildschirms an, und

wahlen Sie ,Fadenkreuz®.
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Q >

—_t

Ziehen Sie die Karte und tippen
Sie ,Hinzufligen® an, um einen

Punkt zur Fadenkreuz-Position
hinzuzufigen. Tippen Sie M an,
um die Daten zu speichern.

Tippen Sie B an, und bewegen
Sie den Schieberegler, um
abzuheben. Das Fluggerat
fUhrt die Kartierung entlang der
Route automatisch durch.

Warten Sie, bis die
Rekonstruktion abgeschlossen
wurde. Das Ergebnis der
Rekonstruktion wird auf der
urspringlichen Karte angezeigt.

Nach der Rekonstruktion, tippen Sie ,Feld planen® an, und folgen Sie den Schritten 3 bis 6 im folgenden
Abschnitt, um Punkte hinzuzufiigen und Einsatze durchzuflhren. Der Pilot kann auch antippen, um die
aktuelle Auswahl aufzuheben und eine neue Kartierung zu starten.

Feldplanung und Einsatzdurchfiihrung

>

Tippen Sie in der Einsatzansicht
auf die Modusschaltflache oben
links und wahlen Sie im Bereich
LLandwirtschaft“ die Option
4Route”.

>

Tippen Sie M an,
um das Feld zu
verwenden.

Tippen Sie [@ unten rechts
an, tippen Sie @ in der Mitte
des rechten Bildschirms an,
wahlen Sie ,Fadenkreuz“ und
den Punkttyp aus.

Stellen Sie die Parameter
fUr die Aufgabe bzw. fur die
Route ein, ziehen Sie (o, um
die Flugrichtung der Route
anzupassen, und speichern
Sie.

Q >

+

Ziehen Sie die Karte und tippen
Sie ,Hinzuflgen“ an, um einen
Punkt zur Karte hinzuzuftigen.
Tippen Sie @ an, um die Daten
zu speichern.

Tippen Sie B an, Uberprifen
Sie den Fluggerate-Status und
die Aufgabeneinstellungen,

und bewegen Sie den
Schieberegler, um abzuheben.
Das Fluggeréat fuhrt den Einsatz
automatisch durch.

& « Fliegen Sie ausschlieBlich in offenen Bereichen ab und stellen Sie das Verbindungs-Routing und die RTH-Hohe gemai

der Einsatzumgebung angemessen ein.

« Ein Einsatz kann durch eine leichte Bewegung des SteuerknUppels voriibergehend unterbrochen werden. Das Fluggerat
schwebt und zeichnet den Haltepunkt auf. AnschlieBend kann das Fluggerat manuell gesteuert werden. Wahlen Sie
erneut den Einsatz, um fortzufahren. Das Fluggerat kehrt automatisch zum Haltepunkt zurlick und nimmt den Betrieb
wieder auf. Achten Sie bei der Rickkehr zum Haltepunkt auf die Sicherheit des Fluggerats.

 Im Betriebsmodus ,Route” kann das Fluggerat Hindernisse umfliegen. Der Betriebsmodus ,Route” ist standardmaBig
deaktiviert und kann in der App aktiviert werden. Wenn die Funktion aktiviert ist und das Fluggerat Hindernisse erkennt,
dann verlangsamt das Fluggerat den Flug, umfliegt das Hindernis und kehrt zur urspriinglichen Flugroute zurtick.

« Der Pilot kann die vom Fluggerat durchzufiihrende Aktion nach dem Ende des Einsatzes in der App einstellen.

Weitere Betriebsmodi und Funktionen

Weitere Informationen zu den Betriebsmodi A-B-Route, Manuell, Manuell Plus und Obstbaum und zur
Verwendung von Funktionen (beispielsweise Verbindungs-Routing, Wiederaufnahme des Betriebs, Schutz von
Systemdaten und Leerer Tank) finden Sie in der Bedienungsanleitung.

Wartung
Reinigen Sie alle Teile des Fluggerats und der Fernsteuerung am Ende eines Spriihtages, sobald das Fluggerat
wieder eine normale Temperatur aufweist. Das Fluggerat darf NICHT sofort nach dem Betrieb gereinigt werden.
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A. Beflllen Sie den Spruhtank mit sauberem Wasser oder mit Seifenlauge. Lassen Sie das Wasser durch die
SpriihdUsen ablaufen, bis der Tank leer ist. Wiederholen Sie diesen Schritt zwei weitere Male.

B. Entfernen Sie das Sieb des Spriihtanks und die Sprihdusen. Reinigen Sie die Teile und entfernen Sie alle
Verstopfungen. Legen Sie dann die Teile 12 Stunden lang in sauberes Wasser.

C. Sorgen Sie daflr, dass die Teile des Fluggeréts vollstandig angeschlossen sind, damit sie direkt mit Wasser
abgewaschen werden kénnen. Zum Reinigen des Chassis wird empfohlen, einen mit Wasser geflillten
Spruhwéscher zu verwenden. Reinigen Sie das Fluggerat vorsichtig mit einer weichen Birste oder mit einem
nassen Tuch. Verwenden Sie zur Beseitigung von Wasserresten ein trockenes Tuch.

D. Wenn die Motoren, Propeller oder Kuhlkdrper staubig sind oder irgendwelche Rickstdnde von Pestiziden
aufweisen, dann wischen Sie sie mit einem feuchten Tuch ab. Verwenden Sie zur Beseitigung von
Wasserresten ein trockenes Tuch.

E. Wischen Sie die Oberflache und den Bildschirm der Fernsteuerung mit einem sauberen, feuchten Tuch ab.
Das Tuch darf nicht nass sein.

Weitere Informationen zur Produktwartung finden Sie im Abschnitt ,Haftungsausschluss und

Sicherheitsvorschriften®.

Sicher Fliegen

Es ist wichtig, einige grundlegende Flugrichtlinien zu lhrer eigenen Sicherheit und der Sicherheit anderer

Personen, die sich in Ihrer Nahe befinden, zu verstehen.

1. Beim Fliegen in offenen Bereichen: Achten Sie auf Strommasten und andere Hindernisse. Das Fluggerat darf
NICHT Uber oder in der Nahe von Menschen, Tieren und Gewassern geflogen werden.

2. Bewahren Sie stets Kontrolle: Halten Sie die Fernsteuerung mit beiden Handen fest und sorgen Sie dafir,
dass Sie beim Fliegen die Kontrolle Uber das Fluggerat behalten. Dies gilt auch, wenn Sie intelligente
Funktionen nutzen, wie z. B. die Betriebsmodi ,Route” und ,A-B Route” und ,Intelligente Rickkehrfunktion®
(Smart Return to Home).

3. Sorgen Sie fUr freie Sicht: Behalten Sie das Fluggerat immer im Auge und vermeiden Sie es, hinter Geb&uden
oder anderen Hindernissen zu fliegen, denn dies kann Ihre Sicht auf das Fluggeréat behindern.

4. Uberwachen Sie die Flughdhe: Zur Sicherheit von bemannten Flugzeugen und anderem Flugverkehr
mussen Sie auf einer Flughdhe von unter 100 m fliegen. Sie mlssen dabei stets alle értlichen Gesetze und
Vorschriften einhalten.

Weitere Informationen zu kritischen Sicherheitsfunktionen, wie z. B. GEO-Zonen, finden Sie hier:
https://www.dji.com/flysafe

Was Sie beim Fliegen beachten missen

-

. Das Fluggerat darf bei Windgeschwindigkeiten von Uber 6 m/s NICHT zum Sprihen eingesetzt werden.

N

Betreiben Sie das Fluggerat NICHT bei unglnstigen Wetterbedingungen, wie z. B. Schnee, Nebel,
Windgeschwindigkeiten von Uber 6 m/s oder starkem Regen (Niederschlagsmengen von Uber 25 mm).

w

. Sie durfen NICHT mehr als 4,5 km Uber dem Meeresspiegel fliegen.

>

Uber die DJI Agras App wird auf intelligente Weise das maximale Zuladungsgewicht fiir den Tank
entsprechend dem aktuellen Status und der Umgebung des Fluggerats empfohlen. Beim Beflillen des Tanks
mit Flussigkeit darf das maximale Gewicht nicht den empfohlenen Wert Uberschreiten. Andernfalls kann die
Flugsicherheit beeintrachtigt werden.

5. Stellen Sie sicher, dass ein starkes GNSS-Signal besteht und die D-RTK-Antennen wéhrend des Betriebs
nicht blockiert sind.

Automatische Riickkehr (RTH)

Das Fluggerat kehrt in den folgenden Situationen automatisch zum Startpunkt zuriick:

Intelligente Ruckkehr: Pilot driickt die Rickkehrtaste und halt sie gedrtickt.
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Sicherheitsbedingte Riickkehr*: Das Fernsteuerungssignal ist unterbrochen.

Akkubedingte Ruckkehr*: Der Akkustand des Fluggeréts erreicht den zuvor einstellten Schwellenwert fur
schwachen Akku.

Befindet sich innerhalb von 20 m zum Fluggeré&t ein Hindernis, dann verringert das Fluggeréat seine
Fluggeschwindigkeit, bremst ab und verweilt im Schwebeflug. Das Fluggerét beendet die Ruckkehrfunktion
(RTH) und wartet auf die nachsten Kommandos.

* Wenn das Fernsteuerungssignal verlorengeht oder der Akkustand des Fluggerats niedrig ist, kann die Aktion des Fluggeréats

in der App eingestellt werden. ,Sicherheitsbedingte Rickkehr* und ,Akkubedingte Riickkehr sind nur verfligbar, wenn die
Ruckkehrfunktion eingestellt ist.

& « ,Hindernisvermeidung” ist im Fluglagemodus deaktiviert. (Das Fluggerét wechselt in den Fluglagemodus in bestimmten
Situationen, wie z. B. bei schwachem GNSS-Signal). ,Hindernisvermeidung® steht nicht zur Verfligung, wenn die
Betriebsumgebung firr die Radarmodule oder die binokularen Sichtsensoren ungeeignet ist. In solchen Situationen ist
besondere Vorsicht geboten.

Verwendung von Pestiziden

—

. Wasserldsliche Pestizide missen so weit wie mdglich vermieden werden, denn sie kdnnen die Lebensdauer
des Sprihsystems beeintrachtigen.

2. Pestizide sind giftig und stellen ernsthafte Sicherheitsrisiken dar. Die Pestizide sind nur unter strikter
Einhaltung der Spezifikationen zu verwenden.

3. Verwenden Sie zum Mischen der Pestizide sauberes Wasser. Sie mUssen die gemischte Flissigkeit vor dem
EinfUllen in den Spruhtank filtern, um ein Verstopfen des Siebs zu vermeiden.

4. Ein wirksamer Einsatz von Pestiziden hangt von den folgenden Faktoren ab: Pestiziddichte, Aussprihrate,
SprUhabstand, Fluggeratgeschwindigkeit, Windgeschwindigkeit, Windrichtung, Temperatur und
Luftfeuchtigkeit. Beim Einsatz von Pestiziden mussen alle Faktoren berticksichtigt werden.

o

Die Sicherheit von Menschen, Tieren oder der Umwelt darf wéhrend des Einsatzes NICHT gefahrdet und
beeintrachtigt werden.

Zur eigenen Sicherheit und zur Sicherheit anderer Personen in der Nahe ist es wichtig, die
grundlegenden Flugrichtlinien zu verstehen.
Lesen Sie unbedingt den Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften.
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Fluggerat

Die Agras T40 verflgt Uber eine Truss-Konstruktion mit einklappbaren Armen, die den Rumpf verkleinern und
den Transport erleichtern. Das vdllig neue integrierte Spriihsystem kann schnell gegen ein Streusystem mit einer
Streulast von bis zu 50 kg ausgetauscht werden.

Das intelligente Raumerkennungssystem umfasst aktive Phased-Array-Radare und binokulares Sehen, um die
Flugsicherheit zu gewahrleisten. Mit einer 12-MP-UHD-FPV-Kamera mit kippbarem Gimbal kann das Fluggerat
automatisch HD-Feldbilder fur die lokale Offline-Rekonstruktion zur Unterstitzung einer prazisen Feldplanung
sammeln. Mit dem P4 Multispectral und DJI Agras Intelligent Cloud kénnen Rezeptkarten erstellt werden, um
eine variable DUngung durchzufihren.

Die koaxiale Doppelrotorkonstruktion erzeugt starke Winde, sodass die Pflanzenschutzmittel auch in dichte
Baumkronen eindringen kénnen, um sie grundlich zu besprihen. Das Sprihsystem ist mit brandneuen
magnetisch angetriebenen Impellerpumpen, Doppelzerstdubern und Antitropf-Zentrifugalventilen
ausgestattet. In Verbindung mit den Gewichtssensoren bietet das Sprihsystem eine Echtzeit-Erkennung des
Flussigkeitsstands und verbessert die Spriiheffizienz bei gleichzeitiger Einsparung von fliissigem Pestizid.

Die Kernmodule sind vergossen, und das Flugzeug verflgt Uber eine Schutzart von IPX6K (ISO 20653:2013),
s0 dass das Chassis direkt mit Wasser gewaschen werden kann.

Ansicht von hinten Zusammengefaltet

1. Propeller 8. Spruharme 16. Aktiv phasengesteuerter
2. Motoren 9. Spriuhtank Ruckwarts- und Abwarts-
3.ESCs 10. Forderpumpe Radar
4. LEDs an der Vorderseite 11. FPV-Kamera 17. Intelligent Flight Battery

des Fluggerats (an den zwei 12, Binokulare Sichtsensoren 18. Landegestell

vorderen Armen) 13. Spotlights 19. OCUSYNC™
5. Rahmenausleger 14. Khlkérper BildUbertragungs-Antennen
6. Falterkennungs-Sensoren 15. Aktiv phasengesteuerter 20. Onboard D-RTK™ Antennen

(integriert) omnidirektionaler Rundstrahl- 21. Fluggerat-Ruckleuchten (auf
7. Sprihlanze Radar den zwei hinteren Armen)
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Fernsteuerung

Die nachste Generation der DJI RC Plus Fernsteuerung umfasst DJI O3 Agras, die neueste Version der
legendéren OcuSync Bildibertragungs-Technologie, und bietet eine max. Ubertragungsreichweite von bis
zu 7 km (bei einer Hohe von 2,5 m)". Die Fernsteuerung verfiigt tber eine Hochleistungs-CPU mit 8 Cores
und einen integrierten sehr hellen 7-Zoll-Touchscreen, der von einem Android-Betriebssystem versorgt
wird. Piloten kénnen sich Uber Wi-Fi oder Uber den DJI Mobilfunk-Dongle mit dem Internet verbinden. Dank
der rundum erneuerten DJI Agras App und einer Vielzahl an Tasten auf der Fernsteuerung ist der Betrieb
einfacher und genauer als je zuvor. Mit dem zur App hinzugefligten Kartierungs-Modus kann der Pilot Offline-
Rekonstruktionen abschlieBen und prézise Feldplanungen ohne Zusatzgerate durchfihren. Die Fernsteuerung
verflgt Uber eine maximale Betriebszeit von 3 Stunden und 18 Minuten beim internen Hochleistungs-Akku.
Piloten kénnen einen externen Akku, der die Fernsteuerung mit Energie versorgt und den Anforderungen fur
lange und hoch intensive Einsétze voll entspricht, auch separat erwerben.

1. Externe Fernsteuerungs- 8. Automatische Ruckkehr

Antennen 9. Mikrofone

Touchscreen 10. Status-LED
3. Leuchten-Taste 11. Akkustand-LEDs Gl

(reserviert) 12. Interne GNSS-Antennen Cg@
4. Steuerknuppel 13. Netztaste [ /| IS \
5. Interne Wi-Fi-Antennen 14 5D-Taste &) %%@ GD) J% ®
6. Zurlcktaste (individualisierbar) : : (©)
7. L1/L2/L3/R1/R2/R3- 15. Pausetaste (reserviert) o= g)

Tasten
16. C3-Taste 23. HDMI-Anschluss ; | — T '
17. Linkes Radchen 24. USB-C-Anschluss CET:) T I &
18. Spruhen-/Austragen- 25. FPV-Kartenwechsel- \_’J*@‘@’@‘

Taste Taste ©)
19. Flugmodusschalter 26. Rechtes Radchen @
20. Interne Fernsteuerung- 27. Drehrad (reserviert)

Antennen 28. Griff — m;m
21. microSD- 29. Lautsprecher == ] =

Kartensteckplatz 30. Liiftungsschlitz &0 ) 63
22. USB-A-Anschluss 31. Reservierte @rj -

Gewindebohrungen
° T A== ] °

32. C1-Taste 38. Alarm S
33. C2-Taste 39. Lufteinlass
34. Ruckabdeckung 40. Dongle-Fach
35. Akkuentriegelung 41. Riemenhalterung

36. Akkufach

37. Ruckabdeckungs-
Entriegelung

[1] Die Fernsteuerung kann ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCG/NGC: 7 km; SRRC: 5 km; CE/MIC:

4 km) auf offenem Gelande ohne elektromagnetische Stérung und bei einer Flughdhe von ungefahr 2,5 m

erreichen.
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Technische Daten

® Fluggerat
Modell
Gewicht

Max. Startgewicht"!

Max. Diagonaler Achsenabstand

Abmessungen

Schwebegenauigkeit (bei
starkem GNSS-Signal)

Betriebsfrequenz?
Strahlungsleistung (EIRP)

RTK/GNSS Betrigbsfrequenz

Schwebezeit”

Maximal konfigurierbarer
Flugradius

Max. Windwiderstandsfahigkeit

Betriebstemperatur

© Antriebssystem
Motoren
Abmessungen des Stators
KV
Leistung
Propeller
Durchmesser
Anzahl der Rotoren

® Duales Spriihsystem
Sprihtank
Lautstérke
Betriebsnutzlast"!
Spriiharme
Modell
Anzahl
TropfchengroBe

Max. wirksame Spriihbreite!”

Férderpumpen

Typ
Maximale Durchflussmenge

3WWDZ-40A

38 kg (ohne Batterie)

50 kg (inkl. Batterie)

Max. Startgewicht fur das Spriihen: 90 kg (auf Meereshdhe)

Max. Startgewicht 101 kg (auf Meereshdhe)

2.184 mm

2.800 x 3.150 x 780 mm (Arme und Propeller ausgeklappt)

1.590 x 1.930 x 780 mm (Arme ausgeklappt und Propeller eingeklappt)
1.125 x 750 x 850 mm (Arme und Propeller eingeklappt)

Mit aktiviertem D-RTK: Horizontal: +10 cm, Vertikal: +10 cm

Mit deaktiviertem D-RTK:

Horizontal: +60 cm, Vertikal: £30 cm (Radarmodul aktiviert: +10 cm)
2,4000 bis 2,4835 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz

2,4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5,8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

GPS L1/L.2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Ohne Nutzlast: 18 Min (Startgewicht von 50 kg mit einem 30000-mAh-Akku)
Voll geladen zum Spriihen: 7 Min (Startgewicht von 90 kg mit einem
30000-mAh-Akku)

Vollstandig geladen fur die Ausbringung: 6 Min (Startgewicht von 101 kg mit
einem 30000 mAh-Akku)

2.000m

6m/s
0 °C bis 45 °C

100 x 33 mm
48 Umdrehungen pro Minute/V
4000 W/Rotor

54 Zoll (1371,6 mm)
8

Voli: 401
Voll: 40 kg

LX8060SZ

2

50-300 pm

11 m (in einer HBhe von 2,5 m Uber den Pflanzen mit einer Fluggeschwindigkeit
von 7 m/s)

Laufradpumpe mit Magnetantrieb
6 L/min x 2
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* Aktiv phasengesteuerter omnidirektionaler Rundstrahl-Radar

Modell
Terrain Follow

Hindernisvermeidung®

RD2484R
Max. Hangneigung im Hanglagenmodus: 30°

Hindernisvermeidungsbereich (horizontal): 1,5-50 m

Sichtfeld: 360° (horizontal), +45° (vertikal)

Arbeitsbedingungen: Flug 1,5 Meter Uber dem Hindernis und bei einer
Geschwindigkeit geringer als 7 m/s.

Sicherheitsabstand: 2,5 m (Abstand zwischen vorderen Propellern und dem
Hindernis nach dem Abbremsen)

Hindernisvermeidungs-Richtung: omnidirektionale Hindernisvermeidung in
horizontaler Richtung.

Hindernisvermeidungsbereich (aufwarts): 1,5-30 m

Sichtfeld: 45°

Arbeitsbedingungen: verfugbar wahrend Start/Landen, und beim Aufstieg, wenn
sich das Hindernis mehr als 1,5 m tber dem Fluggerét befindet.
Sicherheitsabstand: 3 m (Abstand zwischen Vorderseite von Fluggerét und dem
Hindernis nach dem Abbremsen)

Richtung der Hindernisvermeidung: aufwarts

* Aktiv phasengesteuerter Riickwarts- und Abwarts-Radar

Modell
Flughhenerkennung®

Hindernisvermeidung'®

* Binokulare Sichtsensoren
Messbereich

Effektive
Erfassungsgeschwindigkeit

Sichtfeld

Betriebsumgebung
® Fernsteuerung

Modell

GNSS

Bildschirm

Betriebstemperatur
Lagertemperatur

Ladetemperatur

Chemische Zusammensetzung

des internen Akkus
Laufzeit des internen Akkus
Laufzeit des externen Akkus
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RD2484B

Flughdhenerkennungsbereich: 1-45 m
Stabilisierungsbereich: 1,5-30 m

Hindernisvermeidung (nach hinten): 1,5-30 m

Sichtfeld: +60° (horizontal), +25° (vertikal)

Arbeitsbedingungen: verflgbar wahrend Start/Landen, und beim Aufstieg, wenn
die Distanz zwischen der Ruckseite des Fluggerats und dem Hindernis mehr als
1,5 m und die Geschwindigkeit des Fluggerats weniger als 7 m/s ist.
Sicherheitsabstand: 2,5 m (Abstand zwischen vorderen Propellern und dem
Hindernis nach dem Abbremsen)

Richtung der Hindernisvermeidung: riickwarts

0,4-25m
<10m/s

Horizontal: 90°, vertikal: 106°
Adéaquate Licht- und Sichtverhaltnisse

RM700B
GPS + Galileo + BeiDou

7,02-Zoll-LCD-Touchscreen, mit einer Aufldsung von 1.920x1.200 Pixel und
Leuchtstérke von 1.200 cd/m?

-20 °C bis 50 °C

Weniger als ein Monat: -30 °C bis 45 °C
Ein bis drei Monate: -30 °C bis 35 °C

Drei Monate bis ein Jahr: -30 °C bis 30 °C
5 °C bis 40 °C

LiNICoAIO2

3 Stunden 18 Minuten
2 Stunden 42 Minuten



Ladetyp Es ist empfehlenswert, einen lokal zertifiziertes USB-C-Ladegerat mit einer
maximalen Leistung von 65 W und einer maximalen Spannung von 20 V zu
verwenden, beispielsweise das tragbare Ladegerat DJI 65W.

Ladezeit 2 Stunden fUr interne Akkus oder interne und externe Akkus (wenn die
Fernsteuerung ausgeschaltet und ein Standard-DJI-Ladegerat verwendet wird)

O3 Agras

Betriebsfrequenz” 2,4000 bis 2,4835 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz

Strahlungsleistung (EIRP) 2,4 GHz: <83 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

Max. Ubertragungsreichweite

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
7 km (FCQ), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)
(ohne Hindernisse und Stérungen, und bei einer Flughdhe von 2,5 m)

Wi-Fi
Protokoll WiFi 6
Betriebsfrequenz? 2,4000 bis 2.4835 GHz, 5,150 bis 5,250 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz
Strahlungsleistung (EIRP) 2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)
Bluetooth
Protokoll Bluetooth 5.1
Betriebsfrequenz 2,400 bis 2,4835 GHz
Strahlungsleistung (EIRP) <10dBm

[1] Uber die DJI Agras App wird auf intelligente Weise das maximale Zuladungsgewicht fur den Tank entsprechend dem aktuellen
Status und der Umgebung des Fluggeréts empfohlen. Das empfohlene maximale Zuladungsgewicht darf nicht Gberschritten
werden, wenn der Ausbringbehalter mit Flissigkeit geflillt wird. Andernfalls kann die Flugsicherheit beeintrachtigt werden.

[2]

Die Frequenzen 5,8 und 5,1 GHz sind in einigen Landern verboten. In einigen Landern darf das Frequenzband 5,1 GHz nur in
Innenrdumen verwendet werden.
[3]

Schwebezeit auf Meereshdhe mit Windgeschwindigkeit unter 3 m/s und einer Temperatur von 25 °C. Nur zur Referenz. Die
Daten konnen je nach Umgebung unterschiedlich sein. Tats&chliche Ergebnisse mussen getestet werden.

[4]
[5]

Die Spriihbreite hangt von den tatsachlichen Betriebsszenarien ab-

Die tatsé&chliche Sensorreichweite hangt von der Materialbeschaffenheit, Lage, Form und anderen Faktoren des Objekts ab.

Laden Sie die Bedienungsanleitung herunter, um mehr Informationen zu erhalten:
https://www.dji.com/t40/downloads
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Uso del Agras T40

Preparacion para el despegue

A. Cologue la aeronave en el suelo en una zona que sea plana y esté despejada de modo que su parte trasera
quede orientada hacia usted.

B. Asegurese de que las hélices estén bien montadas, no haya objetos extrafios dentro o encima de los
motores y las hélices, las palas y los brazos de las hélices estén desplegados y los seguros de los brazos
estén bien cerrados.

C. Asegurese de que el tanque de rociado y la bateria de vuelo estén colocados firmemente en su lugar.

D. Encienda el control remoto, aseglrese de que se haya abierto la aplicacion DJI™ AGRAS™ y encienda la
aeronave. Vaya a la pantalla de inicio y pulse “Iniciar” para acceder a la vista de cdmara. Asegurese de que
la sefial GNSS sea intensa y de que la barra de estado del sistema indique “Ready to GO (GNSS)” o “Ready
to GO (RTK)” (Listo para despegar [GNSS/RTK]). De lo contrario, la aeronave no puede despegar.

Wi

:Q’_ « Se recomienda usar el posicionamiento RTK. En la aplicacion, vaya a la vista de camara, presione £ y después RTK
para seleccionar un método de recepcion de sefales RTK.

« Siva a usar el adaptador celular DJI, pulse {é} en la aplicacion DJI Agras y seleccione “Diagnostico de red”. Si el
estado de todos los dispositivos de la cadena de red se muestra en verde, eso significa que el adaptador y la tarjeta
SIM funcionan correctamente.

Calibracion del caudalimetro

Asegurese de calibrar el caudalimetro antes de usar la aeronave por primera vez. De lo contrario, el
rendimiento de las operaciones de rociado podria verse afectado seriamente.

A. Llene el tanque de rociado con aproximadamente 2 L de agua.

B. En la aplicacion, vaya a la vista de camara, pulse €2y luego ..
la seccién de calibracion del caudalimetro.

y pulse “Calibraciéon” en el lado derecho de

C. Pulse “Iniciar”, y la calibracién se inicia automaticamente. El resultado de la calibracién se muestra en la
aplicacién cuando se haya completado.

« Si la calibracién se completa correctamente, se podra proceder a pilotar la aeronave.

- Sila calibracion falla, pulse “?” para visualizar el problema y resolverlo. Repita la calibracion una vez que se
haya resuelto el problema.

Inicio de las operaciones

Los usuarios podran realizar tareas de cartografia en la zona de operaciones con la aplicacion DJI Agras,
recibir en el control remoto un mapa HD a través de la reconstruccion sin conexion y planificar campos de cara
la ejecucion de operaciones. DJI Agras proporciona varias formas de ahadir de puntos; En las descripciones
siguientes, se usan la cartografia de trayectorias y el punto de mira.

Cartografia y mapeado

DJIAGRAS
APP

> >

Encienda el control remoto y,
a continuacion, la aeronave.
Entre en la vista de cdmara
en la aplicacion DJI Agras.

70

Pulse el botdn, ubicado arriba
a la izquierda. En el panel
“Cartografia y mapeado” de
la pantalla de seleccion del
modo de tareas, seleccione
“Route Mapping” (Cartografia
de trayectorias).

Pulse [, ubicado abajo a la
derecha; seleccione “Area
Route” (Trayectoria de area) o
“Boundary Route” (Trayectoria
de limite); pulse @ en la parte
central de la pantalla derecha,
y seleccione “Crosshair”
(Punto de mira).



Q >

—_+

Arrastre el mapa y pulse Pulse B y mueva el control Espere a que se complete la
“Afadir” para agregar un deslizante para despegar. La reconstruccion. El resultado
punto en la posicion del aeronave ejecuta automaticamente de la reconstruccion se
punto de mira. Pulse la operacién de cartografia a lo muestra en el mapa original.
para guardar. largo de la trayectoria.

Tras la reconstruccion, pulse “Campo del plan” y complete los pasos 3 a 6 de la seccién dispuesta a
continuacion, para afiadir puntos y ejecutar las operaciones. Los usuarios también podran pulsar B para
cancelar la seccién actual e iniciar una nueva operacion de cartografia.

Planificacion de campos y ejecucion de operaciones

> > Q >

+

En la vista de camara, pulse Pulse [, ubicado abajo Arrastre el mapa y pulse

el botén de modo, ubicado a la derecha; pulse [, en “Afadir” para agregar un

arriba a la izquierda, y la pantalla de la derecha; punto al mapa. Pulse M para

seleccione “Trayectoria” en el seleccione “Crosshair”, y guardar.

panel “Agricultura”. escoja un tipo de punto.

(V] > >

Pulse para usar el Establezca los parametros Pulse B, compruebe el estado

campo. de la tarea y la trayectoria, de la aeronave y los ajustes
arrastre (o para ajustar de la tarea, y mueva el control
la direccion de vuelo de deslizante para despegar. La
la trayectoria, y guarde la aeronave ejecuta la operacion
informacion. automaticamente.

& « Despegue Unicamente en areas abiertas y establezca el valor de la trayectoria de conexién vy la altitud del RPO segun el
entorno de funcionamiento.

« Todas las operaciones se pueden pausar con un ligero movimiento de la palanca de control. La aeronave entra en vuelo
estacionario y registra un punto de interrupcion. A partir de ese momento, la aeronave se puede controlar manualmente.
Seleccione la operacién de nuevo para continuar. La aeronave regresa automaticamente al punto de interrupcion y
reanuda la operacion. Preste atencién a la seguridad de la aeronave cuando regrese a un punto de interrupcion.

< En el modo Trayectoria, la aeronave puede sortear obstaculos, funcién que esta desactivada de forma predeterminada
y que puede activarse con la aplicacion. Si la funcion esta activada y la aeronave detecta un obstaculo, esta reduce la
velocidad y lo sortea. Luego, regresa a la ruta de vuelo original.

« La aplicacion permite definir qué accion ejecutara la aeronave después de terminada la operacion.

Otros modos de funcionamiento y otras funciones

En el manual de usuario encontrard mas informacién sobre los modos de funcionamiento Trayectoria A-B,
Manual, Manual Plus y Arbol frutal y sobre las funciones Trayectoria de conexién, Reanudar el trabajo, Proteger
datos de sistema y Tanque vacio.

Mantenimiento

Limpie todas las piezas de la aeronave y del control remoto al final de cada jornada de rociado y después de
que la aeronave haya vuelto a su temperatura normal. NO limpie la aeronave inmediatamente después de
completar las operaciones.
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A. Llene el tanque de rociado con agua limpia 0 agua jabonosa, y rocie el agua por los aspersores hasta que el
tanque se vacie. Repita este paso dos veces mas.

B. Retire el filtro del tanque de rociado y los aspersores para limpiarlos y eliminar cualquier obstruccion.
Después, sumérjalos en agua limpia durante 12 horas.

C. Asegurese de que todas las piezas de la estructura de la aeronave estén completamente fijadas, para que la
estructura pueda lavarse directamente con agua. Se recomienda usar un pulverizador de agua para limpiar
el cuerpo de la aeronave y limpiar con un cepillo suave o un pafo himedo antes de eliminar los residuos de
agua con un pafio seco.

D. Si hay polvo o liquido pesticida en los motores, las hélices o los disipadores térmicos, limpielos con un pafo
humedo antes de limpiar los restos de agua con un pafio seco.

E. Limpie la superficie y pantalla del control remoto con un pafio himedo limpio escurrido.

Para mas informacion, consulte los apartados Renuncia de responsabilidad y Directrices de seguridad en el
mantenimiento del producto.

Vuelo Seguro

Es importante conocer algunas directrices basicas de vuelo, tanto para su seguridad como para la de quienes
le rodean.

1. Siva a volar en espacios abiertos, preste atenciéon a los postes de red eléctrica, las lineas de tensién y otros
obstaculos. Evite volar por encima o en las cercanias de agua, personas o animales.

2. Mantenga el control en todo momento: sujete el control remoto y controle la aeronave durante el vuelo,
incluso cuando se utilicen funciones inteligentes, como los modos de funcionamiento Trayectoria,
Trayectoria A-B o Regreso al punto de origen inteligente.

3. No pierda de vista la aeronave: mantenga la aeronave dentro su alcance visual (VLOS, por sus siglas en
inglés) en todo momento y evite volar por detras de edificios u otros obstéculos que impidan el contacto
visual con esta.

4. Supervise la altitud: por la seguridad de las aeronaves tripuladas y el resto del tréfico aéreo, vuele a altitudes
inferiores a 100 m (328 ft) y cumpliendo con toda la legislacion y normativas nacionales.

Visite https://www.dji.com/flysafe si desea obtener mas informacién acerca de funciones criticas
de seguridad como las zonas GEO.

Aspectos a tener en cuenta para el vuelo

1. NO use la aeronave para tareas de rociado con vientos que excedan los 6 m/s.

2. NO utilice la aeronave en condiciones meteoroldgicas adversas, como nieve, niebla, vientos que superen los
6 m/s o lluvias intensas que superen los 25 mm (0.98 in) acumulados.

3. NO vuele a una altitud superior a 4.5 km (14 768 ft) sobre el nivel del mar.

4. La aplicacion DJI Agras recomendara de manera inteligente el peso de la carga Util para el depdsito de
acuerdo con el estado actual y el entorno de la aeronave. Al agregar material al deposito, el peso méximo no
debe exceder el valor recomendado. De lo contrario, la seguridad de vuelo puede verse afectada.

5. Asegurese de que, durante la operacion, la sefial GNSS sea intensa y las antenas D-RTK estén libres de
obstrucciones.

Regreso al punto de origen (RPO)
La aeronave volvera al punto de origen automaticamente en las siguientes situaciones.
RPO inteligente: el usuario mantiene presionado el botén RPO.

RPO de seguridad™: se ha perdido la sefial del control remoto.
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RPO por bateria baja*: el nivel de bateria de la aeronave alcanza el umbral preestablecido para un nivel de
bateria bajo.

La aeronave desacelera y, a continuacion, frena y entra en vuelo estacionario si hay un obstéaculo en un radio

de 20 m alrededor de la aeronave. La aeronave sale del RPO y aguarda a que se den méas érdenes.

* La aplicacion permite establecer qué accion realiza la aeronave si su nivel de bateria es bajo o si se pierde la sefial del control
remoto. RPO de seguridad y RPO por bateria baja solo estan disponibles si se establece el procedimiento RPO.

& « El sistema anticolision se desactiva en el modo Atti (que se activa automaticamente en casos como cuando la sefial
GNSS es demasiado débil) y no esta disponible si el entorno de funcionamiento no es adecuado para los médulos de
radar o el sistema de visién binocular. Es necesario adoptar especiales precauciones en los siguientes casos.

Uso de pesticidas
1. Evite el uso de pesticidas insolubles en agua tanto como sea posible, ya que pueden reducir la vida Util del
sistema de rociado.

2. Los pesticidas son venenosos y representan un grave riesgo para la seguridad. Utilicelos siguiendo
estrictamente sus indicaciones de uso.

3. Utilice agua limpia para mezclar el pesticida vy filtre el liquido mezclado antes de verterlo en el depdsito de
rociado para evitar atascar el filtro.

4. El uso efectivo de pesticidas depende de la densidad de pesticidas, la tasa de pulverizacion, la distancia de
pulverizacion, la velocidad de la aeronave, la velocidad del viento, la direccion del viento, la temperatura y la
humedad. Considere todos estos factores al usar pesticidas.

5. NO comprometa la seguridad de las personas, los animales ni el medio ambiente durante la operacion.

Es importante conocer algunas directrices bésicas de vuelo, tanto para su seguridad
como para la de quienes le rodean.

Asegurese de leer el documento de renuncia de responsabilidad y directrices de
seguridad.
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Aeronave

El Agras T40 esta disefado en forma de estructura articulada con brazos que se pueden plegar para reducir
el tamafio del cuerpo, lo que facilita ain mas su transporte. El nuevo sistema de rociado integrado se puede
cambiar rapidamente por un sistema de esparcido con una carga Util de hasta 50 kg.

El sistema de deteccion espacial inteligente incluye varios radares de matriz en fase activa y un sistema de
visién binocular que garantizan la seguridad de vuelo. Gracias a que incorpora una camara FPV UHD de 12 MP
y un estabilizador inclinable, la aeronave recopila automaticamente imagenes del terreno con calidad HD para
su reconstruccion sin conexion. Se permite asi complementar aquellas tareas de planificacion de campos
donde prime la precision. Si se combina el dron P4 Multispectral con la nube inteligente DJI Agras, se pueden
generar mapas de prescripciones, con los que podra realizar tareas de fertilizacion a velocidades variables.

La estructura de rotor coaxial doble crea fuertes vientos para que los pesticidas puedan penetrar gruesas
cubiertas vegetales y conseguir un rociado profundo. El sistema de rociado incorpora varias novedades:
bombas centrifugas magnéticas, aspersores atomizados duales y valvulas centrifugas antigoteo. Si se usa
junto con los sensores de peso, el sistema de rociado detecta el nivel de liquido en tiempo real y mejora la
eficiencia del rociado, al tiempo que ahorra liquido pesticida.

El revestimiento especial con el que vienen equipados los médulos principales y el indice de proteccion IPX6K
(conforme a la norma ISO 20653:2013) permiten que el cuerpo de la aesronave se pueda lavar directamente
con agua.

Vista trasera

1. Hélices 8. Aspersores 16. Radar trasero e inferior de
2. Motores 9. Depésito de rociado matriz en fase activa
3. ESC 10. Bomba de suministro 17. Baterfa de vuelo inteligente
4 Indicadores delanteros de 11. Cémara FPV 18. Tren de aterrizaje
la aeronave (en dos brazos 12. Sistema de visién binocular 19. Antenas de transmisién de la
delanteros) 13. Focos imagen OCUSYNC™
5. Brazos del bastidor 14. Disipadores térmicos 20. Antenas D-RTK™ integradas

6. Sensores de deteccion de 15. Radar omnidireccional de 21. Indicadores traseros de la
plegado (integrados) matriz en fase activa aeronave (en dos brazos

7. Lanza de rociado traseros)
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Control remoto

El control remoto de Ultima generacion DJI RC Plus cuenta con DJI O3 Agras, Ultima version de la caracteristica
tecnologia de transmision de la imagen OcuSync, y tiene un alcance de transmision de 7 km (a una altitud de
2.5 m)'"l. El control remoto esté equipado con una CPU de alto rendimiento de 8 nlcleos, una pantalla tactil de
alto brillo de 7 pulgadas y el sistema operativo Android. Para conectarse a Internet, los usuarios podran usar la
funcionalidad Wi-Fi o el adaptador celular DJI. Las operaciones ganan en agilidad y precision gracias al nuevo
disefio de la aplicacién DJI Agras y al amplio conjunto de botones con que cuenta el control remoto. Gracias a
la adicién del modo Cartografia a la aplicacion, los usuarios podran completar reconstrucciones sin conexion
y ejecutar planificaciones de campos con precision sin tener que recurrir a dispositivos adicionales. La alta
capacidad de su baterfa interna permite que el control remoto goce de un tiempo de funcionamiento méximo
de 3 horas 18 minutos. Ademas, los usuarios siempre podran comprar por separado una bateria externa para
el control remoto, satisfaciendo asi los requisitos de operaciones de larga duracién y alta intensidad.

-

. Antenas del control remoto 10. Indicador led de

externas estado
2. Pantalla tactil 11. Ledes de nivel de
3. Boton del indicador bateria
(reservado) 12. Antenas GNSS
4. Palancas de control internas
5. Antenas Wi-Fi internas 13. Botén de encendido
6. Boton de retroceso 14. Boton 5D
7. Botones L1/L2/L3/R1/R2/R3 (personalizable)
8. Boton de regreso al punto de 19+ Botén de detener
origen (RPO) vuelo

9. Microéfonos

16. Boton C3 25. Botén de cambio
17. Selector izquierdo entre FPV y mapa
18. Botdn de rociado/ 26. Selector derecho

esparcido 27. Rueda de
19. Selector de modo de desplazamiento
20 Zuflo el ol (reservada)

- rer;neor:gsintjmcaosn ® 28. Asa

21. Ranura para tarjeta 29. Altavoz

microSD 30. Salida de aire
22. Puerto USB-A 31. Orificios de montaje
23. Puerto HDMI reservados
24. Puerto USB-C

32. Botén C1 37. Botdn de liberacion de
33. Boton C2 la tapa trasera
34. Tapa trasera 38. Alarma
35. Botoén de liberacion de 39. Entrada de aire
bateria 40. Compartimiento del
36. Compartimento de la adaptador
bateria 41. Soporte de correa

[

El control remoto logra el alcance méximo de transmision (7 km o 4.35 mi [FCC/NCC]; 5 km o 3.11 mi
[SRRC]; 4 km o 2.49 mi [CE/MIC]) en una zona abierta sin interferencias electromagnéticas y a una altitud
de unos 2.5 m (8.2 ft) aproximadamente.
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Especificaciones

® Aeronave
Modelo
Peso

Peso méximo de despegue!

Distancia maxima diagonal entre ejes

Dimensiones

Rango de precisién en vuelo
estacionario (con sefial GNSS fuerte)

Frecuencia de funcionamiento®
Potencia del transmisor (PIRE)

Frecuencia de funcionamiento RTK/
GNSS
Tiempo en vuelo estacionario®

Radio de vuelo configurable méximo
Resistencia méx. al viento
Temperatura de funcionamiento
e Sistema de propulsion
Motores
Tamafio del estator
KV
Potencia
Hélices
Diametro
Numero de rotores
e Sistema dual de rociado atomizado
Depésito de rociado
Volumen
Capacidad de carga
Aspersores

Modelo
Cantidad

Tamario de microgotas
Anchura efectiva maxima de rociado'

Bomba de suministro
Tipo
Caudal maximo
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3WWDZ-40A

38 kg (sin bateria)

50 kg (con baterfa)

Peso méximo de despegue para rociado: 90 kg (a nivel del mar)

Peso méaximo de despegue para esparcido: 101 kg (a nivel del mar)
2184 mm

2800 x3150 x 780 mm (brazos y hélices desplegados)

1590 x 1930 x 780 mm (brazos desplegados y hélices plegadas)

1125 x 750 x 850 mm (brazos y hélices plegados)

D-RTK activado: Horizontal: +10 cm, Vertical: +10 cm

D-RTK desactivado:

horizontal +60 cm; vertical £30 cm (mddulo del radar activado: +10 cm)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5.8 GHz: <83 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Sin carga: 18 min (con un peso de despegue de 50 kg y una bateria
30 000 mAh)

A plena carga para rociado: 7 min (con un peso de despegue de 90 kg y
una bateria 30 000 mAh)

A plena carga para esparcido: 6 min (con un peso de despegue de 101
kg y una bateria 30 000 mAh)

2000 m

6 m/s
De 0a45°C (32a113 °F)

100 x 33 mm
48 rom/V
4000 W/rotor

1371.6 mm (54 in)
8

Lleno: 40 L
Completa: 40 kg

LX8060SZ

2

50-300 pm

11 m (a una altura de 2.5 m por encima de los cultivos y a una velocidad
de vuelo de 7 m/s)

Bomba centrifuga magnética
6 L/min x 2



* Radar omnidireccional de matriz en fase activa

Modelo
Altura Constante

Sistema anticolision

RD2484R
Pendiente max. en Modo montafa: 30°

Alcance de deteccién de obstaculos (horizontal): 1.5-50 m

FOV: 360° (horizontal), +45° (vertical)

Condiciones de funcionamiento: vuelo a una altura superior a 1.5 m por
encima del obstaculo a una velocidad no superior a 7 m/s

Distancia con respecto al limite de seguridad: 2.5 m (distancia entre la
parte delantera de las hélices y el obstaculo tras frenar)

Direccion del sistema anticolision: omnidireccional en direccion horizontal

Alcance de deteccion de obstaculos (superior): 1.5-30 m

FOV: 45°

Condiciones de funcionamiento: disponible durante el despegue, el
aterrizaje y el ascenso cuando hay un obstaculo por encima de la
aeronave a una altura superior a 1.5 m.

Distancia con respecto al limite de seguridad: 3 m (distancia entre la
parte superior de la aeronave y el obstaculo tras frenar)

Direccion del sistema anticolisién: superior

* Radar trasero e inferior de matriz en fase activa

Modelo
Deteccion de altitud®

Sistema anticolision'

* Sistema de visién binocular
Rango de medicion
Velocidad de deteccion efectiva
Campo de visién (FOV)
Entorno de funcionamiento
© Control remoto
Modelo
GNSS
Pantalla

Temperatura de funcionamiento

Rango de temperatura de
almacenamiento

Temperatura de carga
Sistema quimico de la bateria interna

Tiempo de funcionamiento
de la bateria interna

RD2484B

Alcance de deteccién de altitud: 1-45 m

Rango de estabilizaciéon: 1.5-30 m

Alcance de deteccién de obstaculos (trasera): 1.5-30 m

FOV: £60° (horizontal), +25° (vertical)

Condiciones de funcionamiento: disponible durante el despegue, el
aterrizaje y el ascenso cuando la distancia entre la parte trasera de
la aeronave y el obstaculo sea superior a 1.5 my la velocidad de la
aeronave no supere los 7 m/s.

Distancia con respecto al limite de seguridad: 2.5 m (distancia entre la
parte delantera de las hélices y el obstaculo tras frenar)

Direccion del sistema anticolision: trasera

0.4-256m

<10m/s

Horizontal: 90°, vertical: 106°

Luz adecuada y superficies reconocibles

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

Pantalla tactil de 7.02 in, con una resolucion de 1920 x 1200 pixeles y
alto brillo de 1200 cd/m”

De —20a 50 °C (de -4 a 122 °F)

Menos de un mes: de =30 a 45 °C (de —22 a 113 °F)

De uno a tres meses: de —30 a 35 °C (de —22 a 95 °F)
Entre tres meses y un afio: de —30 a 30 °C (de —22 a 86 °F)
De 5240 °C (de 41 a 104 °F)

LiNiCoAIO2

3 horas y 18 minutos
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Tiempo de funcionamiento
de la bateria externa

Tipo de carga

Tiempo de carga

O3 Agras

Frecuencia de funcionamiento®
Potencia del transmisor

(PIRE)

Alcance de transmision

Wi-Fi
Protocolo

Frecuencia de funcionamiento®
Potencia del transmisor
PRRE)

Bluetooth
Protocolo

Frecuencia de
funcionamiento

Potencia del transmisor
(PIRE)

2 horas y 42 minutos

Se recomienda usar un cargador USB-C que cuente con la
homologacion de alguna entidad certificadora nacional a una potencia
nominal méaxima de 65 W'y a una tensién méaxima de 20 V. Por ejemplo,
el cargador portatil de 65 W DJI.

2 horas para la bateria interna o para la bateria interna y externa (si el
control remoto esta apagado y se usa un cargador estandar de DJI).

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(sin obstéaculos, libre de interferencias y a una altitud de 2.5 m)

WiFi 6

2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCG/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz

<10dBm

[1] La aplicacién DJI Agras recomienda de manera inteligente el limite de peso de la carga Util para el tanque de esparcido de

acuerdo con el estado y el entorno actuales de la aeronave. No exceda el limite de peso de la carga util recomendado, al

agregar material al tanque de esparcido. De lo contrario, la seguridad de vuelo puede verse afectada.

[2] Las bandas de frecuencias de 5.8 y 5.1 GHz estan prohibidas en algunos paises. En algunos paises, la banda de frecuencias

de 5.1 GHz estéa permitida Unicamente para el vuelo en interiores.

[3] EI tiempo en vuelo estacionario se ha calculado al nivel del mar con velocidades del viento inferiores a 3 m/s y una

temperatura de 25 °C (77 °F). Solo como referencia. Los datos pueden variar en funcién del entorno. Los resultados reales

deberan coincidir con los obtenidos durante la realizacion de pruebas.

[4] La anchura de rociado depende de las situaciones reales de la operacion.

[5] El alcance efectivo de la deteccién depende del material, la posicion, la forma y otras propiedades del obstaculo.

Descargue el manual de usuario para obtener mas informacion:
https://www.dji.com/t40/downloads

78



Utilisation de Agras T40

Préparation au décollage
A. Placez I'appareil sur un sol dégagé et plat et orientez I'arriére de I'appareil face a vous.

B. Assurez-vous que les hélices sont solidement attachées, qu'’il n’y a aucun objet étranger dans ou sur les
moteurs et les hélices, que les péles des hélices et les bras sont dépliés et que les bagues de verrouillage
des bras sont fermement serrées.

C. Assurez-vous que le réservoir a pulvérisation et la batterie de vol sont bien en place.

D. Allumez la radiocommande, vérifiez que I'application DJI™ AGRAS™ est ouverte et mettez I'appareil sous
tension. Allez sur I'écran d’accueil de 'application et appuyez sur Démarrer pour accéder a I'affichage des
opérations. Assurez-vous que le signal GNSS est fort et que la barre de statut systeme indique Prét a partir
(GNSS) ou Prét a partir (RTK). Sinon, I'appareil ne peut pas décoller.

:Q:. « Le positionnement RTK est recommandé. Dans I'application, accédez a I'Affichage des opérations, appuyez sur £, puis

sur RTK pour sélectionner une méthode de réception des signaux RTK.

« Sivous utilisez le dongle cellulaire DJI, appuyez sur {@¢ et sélectionnez Diagnostics de réseau dans DJI Agras. Le
dongle cellulaire et la carte SIM fonctionnent correctement si le statut de tous les appareils de la chaine réseau est
affiché en vert.

Etalonnage du débitmétre

Veillez a étalonner le débitmétre avant de I'utiliser pour la premiére fois. Sinon, cela pourrait nuire aux
performances de I’épandage.

A. Remplissez le réservoir a pulvérisation d’environ 2 L d’eau.

B. Dans I'application, allez a Affichage des opérations, appuyez sur £¢, puis sur 7. et appuyez sur Etalonnage
sur le coté droit de la section d’étalonnage du débitmetre.

C. Appuyez sur Démarrer I'étalonnage et I'étalonnage démarrera automatiquement. Le résultat de I'étalonnage
est affiché dans I'application lorsqu’il est terminé.

- Une fois I'étalonnage réussi, les utilisateurs peuvent procéder aux opérations.

« Si I'étalonnage a échoué, appuyez sur « ? » pour afficher et résoudre le probléme. Etalonnez & nouveau,
une fois que le probleme est résolu.

Lancement des opérations

Les utilisateurs peuvent effectuer des opérations de cartographie dans la zone d’opération a I'aide de
I"application DJI Agras, recevoir une carte HD via une reconstruction hors ligne a I'aide de la radiocommande
et planifier un champ pour les opérations. DJI Agras propose plusieurs méthodes pour ajouter des points. La
description suivante utilise la Cartographie d’itinéraire et Pointeur (Crosshair) comme exemple.

Cartographie

DJIAGRAS
APP
@

> >

Mettez la radiocommande
puis I'appareil sous tension.
Accédez a I'Affichage des
opérations dans I'application
DJI Agras.

Appuyez sur le bouton en
haut a gauche et sélectionnez
Cartographie d’itinéraire dans
le panneau Cartographie de
I’écran de sélection du mode
de tache.

Appuyez sur [l en bas a droite,
sélectionnez ltinéraire de zone
ou ltinéraire de limite, appuyez
sur @ au milieu de I'écran de
droite et sélectionnez Pointeur.
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Q >

—_t

Faites glisser la carte et
appuyez sur Ajouter pour
ajouter un point a la position du
pointeur. Appuyez sur @ pour
enregistrer.

Appuyez sur H et déplacez le
curseur pour décoller. L'appareil
exécutera |'opération de
cartographie automatiquement
le long de l'itinéraire.

Attendez que la
reconstruction soit

terminée. Le résultat de la
reconstruction sera affiché sur
la carte originale.

Aprés la reconstruction, appuyez sur Planifier le champ et suivez les étapes 3 a 6 de la section suivante pour
ajouter des points et effectuer des opérations. Les utilisateurs peuvent également appuyer sur B pour annuler
la sélection actuelle et lancer une nouvelle opération de cartographie.

Planification du terrain et exécution de I'opération

> > Q >

_t

Dans Affichage des opérations,
appuyez sur le bouton mode en
haut a gauche et sélectionnez
Itinéraire dans le panneau
Agriculture.

>

Appuyez sur B pour
utiliser le champ.

Appuyez sur [ en bas a droite
de I'écran, appuyez sur J au
milieu de I'écran de droite,
sélectionnez Pointeur, puis
sélectionnez le type de point.

Définissez les paramétres

de la tache et de I'itinéraire
respectivement, faites glisser
o pour ajuster la direction
de vol de l'itinéraire, puis
enregistrez.

Faites glisser la carte et
appuyez sur Ajouter pour
ajouter un point sur la
carte. Appuyez sur [ pour
enregistrer.

Appuyez sur B, vérifiez le
statut de I'appareil et les
parametres de la tache, puis
déplacez le curseur pour
décoller. L'appareil exécutera
I’opération automatiquement.

& * Ne décollez que dans des zones ouvertes et définissez un itinéraire de connexion et une altitude RTH appropriés en
fonction des conditions d'utilisation.

« Une opération peut étre mise en pause en déplagant légerement le joystick. L'appareil se met en vol stationnaire et
enregistre le point d’arrét. Ensuite, I'appareil peut étre contr6lé manuellement. Sélectionnez a nouveau I'opération pour
continuer. L'appareil revient automatiquement au point d’arrét et reprend I'opération. Faites attention a la sécurité de
I'appareil lorsqu'il retourne a un point d’arrét.

* En mode ltinéraire d’opération, I'appareil est capable de contourner des obstacles. Cette fonction est désactivée par
défaut et peut étre activée dans I'application. Si la fonctionnalité est activée et que I'appareil détecte des obstacles, il
ralentit et contourne les obstacles, puis retourne sur la trajectoire de vol d’origine.

« Les utilisateurs peuvent définir I'action que I'appareil exécutera une fois que I'opération sera terminée dans I'application.

Plus de modes de fonctionnement et de fonctions

Reportez-vous au guide d’utilisateur pour plus d’informations sur les modes de fonctionnement Itinéraire A-B,
Manuel, Manuel Plus et Arbre fruitier, ainsi que sur I'utilisation de fonctions telles que I'ltinéraire de connexion, la
reprise des opérations, la protection des données systeme et le réservoir vide.

Maintenance

Nettoyez toutes les parties de I'appareil et de la radiocommande a la fin de chaque journée de pulvérisation,
apres que I'appareil est revenu a une température normale. NE nettoyez PAS I'appareil immédiatement apres la
fin des opérations.
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A. Remplissez le réservoir a pulvérisation avec de I'eau propre ou savonneuse et pulvérisez-la a travers les
buses jusqu’a ce que le réservoir soit vide. Répétez I'étape deux fois de plus.

B. Démontez le tamis du réservoir a pulvérisation et les buses pour les nettoyer et éliminer toute obstruction.
Immergez-les ensuite dans de I'eau propre pendant 12 heures.

C. Assurez-vous que la structure de I'appareil est complétement connectée afin de pouvoir la laver directement
a I'eau. Utilisez un vaporisateur rempli d’eau pour nettoyer le corps de I'appareil avec une brosse souple ou
un chiffon humide avant de nettoyer les traces d’eau avec un chiffon sec.

D. Si de la poussiere ou du liquide pesticide est présent sur les hélices, les moteurs, ou les diffuseurs
thermiques, nettoyez avec un chiffon humide avant de nettoyer les traces d’eau avec un chiffon sec.

E. Nettoyez la surface et I'écran de la radiocommande avec un chiffon propre et humide préalablement essoré
avec de I'eau.

Référez-vous a la Clause d’exclusion de responsabilité et consignes de sécurité pour en savoir plus sur la
maintenance du produit.

Fly Safe

Vous devez comprendre certaines consignes de vol fondamentales afin d’assurer votre propre sécurité et celle
de votre entourage.

1. Voler dans des zones ouvertes : faites attention aux poteaux électriques, aux lignes a haute tension et a
d’autres obstacles. NE volez PAS au-dessus ou a proximité d’étendues d’eau, de personnes ou d’animaux.

2. Gardez le controle a tout moment : ne lachez pas la radiocommande et gardez le contréle de votre
appareil lorsqu’il est en vol, méme quand vous utilisez des fonctions intelligentes comme les modes de
fonctionnement Itinéraire et Itinéraire A-B et le Retour au point de départ intelligent.

3. Maintenez la portée de vue : gardez constamment I'appareil a portée de vue (VLOS) et évitez de voler
derriere des batiments ou d’autres obstacles pouvant entraver votre visibilité.

4. Surveillez votre altitude : pour éviter tout accident avec un appareil avec pilote ou tout autre objet volant,
volez toujours a moins de 100 m (328 ft) du sol ou a I'altitude maximale autorisée par la réglementation et les
lois en vigueur locales.

Rendez-vous sur https://www.dji.com/flysafe pour vous renseigner sur les consignes de sécurité
essentielles, telles que les zones GEO.

Considérations de vol

-

. N'utilisez PAS I'appareil pour pulvériser quand la vitesse du vent est supérieure a 6 m/s.

2. N'utilisez PAS I'appareil dans des conditions de climat hostile comme dans la neige, le brouillard, des vents
violents dépassant 6 m/s, de fortes précipitations dépassant 25 mm (0,98 in).

3. NE faites PAS voler I'appareil au-dessus de 4,5 km (14 763 ft) au-dessus du niveau de la mer.

4. ’application DJI Agras préconisera intelligemment la limite de poids de la charge utile du réservoir en
fonction de I'état actuel et de I'environnement de I'appareil. Lorsque vous ajoutez de la matiere dans le
réservoir, le poids maximal ne doit pas dépasser la valeur recommandée. Sinon, la sécurité en vol peut étre
affectée.

5. Assurez-vous que le signal GNSS est fort et que les antennes D-RTK ne sont pas obstruées pendant le
fonctionnement.

Retour au point de départ (RTH)
L'appareil revient automatiquement au point de départ dans les cas suivants :

RTH intelligent : I'utilisateur appuie sur le bouton RTH et le maintient enfoncé.
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RTH Failsafe* : le signal de la radiocommande est perdu.

RTH en cas de batterie faible* : le niveau de batterie de I'appareil atteint le seuil de batterie faible prédéfini.

Si un obstacle se trouve dans les 20 m de 'appareil, celui-ci ralentit, freine et vole en stationnaire. L'appareil
quitte la procédure RTH et attend de nouvelles commandes.

* action de I'appareil lorsque le signal de la radiocommande est perdu ou que le niveau de batterie de I'appareil est faible peut
étre paramétrée dans I'application. Les fonctions RTH Failsafe et RTH en cas de batterie faible ne sont disponibles que si la
fonction RTH est définie.

& « ['évitement d’obstacles est désactivé en mode Attitude (mode de vol de I'appareil qui s’active dans certaines
situations, comme lorsque le signal GNSS est faible) et n’est pas disponible si les conditions d’utilisation ne sont pas
adaptées aux modules radar ou au systeme optique binoculaire. Agissez avec une précaution particuliére dans ces
situations.

Utilisation de pesticide

-

. Evitez d'utiliser des pesticides non solubles dans I'eau autant que possible, car ils risquent de réduire la
durée de vie du systeme d’épandage.

2. Les pesticides sont toxiques et peuvent représenter des risques graves pour la sécurité. Utilisez-les en stricte
conformité avec leurs spécifications.

3. Utilisez de I'eau propre pour mélanger le pesticide et filtrez le mélange avant de le verser dans le réservoir
pour éviter de bloguer le tamis.

4. Uutilisation efficace des pesticides dépend de la densité du pesticide, du débit de pulvérisation, de la

distance de pulvérisation, de la vitesse de I'appareil, de la vitesse et de la direction du vent, de la température

et de I'hygrométrie. Prenez tous ces facteurs en compte lorsque vous utilisez des pesticides.

5. NE mettez PAS en danger les personnes, les animaux ou I'environnement pendant I'opération.

Vous devez impérativement comprendre les consignes de vol fondamentales afin d’assurer
votre propre sécurité et celle de votre entourage.
Veillez a lire la clause d’exclusion de responsabilité et consignes de sécurité.
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Appareil

Agras T40 est doté d’un design en forme de treillis avec des bras qui peuvent étre pliés pour réduire la taille
du corps, ce qui facilite le transport de I'appareil. Le tout nouveau systéeme de pulvérisation intégré peut étre
rapidement remplacé par un systeme d’épandage avec une charge utile d’épandage allant jusqu’a 50 kg.

Le systeme de détection spatiale intelligente comprend des radars a réseau phasé actif et une optique
binoculaire pour assurer la sécurité du vol. Doté d’une caméra FPV UHD de 12 Mpx et d’une nacelle inclinable,
I"appareil peut recueillir automatiquement des images de terrain HD pour une reconstruction locale hors ligne,
dans le but de faciliter une planification précise du champ. En utilisant P4 Multispectral et DJI Agras Intelligent
Cloud, des cartes de prescription peuvent étre générées afin d’effectuer une fertilisation a taux variable.

La structure coaxiale & double rotor produit des vents forts, de sorte que les pesticides peuvent pénétrer dans
les canopées épaisses pour une pulvérisation complete. Le systéeme de pulvérisation est équipé de pompes a
roue a entrainement magnétique toutes nouvelles, d’arroseurs a double pulvérisation et de vannes centrifuges
anti-goutte. Lorsqu’utilisé avec les capteurs de poids, le systeme de pulvérisation permet de détecter le niveau
de liquide en temps réel et d’améliorer I'efficacité de la pulvérisation tout en économisant le pesticide liquide.

Les modules centraux adoptent la technologie d’enrobage (potting) et I'appareil jouit d’un indice de protection
IPX6K (ISO 20653:2013), de sorte que son corps peut étre lavé directement a I'eau.

Vue arriere

1. Hélices 8. Pulvérisateurs 16. Radar actif a réseau phasé
2. Moteurs 9. Réservoir & pulvérisation vers l'arriére et vers le bas
3.ESC 10. Pompes de distribution 17. Batterie de Vol Intelligente
4. Voyants lumineux a 'avant de ~ 11. Caméra FPV 18. Train d'atterrissage

I'appareil (sur les deux bras
avant)

5. Bras

6. Capteurs de détection de
pliage (intégrés)

7. Lance de pulvérisation

12. Systeme optique binoculaire

13. Projecteurs

14. Diffuseurs thermiques

15. Radar omnidirectionnel a
réseau phasé actif

19.

20.
21.

Antennes de transmission
d'image OCUSYNC™
Antenne embarquée D-RTK™
Indicateurs arriére de
I'appareil (sur deux bras
arriere)
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Radiocommande

La radiocommande DJI RC Plus de nouvelle génération est équipée de la technologie DJI O3 Agras, la derniere
version de la technologie de transmission d’image OcuSync et offre une distance de transmission max. de
7 km (& une altitude de 2,5 m)™. La radiocommande est dotée d’un processeur haute performance & 8 coeurs
et d’un écran tactile intégré a haute luminosité de 7 pouces fonctionnant avec le systéme d’exploitation
Android. Les utilisateurs peuvent se connecter a Internet via le Wi-Fi ou le dongle cellulaire DJI. Les opérations
sont plus pratiques et plus précises que jamais grace a la nouvelle conception de I'application DJI Agras et
a un large éventail de boutons sur la radiocommande. Grace au mode Cartographique ajouté a I'application,
les utilisateurs peuvent réaliser des reconstitutions hors ligne et effectuer une planification précise sur le terrain
sans avoir besoin d’appareils supplémentaires. La radiocommande a une durée de fonctionnement maximale
de 3 heures et 18 minutes avec la batterie interne haute capacité. Les utilisateurs peuvent également acheter
séparément une batterie externe qui servira a alimenter la radiocommande et a répondre pleinement aux
exigences des opérations de longue durée et de haute intensité.

1. Antennes externes de la 10. Indicateur LED d'état
radiocommande 11. LED de niveau de @
2. Ecran tactile batterie
3. Bouton indicateur (réservé)  12. Antennes GNSS
4. Joysticks internes ]
5. Antennes Wi-Fi internes 13. Bouton d'alimentation %‘D@)@ , . @Gbl
6. Bouton de retour 14. Bouton 5D
7. Boutons L1/L2/L3/R1/R2/R3 (personnalisable)
8. Bouton RTH (Retour au point 19+ Bouton de mise
de départ) en pause du vol
9. Microphones (réservé)
16. Bouton C3 24. Port USB-C
17. Molette gauche 25. Commutateur FPV/
18. Bouton de Pulvérisation/ Carte
Epandage 26. Molette droite )
19. Bouton de mode de vol 27. Molette de défilement
20. Antennes internes de la (réservee) — m;m
radiocommande 28. Poignée = = —
21. Emplacement pour carte 29. Haut-parleur @f] ] B@
microSD 30. Ventilation 0
22. Port USB-A 31. Trous de montage G-y
23. Port HDMI réservés Q S e
SO s
32. Bouton C1 37. Bouton d’ouverture du
33. Bouton C2 cache arriere
34. Cache arriere 38. Alarme
35. Bouton d'éjection de la 39. Entrée d'air
batterie 40. Compartiment Dongle
36. Compartiment des 41. Support de sangle

batteries

[

La radiocommande peut atteindre sa distance de transmission max. (FCC/NCC : 7 km (4,35 mi) ; SRRC :
5 km (3,11 mi) ; CE/MIC : 4 km (2,49 mi)) dans un espace dégagé sans interférences électromagnétiques et
a une altitude d’environ 2,5 m (8,2 ft).
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Caractéristiques techniques

® Appareil
Modéle
Poids

Poids max. au décollage!”

Empattement diagonal max.
Dimensions

Plage de précision du vol stationnaire
(avec signal GNSS fort)

Fréquence de fonctionnement®
Puissance de I'émetteur (EIRP)

Fréquences de fonctionnement RTK/
GNSS

Durée du vol stationnaire®

Rayon de vol maximal configurable

Résistance au vent max.

Température de fonctionnement
* Systéme de propulsion

Moteurs

Taille du stator

KV

Alimentation

Hélices

Diametre

Quantité de rotors

3WWDZ-40A

38 kg (sans la batterie)

50 kg (avec la batterie)

Poids max. au décollage pour la pulvérisation : 90 kg (au niveau de la mer)
Poids max. au décollage pour I'’épandage : 101 kg (au niveau de la mer)
2184 mm

2800 x 3 150 x 780 mm (bras et hélices dépliés)

1590 x 1930 x 780 mm (bras et hélices pliés)
1125 x 750 x 850 mm (bras et hélices pliés)

D-RTK activé : Horizontal : £10 cm, Vertical : £10 cm

D-RTK désactivé :

Horizontal : +60 cm, Vertical : +30 cm (avec module radar activé : +10 cm)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2,4 GHz : < 20 dBm (SRRC/CE/MIC), < 33 dBm (FCC)

5,8 GHz : < 33 dBm (SRRC/FCC), < 14 dBm (CE)

GPS L1/L.2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS : GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Sans charge utile : 18 min (poids au décollage de 50 kg avec une batterie
de 30 000 mAh)

Pleine charge pour la pulvérisation : 7 min (poids au décollage de 90 kg
avec une batterie de 30 000 mAh)

Pleine charge pour I'épandage : 6 min (poids au décollage de 101 kg avec
une batterie de 30 000 mAh)

2000 m
6 m/s
0a45°C

100 x 33 mm
48 rom/NV
4 000 W/rotor

1371,6 mm
8

© Systéme de pulvérisation a double atomisation

Réservoir a pulvérisation
Volume

Charge utile d’opération'”
Pulvérisateurs

Modele

Quantité

Taille des gouttelettes
Largeur maximale de pulvérisation
effective®

Pompes de distribution
Type

Débit max.

Plein: 401
Plein : 40 kg

LX8060SZ

2

50 a 300 upm

11 m (& une hauteur de 2,5 m au-dessus des cultures avec une vitesse
de vol de 7 m/s)

Pompe a roue a entrainement magnétique
6 I/min x 2
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© Radar omnidirectionnel a réseau phasé actif

Modéle
Suivi terrain
Evitement d’obstacles”

RD2484R

Pente max. en mode Montagne : 30°

Plage d’évitement d’obstacles (horizontal) : 1,5a50 m

FOV : Horizontale 360°, Verticale + 45°

Conditions de travail : survoler I'obstacle a une hauteur supérieure a 1,5 m
et a une vitesse ne dépassant pas 7 m/s.

Distance de sécurité : 2,5 m (distance entre le bout des hélices avant et
I'obstacle apres freinage)

Direction d’évitement d’obstacles : évitement omnidirectionnel des
obstacles dans la direction horizontale.

Plage d’évitement d’obstacles : 1,5a30 m

FOV : 45°

Conditions de travail : disponible pendant le décollage, I'atterrissage et
I'ascension lorsqu’un obstacle se trouve a plus de 1,5 m au-dessus de
I'appareil.

Distance de sécurité : 3 m (distance entre le haut de I'appareil et I'obstacle
apres freinage)

Direction de I'évitement d’obstacles : vers le haut

* Radar actif a réseau phasé vers l'arriére et vers le bas

Modéle
Détection d'altitude®

Evitement d’obstacles”

* Systéme optique binoculaire
Plage de mesure
Vitesse effective de détection
FOV
Conditions d'utilisation
* Radiocommande
Modele
GNSS
Ecran

Température de fonctionnement
Plage de température de stockage

Température en recharge

Systeme chimique de la batterie
interne

Autonomie de la batterie interne
Autonomie de la batterie externe
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RD2484B

Portée de détection d’altitude : 1 245 m

Portée de fonctionnement de la stabilisation : 1,5 a 30 m

Plage de détection d’obstacles (vers I'arriere) : 1,5 230 m

FOV : Horizontale + 60°, Verticale + 25°

Conditions de travail : disponible pendant le décollage, I'atterrissage et
I'ascension lorsque la distance entre 'arriere de I'appareil et I'obstacle est
supérieure a 1,5 m et que la vitesse de I'appareil ne dépasse pas 7 m/s.
Distance de sécurité : 2,5 m (distance entre le bout des hélices avant et
I'obstacle apres freinage)

Direction de I'évitement d’obstacles : arriere

04a26m

<10m/s

Horizontale : 90° ; Verticale : 106°

Eclairage adéquat et environnement discernable

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

Ecran tactile LCD de 7,02 pouces, avec une définition de 1 920 x 1 200
pixels et une haute luminosité de 1 200 cd/m?

-20a50°C

Moins d’un mois : de -30 & 45 °C

De un a trois mois : de -30 &4 35 °C

De trois mois a un an : de -30 2 30 °C

De5a40°C

LiNiCoAIO2

3 heures 18 minutes
2 heures 42 minutes



Type de recharge

Temps de recharge

03 Agras

Fréquence de fonctionnement®
Puissance de I'émetteur

(EIRP)

Distance de transmission

max.

Wi-Fi

Protocole

Fréquence de fonctionnement®

Puissance de I'émetteur
(EIRP)

Bluetooth
Protocole

Fréquence de fonctionnement
Puissance de I'émetteur (EIRP)

Il est recommandé d’utiliser un chargeur USB-C certifié localement d’une
puissance hominale max. de 65 W et d’une tension max. de 20V, tel que
le chargeur portable DJI de 65 W.

2 heures pour la batterie interne ou la batterie interne et externe (lorsque la
radiocommande est éteinte et en utilisant un chargeur DJI standard)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz : < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz : < 33 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); < 23 dBm (SRRC)
7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(sans obstacle ni interférence et a une altitude de 2,5 m)

Wi-Fi 6

2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz : < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz : < 26 dBm (FCO), < 23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1

2,4000-2,4835 GHz
<10dBm

[1] Lapplication DJI Agras recommandera inteligemment la limite de poids de la charge utile du réservoir d’épandage en fonction
du statut actuel et de I'environnement de I'appareil. Ne dépassez pas la limite de poids recommandée de la charge utile
quand vous ajoutez du matériau dans le réservoir d’épandage. Sinon, la sécurité en vol peut étre affectée.

[2] Les fréquences 5,8 et 5,1 GHz sont interdites dans certains pays. Dans certains pays, la bande de fréquences de 5,1 GHz n’est
autorisée que pour une utilisation en intérieur.

[3] Durée du vol stationnaire acquise au niveau de la mer avec une vitesse de vent inférieure a 3 m/s et une température de
25 °C. A titre de référence uniquement. Les données peuvent varier en fonction de I'environnement. Les résultats réels doivent
étre conformes aux essais.

[4] Lalargeur du jet dépend des scénarios d’opération réels.

[5] La portée de détection effective varie en fonction du matériau, de la position, de la forme et des autres propriétés de I'obstacle.

Téléchargez le guide d’utilisateur pour plus d’informations :
https://www.dji.com/t40/downloads
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Como usar o Agras T40

Preparo para a decolagem
A. Cologue a aeronave em terreno plano e aberto, com a parte traseira da aeronave voltada para voceé.

B. Certifique-se de que as hélices estejam presas com seguranca, que n&o haja objetos estranhos dentro
ou sobre os motores e as hélices, que as pas e os bragos da hélice estejam desdobrados e as travas dos
bragos estejam apertadas com firmeza.

C. Certifique-se de que o tanque de pulverizagao e a bateria de voo estejam colocados com firmeza.

D. Ligue o controle remoto, certifique-se de que o aplicativo DJI™ AGRAS™ esteja aberto e, em seguida,
ligue a aeronave. Va para a tela inicial do aplicativo e toque em Iniciar para entrar na Exibicdo de operacéo.
Certifique-se de haver um sinal de GNSS forte e que a barra de status do sistema indique Ready to GO
(GNSS) ou Ready to GO (RTK). Caso contrario, a aeronave ndo conseguiré decolar.

:@:_ « O posicionamento RTK é recomendado. No aplicativo, acesse a Exibicdo de operacao, clique em £, depois em RTK

para selecionar um método para receber sinais RTK.

« Se estiver usando o DJI Cellular Dongle, toque em e selecione o Diagnostico de rede no DJI Agras. O dongle para
celular e o cartdo SIM funcionardo corretamente se o status de todos os dispositivos na rede forem mostrados em
verde.

Calibragcdo do Medidor de fluxo
Certifique-se de calibrar o medidor de fluxo antes de usa-lo pela primeira vez. Caso contrario,
o desempenho de pulverizagéo pode ser afetado negativamente.

A. Encha o tanque de pulverizagéo com aproximadamente 2 | de agua.

B. No aplicativo, acesse a Exibicdo de operagéo, toque em £¢, depois em 7. e toque em Calibragéo no lado
direito da segao de calibragdo do medidor de fluxo.

C. Toque em Iniciar calibragéo e a calibragéo iniciara automaticamente. O resultado da calibragéo seré exibido
no aplicativo apds a conclusao.

« Depois de calibrar com sucesso, os usuarios poderdo prosseguir com a operagao.

« Se a calibragéo falhar, toque em “?” para visualizar e resolver o problema. Calibre novamente assim que o
problema for resolvido.

Operacoes iniciais

Os usuarios podem realizar operagdes de mapeamento na area operacional usando o aplicativo DJI Agras,
receber um mapa em HD por meio de reconstrugao offline usando o controle remoto e planejar um campo
para operagdes. O DJI Agras oferece varios métodos para adicionar pontos. A descrigédo a seguir usa
Mapeamento de rota e Reticulo como exemplo.

Mapeamento

> >

Ligue o controle remoto e, Toque no botéo na parte Toque em [ na parte inferior

em seguida, a aeronave.
Entre na Exibicao de
operagao no aplicativo DJI
Agras.
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superior esquerda e selecione
Mapeamento de rota no
painel de Mapeamento na
tela de selegao de modo de
tarefa.

direita, selecione Rota de area
ou Rota de limite, toque em
B na parte central a direita da
tela, e selecione Reticulo.



Q >

—_t

Arraste 0 mapa e toque
em Adicionar para
adicionar um ponto na
posicao de reticulo. Toque
em M para salvar.

Toque em B4 e mova o controle
deslizante para decolar. A
aeronave executara a operacéo de
mapeamento automaticamente ao
longo da rota.

Aguarde a conclusdo da
reconstrugao. O resultado da
reconstrucao sera exibido no
mapa original.

Apds a reconstrucdo, toque em Planejar campo e siga as etapas 3 a 6 na proxima segédo para adicionar
pontos e realizar operacdes. Os usuarios também podem tocar em B para cancelar a selegao atual e comegar
uma nova operagao de mapeamento.

Planejamento de campo e Realizagdo de operagéo

>

Em Exibicdo de operacao, toque
no botdao de modo no canto
superior esquerdo e selecione
Rota no painel Agricultura.

] >

Toque em M@ para usar
0 campo.

Toque em [ na parte inferior a
direita, toque [ na parte central a
direita da tela, selecione Reticulo
e o tipo de ponto.

Defina os parametros

de tarefa e de rota,
respectivamente, arraste o
para ajustar a diregao de voo
da rota e salve.

Q >

+

Arraste 0 mapa e toque em
Adicionar para adicionar um
ponto no mapa. Toque em
para salvar.

Toque em B, verifique o
status da aeronave e as
configuragdes de tarefas e
mova o controle deslizante
para decolar. A aeronave

executara a operacdo
automaticamente.

& » Faca a decolagem apenas em é&reas abertas e defina um Roteamento de conexao e a Altitude de RTH de acordo com o
ambiente operacional.

« Uma operagéo pode ser pausada ao mover ligeiramente os pinos de controle. A aeronave fara voo estacionario e
registraré o ponto de interrupgao. Depois disso, a aeronave poderé ser controlada manualmente. Selecione a operagao
novamente para continuar. A aeronave retornard ao ponto de interrupgdo automaticamente e retomaré a operagéo.
Preste atencao a seguranca da aeronave ao retornar a um ponto de interrupgéo.

* No modo de Operagao de rota, a aeronave é capaz de contornar obstaculos, o que estéd desativado por padrao e
pode ser ativado no aplicativo. Se a fungéo estiver habilitada e a aeronave detectar obstaculos, a aeronave reduzira a
velocidade, contornara os obstaculos e retornara a rota de voo original.

» Os usuarios podem definir a agao que a aeronave executard apds a operagao ser concluida no aplicativo.

Mais Modos de operacgao e fungdes

Consulte 0 Manual do usuério para obter mais informagdes sobre os modos de operagdo Rota A-B, Manual e
Manual Plus e Arvores, além de como usar fungdes como Roteamento de conex&o, Retomada de operagao,
Protegao de dados do sistema e Tanque vazio.

Manutencao
Limpe todas as partes da aeronave e o controle remoto no final de cada dia de pulverizagao, depois que
a aeronave retornar & temperatura normal. NAO limpe a aeronave imediatamente apés a concluséo das
operagoes.
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A. Encha o tanque de pulverizagdo com agua limpa ou agua com sabao e pulverize a agua pelos bicos até o
tanque esvaziar. Repita a etapa mais duas vezes.

B. Remova o protetor e os aspersores do tanque de pulverizagdo para limpéa-los e retirar obstrugcées. Em
seguida, mergulhe-os em agua limpa por 12 horas.

C. Certifique-se de que a estrutura da aeronave esteja completamente conectada para que possa ser lavada
diretamente com agua. Recomenda-se 0 uso de uma lavadora de alta presséo cheia de agua para limpar a
estrutura da aeronave e passar uma escova macia ou pano Umido antes de remover residuos de dgua com
um pano Seco.

D. Se houver poeira ou liquido de pesticida nos motores, hélices e dissipadores de calor, limpe-os com um
pano Umido antes de limpar os residuos de dgua restantes com um pano seco.

E. Limpe a superficie e a tela do controle remoto com um pano Umido limpo que tenha sido torcido para retirar
a agua.

Consulte a Isengao de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranca para obter mais informagdes sobre a
manutencao do produto.

Fly Safe

E importante que vocé compreenda algumas diretrizes basicas de voo, tanto para a sua protegdo como para a
seguranca das pessoas a sua volta.

1. Voo em &reas abertas: preste atencdo a postes de energia, linhas de tensao e outros obstaculos. NAO voe
acima ou préximo de agua, pessoas ou animais.

2. Mantenha o controle o tempo todo: mantenha as méaos no controle remoto e mantenha o controle da
aeronave quando ela estiver em voo, mesmo ao utilizar fungdes inteligentes, como os modos de operagao
Rota e Rota A-B e Retorno a base (RTH) inteligente.

3. Mantenha o campo de visdo: mantenha a aeronave dentro do seu campo de visdo (visual line of sight,
VLOS) o tempo todo, e evite voar por tras de prédios ou outros obstaculos que bloqueiem a sua visao.

4. Monitore sua altitude: para a seguranca de aeronaves tripuladas e outro tipo de trafego aéreo, voe a
altitudes inferiores a 100 m e de acordo com todas as leis e regulamentos locais.

Para mais informagdes sobre recursos criticos de seguranca, tais como zonas GEO, acesse o site
http://www.dji.com/flysafe.

Consideragbes sobre voos

1. NAO utilize a aeronave para pulverizar se a velocidade do vento for superior a 6 m/s.

2. NAO utilize a aeronave em condicdes climaticas adversas, como neve, neblina, ventos com velocidade
acima de 6 m/s ou chuva pesada que exceda 25 mm.

3 NAO voe além de 4,5 km acima do nivel do mar.

4. O aplicativo DJI Agras recomendara o peso de cargas do tanque de forma inteligente, de acordo com o
status atual e os arredores da aeronave. Ao adicionar material ao tanque, o0 peso maximo nao deve exceder
o valor recomendado. Caso contrario, isso pode afetar a seguranga do voo.

5 Certifique-se de que haja sinal GNSS forte e que as antenas D-RTK estejam desobstruidas durante a operagéo.

Retorno a base (RTH)

A aeronave retornara automaticamente para o Ponto de origem nas seguintes situagdes:
Smart RTH: quando o usuério pressionar e mantiver pressionado o botao RTH.

RTH a prova de falhas*: quando houver perda do sinal do controle remoto.

RTH de bateria baixa*: quando o nivel da bateria da aeronave alcangar o limite de bateria baixa predefinido.
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A aeronave desacelera, freia e faz um voo estacionario se houver um obstaculo em até 20 m da aeronave. A
aeronave sairé do procedimento de RTH e aguardaréd comandos adicionais.
* E possivel definir no aplicativo qual é a agdo da aeronave quando o sinal do controle remoto é perdido ou quando o nivel da

bateria da aeronave esta baixo. O RTH a prova de falhas e o RTH de bateria baixa s6 estardo disponiveis se o RTH estiver
definido.

& « A fungdo que evita obstaculos é desabilitada no Modo Atitude (ATTI) (que a aeronave entra em situagdes como
quando o sinal GNSS estiver fraco) e ndo esta disponivel se o ambiente operacional néo for adequado para os
madulos do radar ou para o sistema visual binocular. E necessério ter cuidado adicional nessas situagoes.

Uso de pesticidas

1. Evite a0 maximo o uso de pesticidas ndo sollveis em agua, pois eles podem reduzir a vida Util do sistema
de pulverizagao.

2. Pesticidas s&o toxicos e apresentam sérios riscos a segurancga. Use-os apenas em estrita conformidade
com suas especificacdes.

3. Use &gua limpa para misturar o pesticida e filtrar o liquido misturado antes de despejar no tanque de
pulverizagao para evitar bloqueio do filtro.

4. O uso eficaz de pesticidas depende da densidade do pesticida, da taxa de pulverizagéo, distancia de
pulverizagdo, velocidade da aeronave, velocidade do vento, diregdo do vento, temperatura e umidade.
Considere todos os fatores ao usar pesticidas.

5. NAO comprometa a seguranca de pessoas, animais ou do meio ambiente durante a operag&o.

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto para a sua
prote¢cdo como para a seguranga de pessoas a sua volta.
Certifique-se de ler a Isengao de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranca.
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Aeronave

O Agras T40 possui estrutura no estilo trelica com bragos que podem ser dobrados para reduzir o tamanho da
estrutura, 0 que torna a aeronave mais facil de transportar. O novo sistema de pulverizagéo integrado pode ser
substituido rapidamente por um sistema de propagacéo com cargas de propagacao de até 50 kg.

O sistema de deteccéo espacial inteligente inclui radares de matriz por fases e visédo binocular para garantir
a seguranca de voo. Com uma camera FPV UHD de 12MP com um estabilizador inclinavel, a aeronave
consegue coletar automaticamente imagens de campo em HD para reconstrugdo offline local que auxiliara
o planejamento de campo preciso. Usando o P4 Multispectral e a Nuvem inteligente DJI Agras, podem ser
gerados mapas de prescricdo para realizar fertilizagdo de taxa variavel.

A estrutura de rotor duplo coaxial produz ventos fortes para que o pesticida possa penetrar em copas
espessas para uma pulverizagdo completa. O sistema de pulverizagéo é equipado com as novas bombas
com rotores de acoplamento magnético, aspersores atomizados duplos e valvulas centrifugas antivazamento.
Quando utilizado com sensores de peso, o sistema de pulverizagéo fornece detecgao de nivel de liquido em
tempo real e melhora a eficiéncia de pulverizagao, além de economizar pesticida liquido.

Os moddulos centrais adotam a tecnologia de encapsulamento e a aeronave possui classificagéo de protegao
IPX6K (ISO 20653:2013) para que a estrutura da aeronave possa ser lavada diretamente com agua.

@©

aeronave (em dois bracos
dianteiros)

5. Bracos da estrutura
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. Sensores de detecgao de

dobramento (embutidos)

. Langa de pulverizagéo

12. Sistema visual binocular
13. Holofotes
14. Dissipadores de calor

15. Radar omnidirecional de matriz

por fase ativo

19.

20.
21.

Visé&o traseira Dobrada
1. Hélices 8. Aspersores 16. Radar traseiro e inferior de
2. Motores 9. Tanque de pulverizagao matriz por fase ativo
3. ESCs 10. Bombas de entrega 17. Bateria de Voo Inteligente
4. Indicadores na dianteira da 11. Camera FPV 18. Trem de pouso

Antenas de transmisséo de
imagem OCUSYNC™
Antenas D-RTK™ a bordo
Indicadores traseiros da
aeronave (em dois bragos
traseiros)



Controle remoto

O controle de préxima geragdo CR Plus DJI possui o DJI O3 Agras, a verséo mais recente da tecnologia
exclusiva de transmissé@o de imagem OcuSync, e tem uma distancia max. de transmissao de até 7 km (a uma
altitude de 2,5 m)!". O controle remoto tem uma CPU de 8 nlcleos de alto desempenho e uma tela sensivel ao
toque de alta luminosidade com o sistema operacional Android. Os usuarios podem se conectar a internet por
Wi-Fi ou pelo DJI Cellular Dongle. As operagdes sé&o mais praticas e precisas do que nunca, gragas ao design
do aplicativo DJI Agras e uma ampla variedade de botdes do controle remoto. Com o modo de Mapeamento
adicionado ao aplicativo, os usuarios conseguem concluir reconstrugdes offline e realizar o planejamento
de campo com precisdo sem precisar de dispositivos extras. O controle remoto tem um tempo méaximo de
operacgdo de 3 horas e 18 minutos com a bateria interna de alta capacidade. Os usuarios também podem
comprar uma bateria externa separadamente que pode ser usada para fornecer energia ao controle remoto e
satisfazer todas as necessidades de operacdes de longa e alta intensidade.

. Botéao voltar
. Botbes L1/L2/L3/R1/R2/R3
. Botao Retorno a Base
(Return to Home, RTH)
9. Microfones

13. Bot&o liga/desliga
14. Botdo 5D
(personalizavel)

1. Antenas externas do CR 10. Indicador LED de
2. Tela sensivel ao toque status

3. Botéo indicador (reservado)  11. LEDs de nivel da
4. Pinos de controle bateria

5. Antenas Wi-Fi externas 12. Antenas GNSS

6 internas

7

8

15. Botéo de pausa de
Voo (reservado)

16. Botao C3 24. Porta USB-C oy (I ‘
17. Bot&o de rolagem 25. Botao de alteragao L._,. - "“, E@
esquerdo FPV/Mapa ‘—J*@‘@’@‘
18. Botéo de pulverizagéo/ 26. Botéo de rolagem @
propagacao direito @
19. Interruptor do modo de voo 27. Botéo de rolagem :
20. Antenas internas do CR 28. Suporte — m;m
21. Compartimento de cartdo ~ 29. Alto-falante = y =
microSD 30. Orificio de ventilagao &) D) o)
22. Entrada USB-A 31. Orificios de suporte @rj P
23. Entrada HDMI reservados
® (=) ®
g
32. Botao C1 37. Botéo de liberagédo da
33. Botao C2 tampa traseira
34. Tampa traseira 38. Alarme
35. Botao de liberacdo da 39. Entrada de ar
bateria 40. Compartimento do Dongle
36. Compartimento da 41. Suporte para algas

bateria

[1

O controle remoto alcanca a sua distancia de transmissdo méaxima (FCC/NCC: 7 km; SRRC: 5 km; CE/
MIC: 4 km) em area aberta sem interferéncia eletromagnética e a uma altitude de aproximadamente 2,5 m.
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Especificacoes

® Aeronave
Modelo
Peso

Peso méx. de decolagem!”

Distancia diagonal entre eixos
maxima
Dimensoes

Alcance de precisdo em voo
estacionério (com sinal GNSS
forte)

Frequéncia de funcionamento?
Poténcia do transmissor (EIRP)

Frequéncia de funcionamento
RTK/GNSS

Duracao do voo estacionario®

Raio max. de voo configuravel

Resisténcia méx. ao vento

Temperatura de funcionamento
* Sistema de propulsdo

Motores

Dimensoes do estator

KV

Alimentagdo

Hélices

Diametro

Quantidade de rotores

3WWDZ-40A

38 kg (excluindo a bateria)
50 kg (incluindo a bateria)

Peso méx. de decolagem para pulverizagao: 90 kg (no nivel do mar)
Peso méx. de decolagem para dispers&o: 101 kg (no nivel do mar)

2.184 mm

2.800 x 3.150 x 780 mm (bragos e hélices desdobrados)
1.5690 x 1.930 x 780 mm (bracos desdobrados e hélices dobradas)
1.125 x 750 x 850 mm (bragos e hélices dobrados)

Com D-RTK habilitado: Horizontal: + 10 cm, vertical: + 10 cm
Com D-RTK desabilitado:
Horizontal: + 60 cm, vertical: £ 30 cm (mddulo de radar habilitado: + 10 cm)

2,4 a2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: < 20 dBm (SRRC/CE/MIC), < 33 dBm (FCC)
5,8 GHz: < 33 dBm (SRRC/FCC), < 14 dBm (CE)

GPS L1/L.2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Sem carga: 18 min. (peso de decolagem de 50 kg com bateria de 30.000 mAh)
Totalmente carregado para pulverizagéo: 7 min (peso de decolagem de 90 kg
com bateria de 30.000 mAh)

Totalmente carregado para dispers&o: 6 min (peso de decolagem de 101 kg
com bateria de 30.000 mAh)

2.000m
6 m/s
0°a45°C

100 x 33 mm
48 rom/NV/
4.000 W/rotor

1.371,6 mm
8

 Sistema duplo de pulverizacio atomizada

Tanque de pulverizagéo
Volume

Cargas operacionais'”
Aspersores

Modelo

Quantidade

Tamanho da gota

Amplitude de pulverizacao
efetiva max."

Bombas de entrega

Tipo

Taxa méax. de fluxo
94

Cheio: 40 litros
Cheio: 40 kg

LX8060SZ
2
50 a 300 pm

11 m (a uma altura de 2,5 m acima da plantacdo com uma velocidade de voo
de 7 m/s)

Bomba com rotor de acoplamento magnético
6 litros/min x 2



* Radar omnidirecional de matriz por fase ativo

Modelo
Seguir terreno

Desvio de obstéaculos”

RD2484R
Inclinag&o méax. no modo Montanha: 30°

Alcance do desvio de obstaculos (horizontal): 1,5 a 50 m

Campo de viséo (FOV): Horizontal 360°, vertical + 45°

Condigdes de funcionamento: voo com altura maior do que 1,5 m acima do
obstaculo a uma velocidade maxima de 7 m/s.

Distancia do limite de seguranga: 2,5 m (distancia entre a frente das hélices e o
obstaculo apds a frenagem)

Direcdo do desvio de obstaculos: desvio omnidirecional de obstaculos na
diregao horizontal.

Alcance de detecgao de obstaculos: 1,52 30 m

Campo de viséo (FOV): 45°

Condigdes de funcionamento: disponivel durante a decolagem, pouso e subida
quando um obstaculo estiver a mais de 1,5 m acima da aeronave.

Distancia do limite de seguranga: 3 m (distancia entre a parte superior da
aeronave e o obstaculo apds a frenagem)

Direcao do desvio de obstaculos: para cima

* Radar traseiro e inferior de matriz por fase ativo

Modelo
Detecgao de altitude®

Desvio de obstéaculos®

 Sistema visual binocular
Faixa de medicao

Velocidade eficaz para detecgéo

FOV

Ambiente operacional
* Controle remoto

Modelo

GNSS

Tela

Temperatura de funcionamento

Alcance da temperatura de
armazenamento

Temperatura de
carregamento

Sistema quimico da bateria
interna

Duragéo da bateria interna
Durag&o da bateria externa

RD2484B
Faixa de detecgao de altitude: 1 a45m
Faixa de funcionamento da estabilizagao: 1,5 230 m

Alcance de detecgao de obstaculos (para tras): 1,5a 30 m

Campo de visao (FOV): Horizontal + 60°, Vertical + 25°

Condi¢des de funcionamento: disponiveis durante a decolagem, pouso e
subida quando a distancia entre a traseira da aeronave e o obstaculo for maior
do que 1,5 m e a velocidade da aeronave for de até 7 m/s.

Distancia do limite de seguranca: 2,5 m (distancia entre a frente das hélices e o
obstaculo apds a frenagem)

Direcao do desvio de obstéculos: para tras

0,4a25m
<10m/s
Horizontal: 90°, vertical: 106°

Luz adequada e arredores visiveis

RM700B
GPS + Galileo + BeiDou

Tela LCD sensivel ao toque de 7,02 polegadas, com resolucao de 1920x1200
pixels e alta luminosidade de 1.200 cd/m?

-20°a50°C
Menos de um més: -30° a 45° C

De um a trés meses: -30° a 35° C
De trés meses a um ano: -30° a 30° C

5°a40°C
LiNiICoAIO2
3 horas e 18 minutos

2 horas e 42 minutos
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Tipo de carregamento

Tempo de carregamento

O3 Agras
Frequéncia de funcionamento?

Poténcia do transmissor
(EIRP)

Distancia méx. de
transmissao

Wi-Fi
Protocolo
Frequéncia de funcionamento®

Poténcia do transmissor
(EIRP)

Bluetooth
Protocolo
Frequéncia de funcionamento

Poténcia do transmissor
(EIRP)

E recomendado usar um carregador USB-C com certificagao local com
poténcia nominal maxima de 65 W e tensdo maxima de 20 V, como o
Carregador portéatil 65 W DJL.

Duas horas para a bateria interna; quando o controle remoto esté desligado e
o carregador DJI esta sendo usado, essa duragao também vale para a bateria
externa.

2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

7 km (FCC); 5 km (SRRC); 4 km (MIC/CE)
(desobstruido, sem interferéncia e a uma altitude de 2,5 m)

Wi-Fi 6
2,4000 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000 a 2,4835 GHz
<10 dBm

[1] O aplicativo DJI Agras recomendara o peso de cargas do tanque de propagagdo de modo inteligente, de acordo com o

status atual da aeronave e dos arredores. Nao exceda o limite do peso de cargas recomendado ao adicionar material ao

tanque de propagagao. Caso contrario, isso pode afetar a seguranga do voo.

[2] As faixas de frequéncia de 5,8 e 5,1 GHz séo proibidas em alguns paises. Em alguns paises, a faixa de frequéncia de 5,1 GHz

s06 é permitida para uso em ambientes fechados.

[3] Duragéo do voo estacionério obtida ao nivel do mar com velocidade do vento inferior a 3 m/s e temperatura de 25 °C. Apenas

para referéncia. Os dados podem variar dependendo do ambiente. Os resultados reais devem ser conforme os testes.

[4] A amplitude de pulverizacéo depende das condigdes reais de funcionamento.

[5] O alcance efetivo da detecgéo varia dependendo do material, posigéo, forma e outras propriedades do obstaculo.

Baixe o Manual do Usuario para obter mais informagdes:
https://www.dji.com/t40/downloads

96



Ucnonb3oBaHue Agras T40

MoporoTtoBka K B3neTy

A. TlomecTuTe OPOH Ha OTKPbITYIO POBHYIO MOBEPXHOCTb, PACMONIOXKMB TakM 00pa3oM, YTODbl ero 3aaHas
YacTb Oblla obpallieHa K Bam.

B. Y6eguTech, 4TO Nponennepbl HAAEKHO YCTaHOBEHbI, YTO B ABUratensx 1 nponesiepax oTCyTCTBYIOT
MOCTOPOHHVE OBBEKTLI, YTO NIONACTV MPOMENEPOB W Jly4n PasnoXkeHbl, a UKCaTOPbl JTyYen HafexXHO
3aKperieHs.

C. Ybeomtech, 4TO 6aK 1 akkyMynaTop OPOHA HAOAEXXHO YCTaHOBIEHDI.

D. BkntounTe nynbT ynpaBneHust, yoeamtech, 4to npunoxerne DJI™ AGRAS™ OTKpbITO, a 3aTeM BKIIKoUNUTE
OpoH. MNMepenante Ha rnaBHbIN 3KPaH B MPUIOXKEHWN 1 KOCHUTECH «HadaTb», 4ToObl nepenT B «Pabounii
BUa». YOEONTECH, YTO CUMHaUT CryTHUKOBbBIX CUCTEM MO3ULMOHUPOBAHMS MOLLHBIM, @ B CTPOKE COCTOSHIA
cuCTeMbl OTOBpaXkaeTcs CoobLLEeHWEe «[OTOBHOCTb K MOMETY (CYTHUKOBBIE CUCTEMbI MO3ULIMOHMPOBAHWS)»
nnm «foToBHOCTL K nonety (RTK). B NpoTMBHOM Cnydae APOH He CMOXKET B3/1ETETb.

o . PeKoMeHAyeTCs NO3VLMOHMPOBaHe G MOMOLLbIo RTK. B npunoxeHuun oTkpolite «Pabounii Bup», KocHutech &,
3atem «RTK», 4yTobbl BbiGpaTh cnocob nonyyeHns curHanos RTK.

« Mpw ncnoneaosanun mopema DJI HaxxmuTe 385 1 BbibepuTe «[uarHocTvika cetv» B DJI Agras. Ecim cocTosiHmne Bcex
YCTPOWCTB B LiENN CETN OTOBPpaxXaeTcs 3e/1eHbIM, 3Ha4nT MofeM 1 SIM-kapTa paboTaioT HopMasibHO.

Kann6poBka pacxogomepa
OTkannbpyinTe pacxofoMep nepep nepsbiM KCMONb30BaHWEM. B NpoOTWBHOM crnyyae 3TO MOXeET
oTpuLaTeNbHO CKalaTbCs Ha KayeCTBe pacrblfeHust.

A. Hanerte B 6ak npubavanTenbHO 2 1 BOAb!.

B. B npunoxeHun nepenaute B paboumnii BUg, KOCHUTECH €&, a 3aTeM
paszpene KambpoBKy pacxogomMepa.

1 BblbepuTte «Kannbposka» cnpasa B

C. KocHuTech «HavaTb KanmbpoBKy», M NPOLECC 3anyCTUTCS aBTOMAaTUYecKu. PesynbTaT KanmbpoBKm
0TOBPA3UTCH B MPUIOKEHN MOC/IE 3aBepLUEHS MPOoLecca.

- [Nocne 3aBepLUeHNs KanMBPOBKI NOb30BATENM MOTYT NPOAOHKATL PaBGOTY.

« Ecnn npounsonpet coon KannmbpoBKKM, KOCHUTECH «?» AN NPOCMOTPA M paspeLlleHns npobaemsl.
[MoBTOPUTE KAMOPOBKY MNOC/E PELLEHNS NPOBAEMbI.

Hauano pa6oTthbi

Monb3oBateny MOryT BbINMOAHSATE KapTorpadupoBaHne Ha yvacTke rnoJieta C NMoMOLLbIO NMPUIOXEHNS
DJI Agras, nonyyatb kapTy B hopmate HD ang peKOHCTPYKLUMM B @BTOHOMHOM PEXMME C NMOMOLLLIO My/ibTa
ynpasieHvs 1 nnaHnposate none ans pabotsl. DJI Agras obecnedrBaeT HECKOIbKO METOAOB Ao6aBneHNs
To4ek. B cneayroLLem onmcannmn B Ka4eCcTBe npumepa Uenosbaytotes «CosgaHne mapLupyTtar 1 «Buanp».

KapTtorpadwus

DJI AGRAS
APP

Bkntounte nynst

> >

KocHUTECH KHOMKW B TEBOM

KocHuTech B HDKHEM NpPaBoOM

yNpaBeHysi, a 3aTem OPOH.
Bangute B pabounii Buza B
npunoxerun DJI Agras.

BEPXHEM Yrny 1 BblibepuTe
«CosfgaHne mapLpyTa» Ha
naHenn kapTorpapmpoBaHns
B 9KpaHe Bblbopa pexxuma
3apauu.

yray, Boibepute «MapLupyT
no obnactu» nnn «MapLupyT
o rpaxuue», kocHuTecs [l B
cepeaviHe NPaBoro akpaHa u
BblbepuTe «Branp».
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MepeTaLmTe KapTy 1
KOCHUTECH «[J06aBnTb», YTOOLI
[06aBUTb TOUKY B MOJIOXKEHVE
BM3Mpa. KocHutech M ons
COXpaHeHus.

Kochutece B v nepemectute
perynsTop, YTobbl COBEPLUMTE
B3n€eT. [JpOH BbINOHUT
kapTorpacurpoBaHme no
MapLLpyTy aBTOMaTNHECKN.

[oxauTech 3asepLueHVs
PEeKOHCTPYKUMW. PesyneTar
PEKOHCTPYKLMN OTOBpasnTCS
Ha NCXOQHOW KapTe.

Mocne PeKoHCTPYKUMU KOCHWUTECH «[TnaHnpoBaHve nons» v cnedynTe waram ¢ 3 no 6 B Cleaytouem
pasgene, 4Tobbl [06aBNATE TOUKM U BLIMOMHATL ASCTBUA. M0Nb30BaTENM TakKe MOryT KOocHyTbcs B, 4To6bI
OTMEHMUTb TEKYLLINY BbIGOP 1 HAYaTb CO3MAaHMe HOBOM KapTbl.

I'InaHleOBaHme nona n BbiNnoJiHeHWe 3apay

>

B paboyem Buae KOCHUTECH
KHOTMKI PeXXVMa B BEPXHEM JIEBOM
yray v Bolbepute «MapLupyT» Ha
naHenn «CenbCKoe X039NCTBO».

] >

KocHuTech M, 4To6bI
CNONB30BaTH Nosie.

KocHutece B B HKHEM
npaBoM Yrily, KOCHATECH
3 B cepeavHe npasoro
9KpaHa, BblbepuTe «Buanp»
1 BbIGEPUTE TUM TOYUKM.

YcTaHoBWTe 3agady 1
napameTpbl MapLupyTa
COOTBETCTBEHHO, NepeTaLLmTe

Q >

_t

MepeTawymre KapTy 1
KOCHUTECH «[]06aBUTb»,
4TOObI 06aBUTL TOYKY Ha
kapTy. KocHutech M@ ost
COXpaHeHVis.

KocHuTech B, nposepbTe
COCTOSIHVE APOHA U HACTPONKM
3a[a4u, 3aTeM nepemecTute

', UTOObI U3MEHUTb
HanpasneHue noneta
MapLLpyTa, 1 COXPaHUTE.

perynsTop, YTo6bl COBEPLUNTL
B3neT. [JpOH BbIMNOSHUT 3TO
[ENCTBIE aBTOMATUYECKM.

& * BbinonHsTe B3NET TOMBLKO HAa OTKPLITOM MPOCTPAHCTBE, YCTaHaBMBanTe NOAXOAALMIA COEAVHUTENBHBIA MapLUPYT v
BbICOTY BO3BpaTa [JOMOI B COOTBETCTBUN C YCIOBUSIMM (hYHKLIMOHNPOBAHWS.

* PaboTy MOXHO MPUOCTaHOBUTL NErKUM ABWKEHMEM OXKONCTVKA. [POH OCTaHOBUTCSA B BO3AYXE W 3anULLET TOYKY
0OCTaHOBKW. ocne 3Toro APOHOM MOXHO OyZeT ynpaBnsTb BPyYHyto. Beibepute 3apady elle pas, YTobbl MPOAC/KATS.
[poH aBTOMaTUYECKM BEPHETCS B TOYKY OCTaHOBKM M NPOAokm1T paboTty. Obecnedmnsarite 6e30nacHOCTb ApoHa Mpuv
BO3BpaTe B TOYKY OCTaHOBKW.

* B pexx1me paboTbl «<MapLupyT» ApOH MOXET orubarb NpensTcTus. Ota (yHKLUS OTKIIIOHYEHa MO YMOYaHWIO U MOXKET
ObITb aKTUBMPOBaHa B NMPUIOXKEHW. ECN (hyHKLWS aKTVBMPOBaHA 1 APOH 3aMeTW NPEnsTCTBIE, annapat 3aMeanTcs
1 06OrHET €ro, a 3aTemM BEPHETCS Ha MCXOAHbIN MapLUPYT nofeTa.

« [Nonb3oBatenu MOryT 3afatb ,D.EVICTBI/IE, KOTOpOEe OPOH O0/hKeH 6y,u.e‘r npon3BecTn Nocrie 3asepLueHns pa60'rb| B
NPUNIOXKEHNI.

Mpoune pexxumbl paboTbl N OYHKLMN

CM. pyKOBOZCTBO MoJib30BaTeNs ANa nosydeHus 6onee noapobHON nHdopmaumum o pexmMax padoTbl
«MapLupyT A-B», «Py4Hoit», «Py4HOI nNntoc» 1 «PpyKTOBOE AEPEBO», @ TaKKe O TOM, Kak 1CMosb30BaTh Takmne
dyHKUMK, Kak «CoeanHUTENbHBIN MapLIpyT», «[Ipogo/mkeHne paboTbl», «3alimta CUCTEMHbIX AaHHbIX» 1
«[lycTon 6ak».

TexHuuyeckoe oﬁcny)KMBane
B KOHLE KaXI0ro OHA PACrbIIEHVs O4MLLaNTEe BCE YacTy APOHA 1 MySbT yrpas/ieH s nocne ux Bosspara K
06bluHOM Temnepatype. HE ouniaiTe apoH cpasy nocne 3aBepLieHist patoTbl.
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A. HanonHute 6ak 4YnCTOM UM MbITbHON BOAOW M NMPOMyCKaTe BOdy Yepes OnpbICKMBaTenu, noka bak He
onycTeeT. [loBTOpPUTE 3TO AENCTBUE €elLe ABa pasa.

B. CHumute hunnbTp 6aka 1 onpbICKMBATENN, YTOOLI OUYNCTUTE WX, U yaanmMTe 06pasoBaBLUMECH 3aCOpPbl.
3arem nomecTuTe X B YMCTYIO Body Ha 12 yacos.

C. YbeguTech, YTO KOHCTPYKUMS APOHA NOSIHOCTHIO MOAK/I0YEHa, YTOObI €6 MOXHO Obl10 OMbITh BOAON. [na
OUMCTKM KOpryca ApOHa PEeKOMEHAYETCS MCMONb30BaTh HAMOMHEHHbI BOAOW CTPYWHbIA NPOMbIBATENb,
noce Yero yaanmTe C Hero OCTaTKu BOAbI CHa4as a MArkOW LLETKOM UM BTXKHOW TKaHbIO, & 3aTeM CyXOM.

D. Mpu Hanuyum Nbinn UM XUAKOCTU C NeCTUUMAAMIN Ha MOTOopax, nNponessnepax Uam TennooTBogax
NPOTPUTE NX OCTATKW CHaYas1a BNaXKHOW TKaHbtO, a 3aTEM CyXOW.

E. MpoTuvpaiiTe NOBEPXHOCTb M 9KPaH My/ibTa YNpasieHnst YNCTON, BAAKHOW, HO XOPOLLIO OTXKATON TKaHbIO.

Lns nonyyeHns DONONHUTENBHOW MHPOPMaUM O TEXOBCAY>KMBaHNW NPOOYKTa O3HAKOMBTECH C 3asBNIEHVEM
06 OTKaae OT OTBETCTBEHHOCTY 1 PyKOBOACTBOM MO TEXHMKe 6e30MacHOCTU.

Be3onacHocTb noneToB

Monb3oBaTesnto HEOGXOAMMO pacrnoiaraTe MUHUMaTbHLIM 6a30BbIM HAGOPOM 3HAHUIA O MPVUHLMMAX U TEXHUKE
BbINOJIHEHWS MONETOB /15 06ecneyeHst 6e30MacHOCTV CBOEH 1 OKPYXKAKOLLMIX.

1. MoneTbl Ha OTKPbITbIX y4acTkax: obpallarite BHMMaHWe Ha cTtonbel, JIOMN n apyrue npenatcteusd. HE
coBepLuanTe NoneTbl B6M3M U Hag, BOAOW, JIOABMU U XKUBOTHBIMU.

2. Bcerpa coxpaHsaiTe KOHTPOb Hah APOHOM: OEPXWTe PYKW Ha MynbTe ynpaBneHus 1 cneguTte 3a
annapaToM B MoJieTe, AadKe MNP MCNOb30BaHM UHTENNEKTYaNbHBIX (OYHKLIMIA, TaKUX Kak PEXUMbI PaboTbl
«MapwpyT» 1 «MappyT A-B» 1 «/IHTeNnekTyanbHbI BO3BPAT LOMOW».

3. depxuTe annapart B nosie 3peHnst: MOCTOSHHO ASPXKUTE APOH B Npedesnax BuaMMocTy, naberaite noneTos
3a 30aHVISIM NN OPYIMX NMPEnsSTCTBUSMM, KOTOPbIE MOMYT 3a6/10KMPOBaTL 0630p.

4. Cnepute 3a BbICOTOW: B LEeNsX 66830MacHOCTY NUIOTMPYEMbIX JleTaTesbHbIX annapaToB v ApYyrnx
BO3[MYLUHbIX CYy[OB COBepLUaiTe noneTbl Ha BbicoTe MeHee 100 M B COOTBETCTBUM CO BCEM MECTHLIMU
3aKOHaMK 1 TPeBOoBaHUAMMN.

Mepenpgnte no ccoeinke https://www.dji.com/flysafe nnsa nonyyexnsa 6onee noapobHom
MHOPMaLMK O BaXKHbIX PYHKLMAX 6€30MaCHOCTL, TakmnX Kak 30HbI GEO.

OCHOBHbIlE MPUHLMMbI NosieTa

1. HE ncnone3yinte ApOoH A1 pachbiiieHnst Mpu CKOPOCTWN BETPA, NPeBbILLatoLLeln 6 M/C.

2. HE ncnonbayinte OpoH npn He6naronpusaTHbIX NOrOAHbIX YCIOBUSX, TAKMX Kak CHer, TyMaH, CKOPOCTb
BETPA, NpeBbilatoLLias 6 M/C, N CUMbHbBIN [OXOb (YPOBEHb OCAAKOB, MPEBbILLIAIOLLMIA 25 MM).

w

HE cosepLuaiiTe NoneThl Ha BbICOTE, NPeBbiLatoLLen 4,5 KM Haf, yPOBHEM MOPS.

N

. B npunoxerin DJI Agras nosiBUTCS PEKOMEHAALMS MO OrpaHMYeHio Macchl Noe3Ho Harpysky ans 6aka
B COOTBETCTBUM C TEKYLLYM COCTOSIHVEM W MPOCTPAHCTBOM BOKPYr ApoHa. Mpu 106GaBfeHnn XnoKocT B
6aK MaKkcVMasibHasi Macca He [0J/hKHA MPeBbillaTth PEKOMEHOyeMoe 3HadeHre. B NpoTWBHOM Crydae 3To
MOXET OTpULATESIbHO CKa3aTbLCs Ha 6e30MacHOCTV noseTa.

5.YbenunTech, YTO CUrHan CnNyTHUKOBbBIX CUCTEM MO3ULMOHMPOBaHNSA cTabuneH, a aHTeHHbl D-RTK He
3a6/10KMPOBaHbI BO Bpems paboTbl.

PyHKUMA BO3BpaTa JOMOMN
ﬂ,pOH aBTOMaTU4ECKN BEPHETCA B AOMALLIHIO TOYKY B CleytoLnx cUTyaunsax:
YMHbI BO3BpAT AOMOI: NMONb30BATE b HAXKVMMAET 1 YOEPXKMBAET KHOMKY BO3BpaTa AOMOW.

ABapUiHbIN BO3BPAT AOMOWV*: CUrHa NysibTa ynpaBeHVst MoTepsiH.
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BosspaT 4OMOi NMpu HU3KOM 3apsifie akkyMyasaTopa*: ypoBeHb 3apsifa akkymynstopa [poHa [ocTuraeT
YCTAHOBJIEHHOIO NOPOra HU3KOro 3apsiaa akkyMysaTopa.

Ecnn B pagnyce 20 M OT ApoHa MMeETCs MPensTCTBME, OH CHU3UT CKOPOCTb, 3aTOPMO3UT 1 OCTAHOBUTCS B
BO3ayxe. [JpOoH npekpatuT Bo3BpaT AOMOW 1 OyAeT »AaTb AaSIbHENLLMX KOMaHA,.
* [enctere gpoHa Npu noTepe curHana nynabTa ynpasneHns Uam HU3KOM YPOBHE 3apsifa akkyMynsTopa ApoHa MOXET ObiTb

YCTaHOB/IEHO B MPUIOXEHUN. ABAPWIAHBIN BO3BPAT [LOMOW 11 BO3BPAT [OMOW MK H3KOM YPOBHE 3apsifa akkymynaropa BymyT
[IOCTYNHbI TOSIBKO MPY YCTaHOBKe BO3BPATA [JOMON.

& * B pexxuMe aca hyHKLYS MPeAoTBPALLEHSt CTOSIKHOBEHMIA OTK/TIOMEHa (OPOH MEPEXOANT B 3TOT PEXMM Mpu claboM
CUrHase CyTHWUKOBBIX CUCTEM MOSMULIMIOHMPOBAHYIS) U HEAOCTYMHA, EC/M YCOBIUS (DYHKLVIOHMPOBAHYIS HE MOAXOAST
L15 MOAy NS papapa vnn GUHOKYSPHOM cucTeMbl 0630pa. ByabTe 0co60 BHUMATENBHBI B TaKVX CUTYaLMSIX.

Wcnonb3oBaHmne nectMumoos
1. Hackonbko 3TO BO3MOXKHO, 13berante NCnob30BaHNE HEPACTBOPUMbIX B BOAE NECTUUMAOB, Tak Kak OHW
MOTYT COKPaTUTb CPOK C/Ty>KObl CUCTEMbI PACTIbINIEHNS.

2. MecTvumabl S00BUTbI 1 NPEACTABASOT CEPbE3HYIO Yrpo3y 6e3onacHOCTH. VcnoneayinTe nx B CTPOroM
COOTBETCTBUMN C X TEXHNHECKMUN XapaKTepUCTUKamm.

3. Ans cMeLlmnBaHna NecTMUMaoB MCNONb3yATe YACTYIO BOAY W (DUNbTPYNTE CMELLaHHbIE XXNOKOCTN nepeq,
HanvBaHveM 1x B 6aK, 4TOObl He 3aCOPUTL CETKY.

4. 9 HEKTUBHOE NCMOMb30BaHWe NeCTUUNOOB 3aBUCUT OT UX MJIOTHOCTU, CKOPOCTM 1M AUCTaHuuu
pacrnblIeHNs!, CKOPOCTU APOHA, CKOPOCTY 1 HaNPaBEHVst BETPA, TEMMePAaTypPbl U BIaXKHOCTU. YunTbiBaliTe
BCe (hakTopbl MPY MCMONL30BaHN NECTULMAOB.

5. Bo Bpemst paboTbl HE nopgepraiTe onacHOCTU IIOAEN, XMBOTHbIX U OKPY>KAIOLLYIO CPEeAY.

Monb3oBaTento HeObXOANMO pacnonaraTb MUHUMasbHbIM 6a30BbIM HABOPOM 3HaHWIA O
MPUHLMNAX U TEXHUKE BbINOJIHEHWS NOSIETOB AN obecneveHnss 6e30nacHOCT CBOel 1
OKPY>KaIOLLINX.

O3HakoMbTeCh C 3asiBJIeHUEM 06 OTKa3e OT OTBETCTBEHHOCTU M PyKOBOLCTBOM MO
TexHuke 6e3onacHoOCTU.
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ApoH

YKecTkast KOHCTPYKUMa Agras T40 ocHalleHa Jly4amu, KOTOPbIE MOXHO CNOXUTb, YTOBbI YMEHbLUUTL pasMep
Kopnyca s YNpoLeHUst TPaHCMOPTMPOBKM ApoHa. HOBYIO BCTPOEHHYIO CUCTEMY PaCMbIEHNS MOXHO
ObICTPO 3aMEHUTL CUCTEMO PacnpeaeneHs ¢ NonesHon HarpyaKkon pacnpeneneHns fo 50 kr.

[MpocTpaHCTBEHHAsA MHTENNEKTyanbHas CUCTeMa OaTYMKOB BKIOYaeT B cebs pagapbl C akTUBHOWM
hasnpoBaHHOM aHTEHHOW PELLETKOM 1 BUHOKYNSAPHYIO cucTemy ob3opa ans obecrnedeHns 6e3onacHOCTH
noneta. bnarogapsa 12-Mn kypcosoi kamepe UHD ¢ HaknoHsiemMbiM CTabunn3aTtopomM APOH MOXET
aBTOMaTM4eckn cobupatb n3obpaxkeHus nonsa B paspeweHnn HD ana nocnenyowen peKoHCTPYKLMN
MECTHOCTV B @BTOHOMHOM PEXMME, YTO CMOCOBCTBYET TOYHOMY MaHMPOBaHWIO Nons. [Ons BHeceHus
yOo6peHnin C pasHo CKOPOCTbIO MOXXHO CO34aBaTb KapTbl pacnbliieHns ¢ nomollbto P4 Multispectral n
nMHTENNekTyansHoro obnaka DJI Agras.

CoocHasi KOHCTPYKLMS! C ABYMSI POTOPaMM CO3AaeT CUSbHbIA NMOTOK BO3Ayxa, 6rarofaps Yemy nectmumabl
MOTyT MPOHVKaTb Yepes rycTble KPOHbI, 0becneyrBas ka4ecTBeHHOe pacrnblieHne. Cuctema pacrbiieHns
060pyaoBaHa HOBELLMMI SIONACTHBIMI HACOCaMM C MarHUTHBIM MPUBOLOM, ABOVHBIMY MESTKOONCTIEPCHLIMM
OMPbICKNBATENAMA 1 NMPOTUBOKAMNEbHLIMA LIEHTPOBEXHBIMI KanaHamu. [pu Mcnofib3oBaHM ¢ AaTymnkamm
Maccbl cUCTeMa pacnblfieHUst ONPenenseT YPOBeHb XULKOCTU B peasnbHOM BPEeMeHU W yfyywaeT
3HEKTVBHOCTb PACTILINEHNS, SKOHOMSI NPV 3TOM >KUAKNE NECTULMDI.

B OCHOBHbIX MOZyNSX MCNOb3YETCS TEXHOMOMMS repMeT3aumn, a ApoH obnagaeT Knaccom sawmTbl IPXBK
(ISO 20653:2013), NOSTOMY KOPMYC APOHA MOXHO MbITb BOZOW.

Bun csagn B hcnoxkeHHoM cocTosiHUM
1. Mponennepsl 8. OnpebickuBaTenm 16. 3agHWin N HAXKHWIA padap ¢
2. Motopbl 9. Bak aKTI/IBHOIZI dJaSI/IpOB?HHOPI
AHTEHHOW peLLeTKOM
3.ESC 10. MopatoLme Hacochl P ) .
. 17. Akkymynstop Intelligent Flight
4. VIHpvkaTopb! NepeaHen 1Yactun 11. Kypcosas kamepa Battery
APOHa (Ha 1BYX NepeaHINX 12. BriHoky/sipHas cructema 0630pa 18, MocagoyHoe Wwaccu
ny4ax) 183. MNpoxxekTopbI 19. AHTEHHbI Nepegayn
5. Jlyun 14. TennooTeoab! usobpaxeHns OCUSYNC™
6. CknagHble oaTymkm 15. BoeHanpagneHHblit panap 20. bopToBble aHTeHHbI D-RTK™
06Hapy>XeHVist (BCTPOeHHbIE) C aKTUBHOW (hasvpOBaHHON 21. VHaukaTopsl 3aHei yactu
7. LLiTaHra onpbickviBaTens AHTEHHOI PeLLETKOM ApoHa (Ha [iByX 3aHmX Ny4ax)
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MNynbT ynpaBneHus

MynbT ynpasnerus cnepytowiero nokoneHns DJI RC Plus ocHaweH DJI O3 Agras, nocnefHel Bepcuei
(DMPMEHHOM TEXHONOrMM Nepeaaqm n3obpakeHs OCuSyNC ¢ Make. JanbHOCTLIO Nepefaqn curHana fo 7 Km
(Ha BbicoTe 2,5 M), MynbT ynpasneHns o6opyaoBaH BbICOKONPOU3BOAUTENbHBIM 8-SAepHbLIM MPOLIECCOPOM
1 BCTPOEHHbIM 7-OI0NMOBbIM CEHCOPHBIM 3KPaHOM BbICOKOM sipkocTn Ha 6a3e OC Android. MNMonb3osartenu
MOryT NOAKNOUNTLCS K VIHTepHeTy Yepe3 Wi-Fi nnn mogem DJI. Brnarogaps nepepaboTtaHHOMY AM3anHy
npunoxeruns DJI Agras 1 LUMPOKOMY CMeEKTPY KHOMOK Ha MynbTe ynpasieHust paboTa ¢ HUM cTana eLle
yoobHee 1 ToyHee, YeM paHble. B npunoxkeHve 6b11 fob6aBneH pexkum kaptorpadum, noaToMy Tenepb
nofb30BaTeNIN MOMYT BbINMOMHATL PEKOHCTPYKLMM aBTOHOMHO M OCYLLECTBNATL MAaHUPOBaHWe Nons

6e3 [OMNOMHUTENbHBIX YCTPONCTB. MakcumanbHoe Bpems paboTbl BCTPOEHHOIO B MyJbT ynpasieHus
aKKYMyNsSTopa BbICOKO EMKOCTV cocTaBnsieT 3 yaca 18 MuHyT. Monb3oBaTtenn Takke MOryT OTAeSbHO
NPUOGPECTN BHELLHWIA aKkyMyISTOP, YTOBbl 0BecneynTs AOMONHUTENBHOE NUTaHWE MyNbTa yNpasneHvs ng
BbINOJHEHVISt NPOAOIKUTESNBHBIX U CNIOXHBIX 3a4aq.

1. BHeLuHWe aHTeHHb! NybTa
ynpasneHus

2. CeHCOopHbI 9KpaH

3. KHonka nHamkatopa
(3apesepBrpoBaHa)

4. [KOMCTUKM

5. BcTpoeHrHble aHTeHHbl Wi-Fi

6. KHonka BosBpaTa

7. KHonkwm L1/L2/L3/R1/R2/R3

8. KHonka Bo3Bpara [oMon

9. MUKpPOdOHbI

10. CBeTOAMOOHbIN MHOVKATOP
COCTOSHUSA

16.
17.
18.

KHomka C3

JleBoe Konecrko
KHonka pacnbinexns/
pacnpefeneHns
MepexntovaTens PEXXMMOB
noneta

BCTpoeHHble aHTeHHbI
nynbTa ynpasnieH1s
CnoT Anst KapTbl NaMsiTut
microSD

Mopt USB-A

MopT HDMI

MopT USB-C

19.

20.

21.

22.
283.
24,

32.
33.
34.
35.

KHonka C1

KHonka C2

3aaHss KpblLka
KHomka oTcoeanHeHnst
aKKyMysTopa

36. OTCeK ans akkymynatopa
37. KHoMka OTKpbITUS 3aHel

KPbILLKN

[1

11.

12.

13.
14.

25.

26.
27.

31.

38.

39.
40.

41

. KHonka

. Pykosrka
29.
30.

CeeToanoaHbIn
VNHOWKATOP YPOBHS
3apsaa akkymynstopa
BcTpoeHHble aHTeHHbI
CMyTHUKOBBIX CUCTEM
NMO3MLMOHNPOBaHNIS
KHonka nutanus
KHonka 5D
(HacTpavBaemas)

OCTaHOBKM noseTa
(3apesepBrpoBaHa)

KHonka nepeksitodeHms
KapTbl / BUOa ¢
KY[PCOBOW kamepebl
[NpaBoe konecrko
Konecrko npokpyTkin
(3apesepBrpPOBaHO)

[vHamuk
BeHTunaumoHHoe
oTBepcTVE
3apesepBunpoBaHHble
KpEne>Hble 0TBEPCTUS <

YCTpOnCcTBO
curHanmsaumn
Bosgyxo3abopHuk
OTcek ong moaema

. Oepxxatenb C peMeLLKoM

[MynbT ynpaBneHnsi MOXXET 0BecnevnTb MakCUManbHyto AanbHOCTb nepegayn curHana (FCC/NCC: 7 kv,

SRRC: 5 kM; CE/MIC: 4 KM) Ha OTKPbITOM MPOCTPaHCTBE 6e3 3MEeKTPOMAarHUTHbIX NOMEX MpPuU BbICOTE

rnosneta okosio 2,5 M.
102



TexHu4yeckue xapakTepucTuKu

* [ipoH
Mopgenb
Macca

Makc. BaneTHas maccal’!

Makc. pa3mep no anaroHam

Paamepsl

TOYHOCTb MO3ULVIOHMPOBaHIS
(MOLLIHbIN CurHan
CMYTHUKOBBIX CUCTEM
MO3NLIMIOHNPOBAHMS)

[nanasoH paBouix YactoT?

MoLLHOCTb NepepaTyvka
BM1M)

[pana3oH pabo4nx 4acToT
RTK/ crnyTHVKOBbIX crCTEM
MO3MLMOHNPOBAHNS

Bpems octaHOBKM B
so3ayxe®

Makc. HacTpanBaembIin
pagunyc noneta
Makc. ponycTimMasi CKopoCTb
BeTpa
[yana3oH pabounx
Temnepatyp

* CunoBsasl ycTaHOBKa
MoTopebl

Pasmep cratopa
MocTosiHHas ckopocTb (KV)
MoLLHOCTb
Mponennepbl
LnameTtp
Konnyectso potopos

o [1BOoHasA mesikogucriepcHas
Bak
Obbem
Pa6ouast nosesHasi Harpyakal”
OnpsbickuBaTenm
Mogenb
Konndectso
Paamep kanenb
Makc. ahdheKTBHbIN
avameTp pacnbinieHns'”
MNopatoLpme Hacochbl
Tun
Makc. pacxon,

3WWDZ-40A

38 kr (6e3 akkymynaTopa)

50 Kr (C akkyMyIiTOpOM)

Makc. BaneTHast Macca Ans pacrblieHrs: 90 Kr (Mpy BbICOTE Ha YPOBHE MOPS)
Makc. BanetHas Macca /15 pacripeneneHs: 101 Kr (Mpu BbicoTe Ha YpOBHE MOpPS)
2184 mm

2800 x 3150 x 780 MM (C Pa3noXKeHHbIMI JTy4amn 1 nponesuiepamm)

1590 x 1930 x 780 MM (C pas3noXKeHHbLIMI JTyHaMi 1 CIOXKEHHBIMIA MpONesiepamm)
1125 x 750 x 850 MM (CO CIOXXEHHbBIMM JlyHami 1 Mporesiiepamm)

[Mpn ncnonedosaHun D-RTK: B ropmdoHTasnbHom nnockoctu: £10 cm, B
BEPTVKaUbHOM MockocTut: 10 cm

Bes ncnonssosanna D-RTK:

B FOPV30OHTasIbHOM MIoCKOCTI: +60 CM, B BEPTVKabHOM nnockocTu: £30 cM (C
BKJ/IKO4YEHHbIM papapoM: +10 cm)

2,4000-2,4835 T, 5,725-5,850 [Ty,

2,4 TTw: < 20 nbMm (SRRC/CE/MIC), < 33 obwm (FCO)

5,8 T < 33 obm (SRRC/FCC), < 14 npbm (CE)

GPS L1/L.2, TJIOHACC F1/F2, BeiDou B1/B2, lanuneo E1/E5

CnyTHMKOBbIE CUCTEMBI NO3ULVoHMPOoBaHKS: GPS L1, IJTOHACC F1, lanuneo
E1, BeiDou B1

Bes noneaHoin Harpy3ki: 18 MyH (Mpw B3NeTHOM Macce 50 K ¢ akkyMyISTOpOM
30 000 MA"Y)

[Mpv NonHo 3arpyake A1 pacrbieHns: 7 MH (Mpy BaneTHol Macce 90 Kr ¢
axkkymynsTopom 30 000 MA-Y)

[MonHas 3arpy3ka /st pacnpeneneHs: 6 MyH (Mpwn BaneTHo Macce 101 kr ¢
axkkymynsTopom 30 000 MA-Y)

2000 m

6 Mm/c

oTr0 o 45 °C

100 x 33 Mm
48 06/M1H Ha B
4000 Bt/poTop

1371,6 Mm
8

cuctema pacrnbuieHusa

[MonHew: 40 n
[MonHem: 40 kr

LX8060SZ

2

50-300 MKm

11 M (Npw BbICOTE 2,5 M Ha, NOCEBaMIM CO CKOPOCTLIO NosieTa 7 M/C)

JlonacTHbIN HACOC C MarHUTHBIM MPUBOLOM
6 /MVH x 2
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© BceHanpaBneHHbIV paaap ¢ akTUBHOM doa3upoBaHHOW aHTEHHOW PeLLeTKON

Mogenb

Pexxvm orvbaHms penbeda
MpenoTBpaLLeHne

CTONKHOBEHMIA™

RD2484R
Makc. HaK/oH B pexknme «opHasi TOBEPXHOCTb»: 30°

[ana3oH obHapy>keHns NPensTCcTauiA (Mo ropudoHTanm): 1,5-50 m

Yron o63opa: 360° (B roOpn30HTaUIbHON NAOCKOCTY), +45° (B BEPTVIKaSIbHOM
NIOCKOCTW)

Ycnosus skenyataumn: npu nonete Bbiwe 1,5 M Hag NpensaTCTBUEM CO
CKOPOCTBLIO He 6onee 7 M/C

JIummt 6e3onacHor AUCTaHUMN: 2,5 M (QUCTaHLMs Mexay nponesnsiepami 1
NPEnsATCTBMEM MOC/E TOPMOXKEHIS)

HanpaeneHvie NpeaoTBpaLLEHst CTONKHOBEHWI: MPeaoTBPAaLLEHME CTOKHOBEHNIA
B Pa3HbIX HaNPaBNEHNSX B rOPU3OHTASIbHON MIOCKOCTU.

[yana3oH obHapy»KeHs NPensTCTBUN (BepxHWe aatuvku): 1,5-30 m

Yron ob3opa: 45°

YcnoBuist akcnnyataLwmn: JOCTYMHO Npy B3NeTe, nocaake 1 Habope BbICOTbI,
Korfa NMpensTcTBIe HAXOAMTCS Ha PacCTOsHM 6oree 1,5 M Hag, APOHOM.
JImuT 6e30MacHON AMCTaHLMM: 3 M (AVICTaHLVIS MeXAY BEPXHEN YacTbio ApoHa
1 NPENSTCTBUEM MOCIIE TOPMOXKEHIS)

HanpasneHve NpefoTBpaLLIEHVSt CTOSIKHOBEHWIA: BBEPXY

© 3aHNIA U HKHWIA pagap ¢ akTUBHOM (oa3MpoBaHHOW aHTEHHOM PeLLeTKON

Mopgens
OnpepeneHiie BbicoTbl

[NpepoTBpaLleHne
CTONKHOBEHMIA™

RD2484B

[anasoH onpeneneHns Boicotbl: 1-45 M
Pabounin gpanasoH ctabunmsaumn: 1,5-30 m

[yana3oH obHapy»eHns NPenaTcTeni (3aaHre gatuvki): 1,5-30 M

Yron o63opa: +60° (B ropV30HTasIbHOM MIIOCKOCTH), £25°(B BEPTVIKASIBHON
NIOCKOCTW)

YcnoByst akcriyatauummn: AOCTYINHO Mpu B3feTe, nocaike v Habope BbICOThI, Koraa
pacCTosHNE MEX[y 3a[HEN YaCTbio APOHa 1 MPENSTCTBMEM MNpeBbiaeT 1,5 M, a
CKOPOCTb ApOHa He MpeBbILLasT 7 M/C.

JInmmT 6e30nacHoOm aMCTaHUMK: 2,5 M (QUCTaHLUMA MexXay nponeniepamm n
MPEnaTCTBAEM MOCE TOPMOXKEHMS)

HanpaeneHve NpenoTBpaLLeHAs CTONTKHOBEHWIA: C3aan

* BuHokynsipHas cuctema o63opa

[nana3oH namepeHnst

CKopoCTb 3PHEKTMBHOIO
OBHapy>KeHMs

Yron o63opa

YcnoBust (hyHKLMOHNPOBaHS
e [ynbT ynpaeneHus

Mogenb

CI'IyTHVIKOBbIe CcucTeMbl
No3NUMOHMPOBaHNA

OkpaH

[yana3oH pabounx
Temneparyp

[pana3oH Temneparyp
XPaHeHVs

[nanasoH Temnepatyp
32pSAIKN

Xumndeckasi cuctema
BCTPOEHHOIO akKyMyisTopa
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0,4-25Mm
<10m/c

Mo ropugoHTanm: 90°; no BepTvkam: 106°

OnTmansHoe OcCBeLLUeHVE 1 PABNTINYMbIE OKPY>XatoLLIE YCOBUA

RM700B
GPS + lanmneo + BeiDou

7,02-10MMoBbI ceHcopHbIn LCD-akpaH ¢ paspeleHnem 1920 x 1200 nukcenen
11 BLICOKOW SIPKOCTBIO 1200 K/M
-20...50 °C

Menee ogHoro mecsaua: ot —30 go 45 °C
Ot ogHoro fo Tpex Mecsues: oT =30 o 35 °C
OT Tpex MecsLeB o oaHoro roga: ot =30 go 30 °C

oT5 0040 °C

LiNICoAIO2



Bpems paboTbl BCTpoeHHoro 3 yaca 18 MuHyT

aKkymysTopa

Bpemsi paboTbl BHeLLHEro 2 Yaca 42 MVHyTbI

aKKymysTopa

Tuvn 3apaaku PekomeHayeTcs ncnonb3oBath CepTUMULMPOBAHHOE 3apsiaHOE YCTPONCTBO
USB-C ¢ MakcmMabHOM HOMUHaUTBHOM MOLLIHOCTHIO 65 BT 1 MakcMasibHbIM
HanpsbkeHrem 20 B, Hanpumep nopTaTtveHoe 3apsigHoe ycTponctso DJI 65 Br.

Bpems 3apsigku 2 Yaca /19 BCTPOEHHOrO akKyMy iSITopa W BCTPOEHHOMO U BHELLHErO
aKKyMyITOPa (MPW BbIKITIOHEHHOM NyJIbTe YNpaBieHys, CMosb3ys CTaHOAPTHOE
3apsaaHoe ycTpocTeo DJI)

O3 Agras

[uana3oH pabounx Yactot  2,4000-2,4835 [Ty,
MolLLHOCTb NepeaaTynka 2,4 T < 33 obMm (FCC), < 20 obm (CE/SRRC/MIC)
)

@M

Makc. paneHocTe nepegaqn 7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 kv (MIC/CE)

cnrHana (Ha OTKPBLITOM MPOCTPaHCTBE, 683 MOMeX 1 Ha BbicoTe 2,5 M)
Wi-Fi

[MpoTokon WiFi 6

[nanasoH padounx yactoT”  2,4000-2,4835 T, 5,150-5,250 Ty,
MoLLHOCTb NepepaTynka 2,4 T < 26 nbm (FCC), < 20 obm (CE/SRRC/MIC)

BM1M) 5,1 Ty <26 nbm (FCO), < 23 obm (CE/SRRC/MIC)
Bluetooth

[NpoTtokon Bluetooth 5.1

[uana3oH pabounx yactor  2,4000-2,4835 Ty,

MoLHoCTb NepepaTynka <10 gpbm

(A7)

[1] B npunoxerum DJI Agras NosiBUTCH PEKOMEHAALWMS MO OrpPaHNHEHMIO MaCChl NMONE3HON Harpy3ki Ans 6aka B COOTBETCTBUM
C TeKyLLVM COCTOSIHMEM W MPOCTPAHCTBOM BOKPYr ApoHa. He npesbillante pekoMeHayemblii Npefes Macchbl NoneaHowm
Harpy3kv npy fo6aBneHnn Matepyana B 6ak. B MPOTMBHOM Cilydae 9TO MOXET OTpHLiATesIbHO CkadaTbCst Ha 6e30MacHOCTU
noseta.

[2] Bpemsi ocTaHOBKM B BO3[yXe U3MEPSIOCH NP BbICOTE HA YPOBHE MOPSl, CKOPOCTW BETPa, He npesbilaolien 3 m/c,
1 Temnepartype 25 °C. lNprBefeHO NCKMIOUYUTENBHO B CNPaBOYHbIX LieNisiX. [JaHHble MOryT OT/MYaThes B 3aBUCKMMOCTU OT
YCNOBWI OKpY>KatoLLien cpefbl. aTnieckvie pesynbTaTbl COOTBETCTBYIOT UCTIbITAHUSM.

[3]

[4] DbdpexTVBHBIN AranasoH 0OHapPYXEHUs 3aBVICKT OT MaTepyiana, NosIoXKeHUs, POPMbI U APYTVIX XapaKTePUCTUK MPEnsTCTBMS.

[5]

[viameTp pacrblieHyst 3aB1CUT OT (hakTUHECKMX YCI0BUIM paboTl.

Vicnonb3osaHve yactoT 5,1 I, 3anpeLleHo B HEKOTOPbIX CTpaHax. B HekoTopbIx cTpaHax YactoTa 5,1 Ty paspelueHa
TOSLKO [1/151 VICTIOSE30BAHUS BHYTPU MOMELLIEHII.

3arpyanTe pyKOBOACTBO MOSb30BATENs 419 NONYYEHUS [JOMOHATENBHOM
nHcpopmauwv: https:/www.dji.com/t40/downloads
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Agras T40’nin Kullanimi

Kalkisa Hazirlanma
A. Hava aracini arka kismi size bakacak sekilde acik, diz bir alana yerlestirin.

B. Pervanelerin saglam bir sekilde monte edildiginden, motorlarin ve pervanelerin icinde veya Uzerinde yabanci
cisim olmadigindan, pervane kanatlarinin ve kollarinin katlanmamis oldugundan ve kol kilitlerinin sikica
sabitlendiginden emin olun.

C. PUskurtme haznesinin ve ugus bataryasinin yerine sikica oturdugundan emin olun.

D. Uzaktan kumandayi agin, DJI™ AGRAS™ uygulamasinin agik oldugundan emin olun ve hava aracini galistirin,
Uygulama ana ekranina gidin ve Baslat'a dokunarak Calisma Goérinimune girin. GNSS sinyalinin gucli
oldugundan ve sistem durum gubugunda Ready to GO (GNSS) (Gitmeye Hazir (GNSS)) veya Ready to GO
(RTK) (Gitmeye Hazir (RTK)) mesajinin gérindiginden emin olun. Aksi takdirde, hava araci havalanamaz.

:Q:. « RTK konumlandirmasi énerilir. Uygulamada, Calisma Gérinimune gidin, £t 6gesine ve RTK 6gesine dokunun ve RTK

sinyallerini almak igin bir yontem segin.

« DJI Cellular Dongle kullaniyorsaniz DJI Agras’ta 3@¢ 6gesine dokunun ve Ag Tanilama segenegdini segin. Ag zincirindeki
tum cihazlarin durumu yesil renkte gértintiyorsa hticresel donanim kilidi ve SIM kart diizgtin galisiyordur.

Akis Olcer Kalibrasyonu

ilk kullanimdan &nce akis 6lgeri kalibre ettiginizden emin olun. Aksi takdirde piiskiirtme performansi
olumsuz etkilenebilir.

A. Puskirtme haznesini yaklasik 2 L suyla doldurun.

=

B. Uygulamada, Calisma Gorunimine gidin, £¢ 6gesine ve ardindan .j
kalibrasyon bdlimunin sag tarafindaki Kalibrasyon segenegine dokunun.

6gesine dokunun ve akis dlger

C. Kalibrasyonu Baslat'a dokundugunuzda kalibrasyon otomatik olarak baglar. Kalibrasyon tamamlandiginda
sonu¢ uygulamada goéruntdlenir.

« Kalibrasyon basariyla gerceklestirildikten sonra kullanicilar ¢calismaya devam edebilir.

- Kalibrasyon basarisiz olursa sorunu gérinttlemek ve gdzmek igin “?” 6gesine dokunun. Sorun ¢ézildikten
sonra yeniden kalibre edin.

Calismayi Baslatma

Kullanicilar, DJI Agras uygulamasini kullanarak calisma alaninda haritalama calismasi gergeklestirebilir, uzaktan
kumanday! kullanarak ¢evrimdisi yeniden yapilandirma ile HD harita alabilir ve ¢alisma igin bir araziyi planlayabilir.
DJI Agras nokta eklemek icin birden fazla yontem sunar. Asagidaki aciklama, érnek olarak Rota Haritalama ve
Arti Imlecini kullanir.

Haritalama

Uzaktan kumandayi ve
hava aracini agin. DJI Agras
uygulamasinda Calisma
Gortinumane girin.
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Sol Ustteki digmeye
dokunun ve gérev modu
segim ekraninda Haritalama
panelindeki Rota Haritalama
ogesini segin.

Sag alttaki [l 6gesine dokunun,
Alan Rotasl veya Sinir Rotasini
segin, sag ekranin ortasindaki
B 6gesine dokunun ve Arti
imleci segin.



Q >

—_t

Arti imleci konumuna bir
nokta eklemek igin haritayi
sUrukleyin ve Ekle 6gesine
dokunun. Kaydetmek igin
6gesine dokunun.

Kalkis icin B 6gesine dokunun
ve kayar dugmeyi hareket ettirin.
Hava araci haritalama galismasini
rota boyunca otomatik olarak
gerceklestirecektir.

Yeniden yapilandirmanin
tamamlanmasini bekleyin.
Yeniden yapilandirma sonucu
orijinal haritada géruntulenir.

Yeniden yapilandirmadan sonra, Araziyi Planla dgesine dokunun ve noktalar eklemek ve calisma gergeklestirmek
icin sonraki bélimde 3’den 6'ya kadar adimlari izleyin. Kullanicilar gecerli segimi iptal etmek ve yeni bir
haritalama ¢alismasi baglatmak icin B 6gesine dokunabilir.

Araziyi Planlanma ve Calisma Gergeklestirme

>

Calisma Goéruniminde,
sol Ustteki mod digmesine
dokunun ve Tarim panelinden
Rota 6gesini segin.

>

Araziyi kullanmak igin
6gesine dokunun.

Sag alttaki [ 6gesine dokunun,
sag ekranin ortasindaki 3
Sgesine dokunun, Arti imlecini
segin ve nokta turiind segin.

Siraslyla gbrev ve rota
parametrelerini ayarlayin, ‘©
ogesini strikleyerek rotanin
ucus yonuna ayarlayip
kaydedin.

Q >

_t

Haritay! sUrUkleyin ve haritada
bir nokta eklemek igin Ekle
6gesine dokunun. Kaydetmek
icin 4 6gesine dokunun.

6gesine dokunun, hava
aracinin durumunu ve gorev
ayarlarini kontrol edin ve kalkis
yapmak igin kaydiriclyr hareket
ettirin. Hava araci galismasini
otomatik olarak gerceklestirir.

& « Sadece agik alanlarda kalkis yapin ve galisma ortamina gére uygun bir Baglanti Rotasi ve RTH Irtifasi ayarlayin.
« Kumanda ¢ubugu hafifce hareket ettirilerek calisma duraklatilabilir. Hava araci havada durur ve duraklanan noktay!
kaydeder. Bundan sonra, hava araci manuel olarak kontrol edilebilir. Devam etmek icin ¢alismayi tekrar secin. Hava araci
otomatik olarak duraklanan noktaya doéner ve calismaya devam eder. Duraklama noktasina geri dénerken hava araci

glvenligine dikkat edin.

« Hava araci Rota Calisma modunda engellerin etrafindan dolanabilir. Bu &ézellik araci varsayilan olarak devre disidir ve
uygulamadan etkinlestirilebilir. Islev etkinlestirilirse ve hava araci engeller tespit ederse, hava araci yavaslar ve engellerin
etrafindan dolagarak orijinal ugus yoluna geri doner.

« Kullanicilar, galisma tamamlandiktan sonra hava aracinin gergeklestirecedi eylemi uygulamadan ayarlayabilirler.

Daha Fazla Galisma Modu ve Ozelligi
A-B Rotasi, Manuel, Manuel Plus ve Meyve Agaci calisma modlari ve Baglanti Rotasi, Calismayi Yeniden
Baslatma, Sistem Veri Korumasi ve Bos Hazne gibi islevlerin nasil kullanilacagi hakkinda daha fazla bilgi icin

kullanim kilavuzuna bakin.

Bakim

Puskurtme yapilan her ginin sonunda hava araci normal sicakliga déndikten sonra hava aracinin ve uzaktan
kumandanin tim pargalarini temizleyin. Hava aracini calisma tamamlandiktan hemen sonra TEMIZLEMEYIN.
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A. Pusklrtme haznesini temiz su veya sabunlu su ile doldurun ve hazne bosalana kadar puskurtticllerden su
pUskdrttin. Bu adimi iki kez daha tekrarlayin.

B. Temizlemek ve tikanikliklari gidermek icin plskirtme haznesi stizgecini ve puskurticulerini ¢ikarin. Daha
sonra 12 saat boyunca temiz suda bekletin.

C. Hava araci gbvdesinin dogrudan suyla yikanabilmesi igin tamamen monte edilmis oldugundan emin olun.
Hava aracinin gdvdesini temizlemek igin suyla dolu bir sprey puskurticlu kullanimasi ve yumusak bir firga
veya islak bir bezle silinmesi ve daha sonra kuru bezle kurulanmasi énerilir.

D. Motorlarda, pervanelerde veya sogutucularda toz veya pestisit varsa, kalan suyu kuru bezle almadan énce
bunlari 1slak bir bezle silin.

E. Uzaktan kumandanin ylzeyini ve ekranini iyice sikilmis temiz bir islak bezle silin.

Uriin bakimi hakkinda daha fazla bilgi icin yasal sorumiuluk beyani ve giivenlik yénergelerine bakin.

Givenli Ucun

Hem sizin korunmaniz hem de ¢evrenizdekilerin glvenligi icin bazi temel ucus kurallarini anlamaniz énemlidir.

-

. Acgik Alanlarda Ucgus: elektrik direklerine, gi¢ hatlarina ve diger engellere dikkat edin. Su, insan veya
hayvanlarin yakininda veya tzerinde UCMAYIN.

2. Kumanday Hi¢ Birakmayin: Rota ve A-B Rota galisma modlari ve Akilll Kalkis Noktasina Dénus gibi akill
islevleri kullanirken bile ellerinizi uzaktan kumandada tutun ve hava aracinin kontrolUnU ugarken de surddrdn.

3. Gorus Hattini Koruyun: Hava aracinizla géris hattini (VLOS) her zaman koruyun ve binalarin veya gérlistnizi
engelleyebilecek diger engellerin arkasinda u¢gmaktan kaginin.

4. Irtifanizi Takip Edin: insanl hava araglannin ve diger hava trafiginin gtivenligi icin, 100 m'den (328 fit) daha
dUsUk bir irtifada ve tim yerel yasa ve ydnetmeliklere uygun olarak ugun.

GEO bdlgeleri gibi kritik glivenlik ézellikleri hakkinda daha fazla bilgi igin https://www.dji.com/flysafe
adresini ziyaret edin.

Ugusla ilgili Hususlar
1. Hizi 6 m/sn'yi asan riizgarl havalarda hava aracini pskdrtme islemi icin KULLANMAYIN.

2. Hava aracini kar, sis, hiz 6 m/sn'yi asan rizgar veya 25 mm'yi (0,98 ing) asan saganak yagis gibi olumsuz
hava kosullarinda KULLANMAYIN.

3. Deniz seviyesinden 4,5 km’nin (14.763 fit) Ustinde UCURMAYIN.

4. DJI Agras uygulamasl, hava aracinin mevcut durumuna ve ¢evresindeki ortama goére hazne igin agirlig
otomatik olarak 6nerir. Hazneye malzeme eklerken maksimum agirlik énerilen degeri asmamalidir. Aksi
takdirde, ugus glvenligi etkilenebilir.

5. GNSS sinyalinin gugli oldugundan ve D-RTK antenlerinin ¢alisma sirasinda engellenmediginden emin olun.

Kalkis Noktasina Déniis (RTH)

Asagidaki durumlarda hava araci otomatik olarak Kalkis Noktasina déner:

Akilll RTH: kullanici RTH digmesine basar ve basili tutarsa.

Ariza Durumunda RTH*: uzaktan kumanda sinyali kaybolursa.

DusUk Batarya RTH*: hava aracinin batarya seviyesi dnceden ayarlanmis diistik batarya esigine ulasirsa.

Hava aracinin 20 m yakininda bir engel varsa, hava araci yavaslar ve ardindan fren yaparak havada durur. Hava
aracl RTH’den cikar ve yeni komutlar bekler.

* Uzaktan kumanda sinyali kayboldugunda veya hava aracinin batarya seviyesi diistk oldugunda hava aracinin gerceklestirecegi
eylem, uygulamadan ayarlanabilir. Ariza Durumunda RTH ve DusUlk Batarya RTH sadece RTH ayarlandiginda kullanilabilir.
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& * Engelden kaginma, hava aracinin GNSS sinyalinin zayif oldugu gibi durumlarda girdigi Davranis modunda devre digi
birakilir ve galisma ortaminin radar moddilleri veya duirbin gérme sistemi igin uygun olmamasi durumunda kullanilamaz.
Bu tir durumlarda daha fazla dikkat ediimelidir.

Pestisit Kullanimi
1. PUskurtme sisteminin kullanim émrinU kisaltabileceginden dolayi, suda ¢dzllmeyen pestisitleri kullanmaktan
mUmkan oldugunca kaginin.

2. Pestisitler zehirlidir ve glivenlik agisindan ciddi riskler teskil eder. Bu Urlnleri yalnizca ézelliklerine bagl kullanim
gerekliliklerine siki bir sekilde uyarak kullanin.

3. Pestisiti karistirirken temiz su kullanin ve stizgecin tikanmasini engellemek icin puskirtme haznesine
doékmeden 6nce karistirilan siviyl stizlin.

4. Pestisitlerin etkili kullanimi pestisit yogunluguna, puskurtme hizina, ptskirtme mesafesine, hava aracinin
hizina, rlzgarin yonlne, sicakliga ve neme bagldir. Pestisit kullanirken tUm unsurlarn géz éniinde bulundurun.

5. Calisma sirasinda insan, hayvan veya cevre giivenliginden taviz VERMEYIN.

Hem sizin korunmaniz hem de gevrenizdekilerin gtivenligi icin temel ugus kurallarini
anlamak énemlidir.
Yasal uyarilan ve glivenlik yénergelerini muhakkak okuyun.
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Hava Araci

Agras T40, gévde boyutunu kigultmek icin katlanabilen kollara sahip makas tarzi bir tasarima sahiptir, bu da
ucagin tasinmasini kolaylastirir. Tamamen yeni entegre pUskurtme sistemi hizli bir sekilde 50 kg'a kadar yUk ile
puskurtme sistemi ile degistirilebilir.

Akill konumsal algilama sistemi, ugus guvenligini saglamak icin aktif faz diziimli radarlara ve dirbln goéristne
sahiptir. Egilebilir bir gimbal’e sahip 12MP UHD FPV kamerasi bulunan hava araci, hassas alan planlamasinda
yardimci olmak Uzere yerel ¢cevrimdigl yeniden yapilandirma igin otomatik olarak HD arazi géruntdleri toplayabilir.
Degisken oranlarda gubreleme gerceklestirmek igin P4 Multispectral ve DJI Agras Intelligent Cloud kullanilarak
preskripsiyon haritalari olusturulabilir.

Koaksiyel ikiz rotor yapisi glclu rlzgarlar Uretir, bdylece pestisitler tam puskirtme icin kalin kanopilere nifuz
edebilir. PUskurtme sistemi; yeni manyetik tahrikli pervane pompalari, ¢ift atomize fiskiyeler ve damlama 6nleyici
santrifQj valfleri ile donatiimistir. PUskurtme sistemi, agirlik sensorleriyle kullanildiginda gergcek zamanli sivi seviyesi
tespiti saglar ve puskirtme verimliligini artirarak sivi pestisit tasarrufu saglar.

Cekirdek moduller potting teknolojisini kullanir ve hava araci IPX6K (ISO 20653:2013) koruma derecesine
sahiptir; bdylece hava aracinin gévdesi dogrudan suyla yikanabilir.

Arkadan Gorinim Katlanmisg

1. Pervaneler 9. Puskirtme Haznesi 17. Akilll Ugus Bataryasl
2. Motorlar 10. Dagitm Pompalari 18. Inis Takimi
3. ESC'ler 11. FPV Kamera 19. OCUSYNC™ Gériintil iletim
4. Hava Aract On Gostergeleri (ki 12. Dirb(in Goriis Sistemi Antenleri

8n kolda) 13. Spot Igiklar 20. Yerlesik D-RTK™ Antenleri
5. Cerceve Kollari 14, |si Emiciler 21. Hava Araci Arka Gostergeleri
6. Katlanir Algilama Sensorleri 15. Aktif Faz Dizilimli Gok Yonli (iki arka kolda)

(danhili) Radar
7. Pskirtme Gubugu 16. Aktif Faz Dizilimli Geri ve Asag
8. Puskdrttictler Radar
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Uzaktan Kumanda

Yeni nesil DJI RC Plus uzaktan kumanda, orijinal OcuSync gérlntu iletim teknolojisinin en son strimd olan
DJI O3 Agras’a sahiptir ve 7 km’ye kadar (2,5 m rakimda) iletim mesafesine sahiptir™. Uzaktan kumanda,
yUksek performansli 8 gekirdekli CPU'ya ve Android isletim sistemi tarafindan desteklenen yiksek parlaklikta
7 ing dokunmatik ekrana sahiptir. Kullanicilar internete Wi-Fi veya DJI Cellular Dongle tzerinden baglanabilir.
Yenilenmis DJI Agras uygulama tasarimi ve gesitli uzaktan kumanda dugmeleri sayesinde her zamankinden daha
kullanighdir ve kusursuz galisir. Uygulamaya eklenen Haritalama modu sayesinde kullanicilar, ¢evrimdisi yeniden
yapllandirmalari tamamlayabilir ve ek cihazlara ihtiyag duymadan hassas arazi planlamasi yapabilir. Uzaktan
kumanda, yiksek kapasiteli dahili bataryasi ile 3 saat 18 dakikaya kadar galisma suresi sunar. Kullanicilar ayrica
uzun sureli ve yuksek yogunluklu calismalarda uzaktan kumandaya ihtiyaglarini tam karsilayacak sekilde guc
saglamak igin harici bir pil de satin alabilir.

1. Harici Uzaktan Kumanda 9. Mikrofonlar
Antenleri 10. Durum LED
2. Dokunmatik Ekran Gostergesi
3. Gosterge Dugmesi (sakli) 11. Batarya Seviyesi
4. Kumanda Gubuklari LED’leri
5. Dahili Wi-Fi Antenleri 12. Dahili GNSS Antenleri
6. Geri Dugmesi 13. Glc Dugmesi
7. L1/L2/L3/R1/R2/R3 14. 5D Dugmesi
Dugmeleri (6zellestirilebilir)
8. Kalkig Noktasina Dénlis 15. Ugus Duraklatma
(RTH) Digmesi Dugmesi (sakli)
16. C3 DUgmesi 24. USB-C Baglanti
17. Sol Tus Noktasi
18. Puskirtme/Serpme 25. FPV/Harita Anahtar
Dugmesi Dlgmesi
19. Ugus Modu Degistirme 26. Sag Tus ©)
Anahtari 27. Kaydirma Ayari (sakli)
20. Dahili Uzaktan Kumanda ~ 28. Sap —
Antenleri 29. Hoparlér == b =
21. microSD Kart 30. Havalandirma &) D) 02
Yuvasi 31. Sakli Montaj Delikleri 0
22. USB-A Baglanti Noktasi Go-ja
23. HDMI Baglanti Noktasi e T N [T e
SO s
32. C1 Dugmesi 37. Arka Kapak Cikarma
33. C2 Dugmesi Dagmesi
34. Arka Kapak 38. Alarm
35. Batarya Cikarma 39. Hava Girigi
Dugmesi 40. Donanim Kilidi B8Imesi
36. Batarya Bélmesi 41. Kayis Braketi

[1

Uzaktan kumanda, maksimum iletim mesafesi olan (FCC/NCC: 7 km (4,35 mil); SRRC: 5 km (3,11 mil); CE/
MIC: 4 km (2,49 mil)) mesafeye elektromanyetik parazit bulunmayan agik bir alanda ve yaklasik 2,5 m (8,2 fit)
rakimda ulagabilir.
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Teknik Ozellikler

*Hava Araci
Model 3WWDZ-40A
Agirik 38 kg (batarya harig)

50 kg (batarya dahil)

Puskiirtme icin maksimum kalkis agiridi: 90 kg (deniz seviyesinde)
Yayma i¢in maksimum kalkis agirigr: 101 kg (deniz seviyesinde)

Maks. Capraz Aks Mesafesi  2.184 mm

2.800x3.150x780mm (kollar ve pervaneler katlanmamig)
1.590x1.930x780 mm (kollar katlanmamis ve pervaneler katlanmis)
1.125x750%x850 mm (kollar ve pervaneler katlanmig)

Havada Durma Dogrulugu D-RTK etkin: Yatay: +10 cm, Dikey: £10 cm

Araligi (QUclil GNSS sinyaliile) D-RTK devre digt:

Yatay: +60 cm, Dikey: +30 cm (radar moduUld etkin: +10 cm)
2.400-2.4835 GHz, 5.725-5,850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (SRRC/CE/MIC), <33 dBm (FCC)

5.8 GHz: <33 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

RTK/GNSS Calisma Frekansi  GPS L1/L.2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

YUk yok: 18 dakika (3000 mAh pil ile 50 kg'lik kalkis agirig)

Puskirtme icin tam yUkli: 7 dakika (30000 mAh pil ile 90 kg'lik kalkis agifig)
Yayma icin tam yUklU: 6 dakika (30000 mAh pil ile 101 kg'lik kalkis agirid)
Maks. Yapilandrlabilir Ugus ~ 2.000 m

Maks. Kalkig AGrigi”!

Boyutlar

Calisma Frekansi®
Verici Giicti EIRP)

Havada Durma Stiresi®

Yangapi
Maks. Ruzgar Hizi Direnci 6 m/sn
Calisma Sicakligi 0°ila45°C (32°ila 113°F)
© Tahrik Sistemi
Motorlar
Statdr Boyutu 100x33 mm
KV 48 rom/V
Gug 4000 W/rotor
Pervaneler
Cap 1371,6 mm (54 ing)
Rotor Adedi 8
 Gift Atomize Pusklrtme Sistemi
Puskurtme Tanki
Hacim Dolu: 40 L
Caligma YUk Dolu: 40 kg
Fiskiyeler
Model LX8060SZ
Miktar 2
Damlacik Boyutu 50-300 pm

Maks. Etkili Plskirtme
Genigligi™

Dagitm Pompalari
Tip

Maks. Akis Hiz:

n2

11 m (7 m/sn ugus hiziyla ekinlerin 2,5 m Uzerinden)

Manyetik tahrik pervane pompasi
6 L/dk x 2



o Aktif Faz Dizilimli Gok Yonlii Radar

Model
Toprak Takibi

Engelden Kaginma®

RD2484R
Dag modunda maksimum egim: 30°

Engel algilama araligi (yatay): 1,5-50 m

FOV: Yatay 360°, Dikey +45°

Calisma kosullar: 7 m/sn'den daha yUksek olmayan bir hizda engelin Uzerinde
1,5 m'den daha yUksek ugar

Guvenlik limiti mesafesi: 2,5 m (fren sonrasi pervanelerin n kismi ile engel
arasindaki mesafe)

Engelden kacinma yénu: Yatay ydnde her yénde engelden kaginma.

Engel algilama araligr (yukar): 1,5-30 m

FOV: 45°

Calisma kosullan: kalkis, inis ve ylikselme sirasinda hava aracindan 1,5 m’den fazla
yUksekte bir engel oldugunda kullanilabilir.

Guvenlik limiti mesafesi: 3 m (fren sonrasi hava aracinin Ust kismi ile engel arasindaki
mesafe)

Engelden kaginma yonu: yukan

o Aktif Faz Dizilimli Geri ve Asagi Radar

Model
irtifa Algilama®

Engelden Kaginma®

© Diirbiin Goris Sistemi
Olgtim Aralgi
Etkili Alglama Hizi
FOV
Calisma Ortami
* Uzaktan Kumanda
Model
GNSS
Ekran

Calisma Sicakligi
Saklama Sicakligr Araligi

Sarj Sicakligi

Dahili Batarya Kimyasal
Sistemi

RD2484B

irtifa algilama araligi: 1-45 m

Stabilizasyon galisma aralidi: 1,5-30 m

Engel alglama araligi (geri): 1,5-30 m

FOV: Yatay +60°, Dikey +25°

Calisma kosullan: kalkis, inis ve ylkselis sirasinda, hava aracinin arkasi ile engel
arasindaki mesafe 1,5 m'den fazla oldugunda ve ucagin hizi 7 m/sn'nin tstinde
olmadiginda kullanilabilir.

Guvenlik limiti mesafesi: 2,5 m (fren sonrasi pervanelerin n kismi ile engel arasindaki
mesafe)

Engelden kacinma yonu: geriye

0,4-25m

<10 m/sn

Yatay: 90°, Dikey: 106°
Yeterli isik ve belirgin cevre

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

7,02 ing LCD dokunmatik ekran, 1920x1200 piksel géziintirlik ve 1200 cd/m?
ylksek parlakik

-20° ila 50° C (-4° ila 122° F)

Bir aydan az: -30° ila 45° C (-22°ila 113° F)

Bir ila G¢ ay: -30° ila 35° C (-22° ila 95° F)

Ug ay ila bir yil: -30° ila 30° C (-22° ila 86° F)

5°ila 40° C (41°ila 104° F)

LiNICoAIO2

Dahili Batarya Calisma Suresi - 3 saat 18 dakika

Harici Batarya Calisma Suresi 2 saat 42 dakika
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Sarj Tipi
Sarj Suresi

O3 Agras
Calisma Frekans!”
Verici Glcl (EIRP)

Maks. lletim Mesafesi

Wi-Fi

Protokolli

Calisma Frekans!”
Verici GlcU (EIRP)

Bluetooth
Protokolt
Calisma Frekansi
Verici Glcu (EIRP)

DJI 85W Tasinabilir Sarj Cihazi gibi maksimum nominal gticti 65 W ve maksimum
voltaji 20 V olan, yerel olarak onaylanmis bir USB-C sarj cihazinin kullanimasi onerilir.
Dahili batarya veya dahili ve harici batarya igin 2 saat (uzaktan kumanda
kapatildiginda ve standart bir DJI sarj cihazi kullanidiginda)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
7 km (FCC), 5 km (SRRC), 4 km (MIC/CE)

(engellenmemis, parazitsiz ve 2,5 m irtifada)

WiFi 6

2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz, 5,725-5,850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 GHz
<10 dBm

[1] DJI Agras uygulamasi, hava aracinin mevcut durumuna ve gevresindeki ortama gore serpme haznesi igin yuk agirlik limitini

otomatik olarak énerir. Serpme haznesine malzeme eklerken 6nerilen yik agirlik limitini asmayin. Aksi takdirde, ugus glvenligi

etkilenebilir.

[2] 5,8 ve 5,1 GHz frekanslar bazi Ulkelerde yasaktir. Bazi Ulkelerde, 5,1 GHz frekansinin yalnizca i¢ mekanda kullanimasina izin

verilir.

[3] Deniz seviyesinde, riizgar hizi 3 m/sn'den az ve sicaklik 25° C (77° F) iken elde edilen havada durma sUresi. Sadece referans

amagclidir. Veriler ortama bagl olarak degisebilir. Fiili sonuglar test edildigindeki gibi olur.

[4] Puskurtme genisligi gercek calisma senaryolarina baglidir.

[5] Etkili algilama araligi, engelin malzemesine, konumuna, sekline ve diger ézelliklerine bagli olarak degisir.

Daha fazla bilgi icin kullanici kilavuzunu okuyun:
https://www.dji.com/t40/downloads
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BukopuctaHHa Agras T40

MipgrotyBaHHA 00 3NbOTY
A. PosTallyinTe niTanbHUiA anapat Ha BioKpuUTil PiBHI rOPU30HTasIbHI NOBEPXHi Tak, LWo6 3aaHA CTOpPOHAa
niTaneHoro anapara 6yna cnpsiMoBaHa Ao Bac.

B. MNepekoHarTecs, WO nponenepy BCTAHOBNEHO HAAiiHO, Ha ABWUryHax i mponenepax HemMae CTOPOHHIX
npegMeTiB, lonaTti Ta KOHCO Nponenepis PO3KIaAeHo, a (hikcaTtopy KOHCOIEN MILHO 3aKpinaeHo.

C. MepekoHanTecs, Lo pesepByap 4719 PO3NPUCKYBaHHS Ta GOPTOBUIN akyMyISTOP BCTAHOBMIEHO HAAIHO.

D. YBIMKHITb Ny/IbT AUCTAHLINHOIO KepyBaHHs!, Bigkpuitte 3acTocyHok DJI™ AGRAS™, a noTim yBiMKHITL
XKNBMEHHS NiTanbHOro anapara. [epeifiTb Ha roNOBHUIA eKpaH 3aCTOCYHKY Ta TOPKHITbCS «[Tyck», o6
YBINTW B nogaHHsa «PoboTta». MNepekoHanTecs, wo € cunbHui curHan GNSS, a pagok cTaHy cuctemm
nokasye «[otoBuin oo 3anycky (GNSS)» abo «[otoBuii Ao 3anycky (RTK)». IHakwe niTasibH1iA anapaT He
3MOXKe 3NETITU.

:@: « PexoMeHpyeTbcs noauuiiosaHHs RTK. Y 3acTocyHKy Nepeiifitb 10 nofarHs «Po6oTar, TopkHiTbes ¢, notim RTK,
” o6 BMBpaTK cnocié oTpuMaHHs curHanis RTK.

* SKLLO BMKOPUCTOBYETLCS CTiNIbHUKOBUIA KoY DJI, TOPKHITLCS Ta B1bepiTh «[iarHocTvka mepexi» B DJI Agras.
SIKLLIO CTaH YCiX MPUCTPOIB MepeXXi NoKa3aHO 3e1EHVIM KOMbOPOM, CTITbHVMKOBUIA kitod | SIM-kapTa npauooTs
HaI@XKHUM HMHOM.

Kani6pyBaHHs1 BUTpaTOMipy
Mepep nepwunm BUKOPUCTaHHAM 060B’A3KOBO BigKkaniopynTe ButpaTomip. |Hakwe edeKTMBHICTb
PO3NPYCKYBaHHS MOXe GyTY 3HVXKEHOLO.

A. HanuinTe B pesepsyap 1 PO3MNPUCKYBaHHS NPUGM3HO 2 11 BOau.

B. Y 3acTocyHKy nepeiaitb A0 nofaHHsa «Po6oTa», TOPKHITLCA &, NOTiM
npaBilt YacTVHI Po3Ajiny KanibpyBaHHS BUTPATOMIPY.

i TOPKHITbCA «KanibpyBaHHs» y

C. TopkHiTeCH «[Novatn KanibpyBaHHs» i KanibpyBaHHA PO3NOYHETLCS aBTOMATUYHO. [1icns 3aBepLueHHS
KanibpyBaHHs B 3aCTOCYHKY Oyae NokasaHo pesysibTaT KanibpyBaHHs.

» [Micns ycrilwHOro kaniopyBaHHa KOPUCTYBaYi MOXYTb MPOAOBXUTY POOOTY 3 MIT/IbHVM anapaToM.

« 9KWo cTanacs noMuska KanibpyBaHHsl, TOPKHITbCS «?», OO NepernsHyT! Ta po3B’s3aTti Npobremy.
Micns po3s’sa3aHHa NpobaeMn BUKOHaMTE NOBTOPHE KanibpyBaHHS.

Onepawuiii 3anycky

KopucTyBadi MOXyTb BUKOHYBaTW onepaLiii kapTyBaHHS B OnepaLiiHiin 30Hi 3a AOMOMOrO0 3aCTOCYHKy DJI
Agras, CTBOpIOBATW KapTy BUCOKOI PO3AINbHOI 3AATHOCTI 3aBASKM aBTOHOMHIN PEKOHCTPYKL 38 AOMOMOroo
nynbTa AUCTaHLIRHOrO KepyBaHHs Ta nniaHyBaTv none ans pobotn. DJI Agras NponoHye Kinbka meTomis
[00aBaHHS TOHOK. B onuci Hvpkye sk Mpriknag, BUKOPUCTOBYETLCS KapTyBaHHa MapLupyTy Ta [Mpuuin.

KapTyBaHHs

YBIMKHITb NySbT
OVICTaHLIHOIO KepyBaHHS,
a noTiM NiTanbHWA anapar.
YBiNAiTb A0 NoAaHHs
«PoboTa» B 3aCTOCYHKy DJI
Agras.

TOPKHITLCA KHOMKM B

NiBOMY BEPXHBLOMY KyTi Ta
BMOEPITb NYHKT «KapTyBaHHs
MapLLpyTy» Ha naHen
«KapTyBaHHs» Ha ekpaHi
BUOOPY PEXXMMY 3aBLaHHS.

TopkHiTbes @ npasopyy yHU3Y,
BMHEPITL «MapLUpyT 30HW»

abo «MexkoBuin MapLLpyT»,
TOPKHITLCS @l mocepeamHi
NpaBoro ekpaHa Ta BUGepiTb
«[puuine.
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[NepeTarHiTe kKapTy Ta
TOPKHITLCS «JopaTi», wob
[00aTV TOUKY TaMm, Kyau
HaBeOeHo NpuLin. TOPKHITLCA

TopkHiTbcA B Ta NnepeMicTiTb
MOB3YHOK Ha 3NiT. JliTanbHun
anapar aBToMaTn4YHO
BVKOHyBaTUMe KapTyBaHHs!

3ayekanTe 3aBepLUEHHS!
PEKOHCTPYKLUi. Pe3ynbTar
PEKOHCTPYKLi Byae nokasaHo
Ha NoYaTKOBIM KapTi.

M, 1106 36eperTy. B30BX MapLUPyTY.

[Micns peKOHCTPYKLIi TOPKHITBCA «[1naHyBaT none» Ta BUKOHaMTe KPOKM 3-6 y po3aini Hxye, Wob gopatu
TOYKU Ta BMKOHATM po6oTH. KopucTyBadi Takox MoxKyTb TopkHyTucst B, o6 ckacysBatyt MOTO4HWIA BUBID i
pO3MoyaTy HOBY OMepaLLito KapTyBaHHs.

MnaHyBaHHA nonst Ta BukoHaHHsA poboTun

>

Y nopaHHi «PoboTa» TOPKHITLCA
KHOMKY BUOOPY PEXnMy y NiBoMy
BEPXHBOMY KyTi Ta BMOEpPITb NyHKT
«MapuwpyT» Ha naHeni «Cinbcbke
rocrnofapcTBo».

/] >

TopkHiTbcs M, 106
CKOPUCTATVICS NOSEM.

TopkHiTeca B y npasomy
HKHBOMY KYTi, TOPKHITLCS
3 nocepenuHi npasoro
eKpaHa, BunbepiTsb «Ipuuiin»
Ta BUBEPITb TUM TOYKM.

BcTaHoBITE napameTpu
3aBOaHHs Ta MapLIpyTy
BiANOBIOHO, NEPETAMHITL (©,
L1106 CKOpUryBaTV HAMPSIMOK
MapLLpyTY, | 36epexiTb.

Q >

+

MepeTarHiTe KapTy Ta
TOPKHITbCA «[JogaTn», Wob
[0JaTV TOUKY Ha KapTi.
TopkHiTecst M, 106 36epertu.

TopkHiTbea B, nepesipTe
CTaTyC NiTa/IbHOro anapara
Ta HanalWTyBaHHs 3aBaaHHs i
NEepeMICTITb MOB3YHOK Ha 3iT.
JliTanbHWin anapaTt BUKOHae
pPo6OTYy aBTOMaTNYHO.

& * 3nitaiTe nuwe y BIOKPUTUX 30HAX i BCTAHOBIIOMTE HaNeXHi «[ToBEpHEHHs Ha MapLupyT» Ta «Bucoty RTH» sinnosiaHo

[0 pobo4oro cepenosuLLa.

* Po6oTy MOXXHa NPU3YMMHUTK, 31erka NepemicTBLLN PyYKy KepyBaHHs. JliTanbHuiA anapaT 3aB1CHe B NOBITPI 11 3anuvie
KOHTPOJIbHY TOYKY. [licns uporo nitanbHMM anapatomM MOXHa KepysaTu Bpy4Hy. Bubepite poboTy e pas, wob
NPOLOBXUTY. JliTaNbHWIA anapaT aBToOMaTUYHO NMOBEPHETLCA A0 KOHTPOJIbHOI TOUKM Ta BigHOBUTL po6oTy. Mpuainite

yBary 6eaneLi NitasbHOro anapara, NoBepTaHMCh [0 KOHTPOBHO! TOYKU.

* Y pexunmi «PoboTta Ha MapLpyTi» NiTanbHWA anapat Moxe obMuHaTK nepewkoau. Lo dyHKLjlo 3a 3amMoBYyBaHHSAM
BUMKHEHO 1 MOXKHa BBIMKHYTV B 3aCTOCYHKY. SAKLLO (DYHKLtO YBIMKHEHO i NiTanbHUIA anapat BUSBUTL NepeLukoay,
NiTanbHAN anapat CroBiNbHUTLECSA Ta 0BMUHE NEPELLKOY 1 MOBEPHETECS A0 MOYATKOBOIrO MapLUPYTY NONBOTY.

* KopucTtyBaui MOXyTb BCTAHOBWTU B 3aCTOCYHKY [ito, SiKy Oye BUKOHyBaTU NiTanbHWA anapaTt Micns 3aBeplueHHs

poboTu.

HOopatkosi po6ouyi pexxmmn Ta PyHKLT

LLlo6 oTpmaTh fgopaTtkoBy iHbopmMaLito Mpo pexxuMmn poboTn «MapLupyT A-B», «BpydHy», «Bpydry Moc»
i «DpyKTOBE [EPEBO», @ TAKOX MPO Te, SIK BUKOPWCTOBYBATU Taki (hyHKLUi, SiK «[TOBEPHEHHS Ha MapLUpyT»,
«BigHoBNEHHA PO60TIN», «3axmUCT AaHNX cucTeMn» Ta «CNOPOXKHUTI pesepByap», AMB. NOCIOHMK KopUcTyBaYa.

TexHi4yHe 06cnyrosyBaHHA

OunLLyinTe BCi YaCTUHM NiTanbHOro anapara Ta ny/bTa AUCTaHUIMHOMO KePYBaHHS HaNpPUKIHL KOXHOMO AHS
PO3MNPUCKYBaHHS MiCNs TOro, K MOro Temnepartypa npuinae B HopMy. HE ounwyinTe nitansHWiA anapar sigpasy
nicns 3aBepLUeHHs poboTU.
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A. HanosHiTb pesepByap 419 PO3MNPUCKYBaHHS YMCTOIO BOAOK ab0 MUIbHOK BOAOKO Ta PO3NUIOATE BOLY
yHepes po3npurcKyBayY, OOKM pe3epByap He CNOpPOXKHiE. MOBTOPITL KPOK LLe ABiYi.

B. 3HiMiTb thinbTp pesepByapa A5 PO3NPUCKYBaHHS Ta PO3MPUCKyBadi, o6 O4NCTUT iX | YCyHYTU Oyab-sKi
6nokyBaHHs. [icnsa uporo 3aHypTe ixX y YACTy BOAy Ha 12 roauH.

C. lNepekoHanTecs, WO KOHCTPYKLLIO NiTaslbHOrO anapara NoBHICTIO 3’eAHaHo, Wob il MoXxHa 6y10 NoMUTL
6e3nocepefHbO BOAOKO. [N OUNLLEHHS KOPMYCY MiTaNbHOro anapata peKoMeHOyeTbCS BUKOPUCTOBYBATU
po3nNntoBasnbHy MUIKY, HANoBHEHY BOAOIO, i MPOTEPTU MOro M’SKO0 LLJTKOK abo BOSIOrOK TKaHMHOM,
nepLl HxXX BUAAIUTY 3a/IMLLIKW BOOW CYyXOKO TKAHUHOIO.

D. Akwo Ha geuryHax, nponenepax abo pagiatopax € nun abo nectyumaHa piguHa, NpoTpiTe iX BOJOroK
TKaHVHOIO, MePLL H>XK MPOTEPTY 3aULLIKV BOAM CYXOKO TKaHMHOIO.

E. MpoTpiTe NOBEPXHIO Ta eKpaH MynbTa ANCTaHLINHOrO KePyBaHHS YMCTOK BOJIOMO0 TKAHUHOW, 3 SKOI By10
BiyKaTo Boay.

[Ong oTpumaHHS [0[ATKOBOI iHhopmaLii Wo[o TeXHIYHOro o6CcnyroByBaHHs BUPOOy AMB. 3asBy Npo
HENPUNHATTS BIiGNOBIZANBHOCTI Ta IHCTPYKL 3 TEXHIK Be3neku.

Be3neyHun nonir

BaxxnMBo posymiTv aesiki OCHOBHI pekoMeHaaLi LWoAo NonboTy, SIK AN BaLOro 3axucTy, Tak i ans 6esnexku
Noaen HaBKoIo Bac.

1. ToniT y BIAKPUTMX 30HAX: 3BepTanlTe yBary Ha CTOBMW 1 NiHil enekTponepenad Ta iHwi nepewkoan. HE
niTanTe 6ins Boawn, nofen abo TBapuH abo Had HAMM.

2. Hikonn He BigBonikanTecs Bif KepyBaHHS: TpUMaNTe PyKU Ha NynbTi AUCTAHLUINHOIO KepyBaHHA Ta
KOHTPOJONTE NiTasbHWIA anapaT nif, Yac MosboTy, HaBiTh SKLLIO BUKOPUCTOBYETE iHTENEKTyanbHi (yHKLT, K-
OT peXxxumMn poboTn «MapLupyT» | «<MapLupyT A-B», a TakoXX PeXUM «IHTeNeKTyanbHe NOBEPHEHHS JOOOMY».

3. TpumaiiTe nitanbHWIA anapat B NMosi 30py: 3aBxXay NiaTPUMyITe BidyanbHy niHito npsMoro 6aderHs (VLOS) 3
NiTanbHM anapaTtoM i yHUKarTe NponboTiB 3a OyaiBAsMu abo iHLMMK NepeLuKodamMn, ki MOXyTb 3aBaauTn
BaM 6aunTV NiTa/IbHWIA anapar.

4. KOHTpoOStoiTe CBOKO BUCOTY: ANst 6€3Mnekn NiNoToBaHUX NiTaslbHUX anapartiB Ta iHWWX NOBITPSHUX CyaeH
niTanTe Ha BucoTi Hkde 100 M (328 yTiB) i BIANOBIAHO A0 BCIX MICLEBIMX 3aKOHIB | HOPM.

Lns oTpumaHHSA [04aTkoBol iHhopMaLii Npo Baxknmei yHKUii 6e3nekun, ak-oT 3oHM GEO,
BigBiganTe cainT https://www.dji.com/flysafe.

MipkyBaHHs LLO000 NONLOTY
1. HE BUKOPUCTOBYIMTE NiTaNbHUIA anapar A5 PO3NpUCKYBaHHA 3a YMOB LBWAKOCTI BITPY NoHaa, 6 m/c.

2. HE BUKOpPWCTOBYITE NiTa/lbHWN anapaT 3a HECHPUATAMBMX MOrOAHUX YMOB, SIK-OT CHIr, TymaH, BiTpu 3i
LIBMAKICTIO NOHa 6 M/c abo cunbHUA ol noHag, 25 mm (0,98 atorima).

3. HE BMKOHyITE NONbOTU Ha BUCOTI NoHag, 4,5 kM (14 763 dyTu) Han, piBHEM MOPSI.

4. 3actocyHok DJI Agras mae iHTenekTyanbHy QyHKLiIO PEKOMEHAYBaHHS Bark KOPUCHOMO HaBaHTaXKEHHS
pesepByapa BiANOBIAHO A0 MOTOYHOrO CTaHy Ta OTOYEHHS NiTanbHOro anaparta. Mig Yac gogaBaHHS
matepiany B pe3epByap MakCyMasibHa Bara He NOBMHHA NMepeBLLYBaTN PEKOMEHOOBAHE 3HAYEHHS. IHaKLLe
Lie MOXXe BM/IMHYTU Ha 6e3MeKy NosboTy.

5. MNepekoHariTecs, Wo nig Yac poboTn € cunbHWin curHan GNSS, a aHTeHn D-RTK He 3a6n1okoBaHo.

MoeepHeHHAa nonomy (RTH)
JlitanbHWiA anapat aBTOMaTVYHO NOBEPTATUMETLCS [0 AOMALLUHBO! TOYKN B TaKMX CUTYyaLLsSX:

IHTenekTyanbHe RTH: kopucTyBay HaTCKae Ta yTpumye kHonky RTH.
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BesneyHe RTH*: curHan nynbta OUCTaHUMHOMO KepyBaHHS BTPa4YeHO.

RTH uepes HM3bKMIN piBeHb 3apsiay akyMynaTopa®: piBeHb 3apsay akyMynaTopa fiTafbHOro anapara gocsrae
3aaHOr0 KPUTUYHO HU3LKOO PIBHSA 3apsiay akymynsTopa.

JliTanbHWIN anapaTt 3MeHLLYE LIBUAKICTb, & NOTIM 3aB1caEe Y NOBITPI, SKLWO € nepelukoda Ha Biactani 20 M Big,
niTaneHoro anapara. JlitanbHuin anapat BUXOAMTb i3 pexkumMy RTH i yekae Ha nopanbLui koMaHau.

* [ito, 9Ky niTanbHWiA anapat BUKOHYE B pasi BTPATW CUrHasy MynbTa AUCTAHLIAHOIO KepyBaHHS abo HM3bKOro PIBHA 3apsiay
aKyMyigTopa NitasbHOro anaparta, MoXKHa BCTaHOBUTU B 3aCTOCYHKY. Pexkummn «besnedre RTH» i «<RTH yepes HU3bkui piseHb
3apsay akymynsTopar» 6yayTb AOCTYMHVMM NLLE TOZ), KO BCTaHOBMEHO pexkiM RTH.

& * PeXKVM YHVKaHHS NepeLLKof, BUMKHEHO B PEXVMI OpieHTaLl (y Skvi niTanbHUIA anapat nepexoauTsb y cutyauyi, koam
curHan GNSS cnabkuii) i He € JOCTYMHUM, SKLWO poboYe cepefdoBuLLE He MiAXOauTb AN pajapHUX Modynis abo
cucTemm BIHOKYIPHOIO 30py. Y Takux cuTyauisx Tpeba 6yt 0cobmMBO 06EPEXHUMM.

BukopucTaHHsa nectmumgis

—

. Hackinbkn Le MOXnnBO, yHUKaTe BUKOPUCTaHHSA NeCTULAIB, SKi HE PO3UYMHAKOTBCS Y BOLj, OCKINIbKA Le
MOXKE 3MEHLLIUTY TEPMIH CNy>K61 PO3MNIIOBaSTLHOI CUCTEMMN.

2. [NecTnuman € OTPYMHUMIN 1 CTAHOBNSATL CEPHO3HUIA pU3MK Ans 6e3nekn. BukopucToByiTe iX nnLie CyBOpO
BiONoBIgHO [0 iXHix cneumdikawiin.

3. BvkopucToByiTe YACTy BOAyY, OO nepemilaTy necTuung, i BininsTpoBynTe 3MilLany PiavHy, nepLl Hixx
3a/mBaTV B PE3EPBYap A1 PO3MNPUCKYBaHHS, OO YHUKHY TV 6/10KyBaHHSA (hinbTpa.

4. EdpeKTVBHE BMKOPUCTaHHS NECTULMAIB 3anexXUTb Bif LWIMbHOCTI NecTMumaiB, WBMAKOCTI PO3NUIIOBaHHS,

BiICTaHi pO3NMIIOBaHHS, LLIBWOKOCTI NiTanbHOMO anapara, WBUAKOCTI BITPY, HanpsMKy BITPY, TeMnepartypu

Ta BosiorocTi. [ig, Yac BUKOPUCTaHHS NecTUUmaiB Tpeba BpaxoByBaTu BCi YAHHMKM.

5. HE HapaxkaiTe Ha Hebeaneky ntofer, TBapnH abo A0BKINASA Mig vac poboTu.

Baxxn1Bo po3ymiTi OCHOBHI pekoMeHaaLyii LWoAo NonboTy, K 419 Baoro 3axucTy, Tak i
09 6e3nexkn Moaern HaBKoO Bac.

O60B’S3KOBO MPoYMTaiTe 3asBy NPO HENMPUWHATTS BiOMNOBIAANIbHOCTI Ta IHCTPYKL,i 3
TexHikn 6e3nekn.
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JlitanbHu anapar

Agras T40 mae gusaiH y BUMMsAi CyUBITTS 3 KOHCONSMU, SIKi MOXHA CKACTU ONS 3MEHLLEHHS pO3Mipy
anapary, Wo nonerwye noro TPaHCnopTyBaHHSA. AGCOMOTHO HOBY IHTErPOBaHy CUCTEMY PO3MUIEHHS MOXXHA
LIBMAKO 3aMiHWTK CUCTEMOIO PO3CitOBaHHS, sika 34aTHa PO3CikoBaTV KOPUCHE HaBaHTaXKEHHs Barot Ao 50 Kr.

|HTenekTyanbHa MPOCTOPOBa CEHCOPHA CUCTEMA MICTUTb aKTUBHI pagapy 3 (Da3oBaHOK aHTEHHOIO PELLITKOKO
Ta cuctemMy BIHOKYNSPHOro 30py Ans 3abesdnedeHHs 6e3neku noneoTiB. 3aBasgkn kamepi 12MP UHD FPV 3
KapAaHHM MiABICOM, O HaXUNSETLCS, NiTallbHUA anapaTt MOXe aBTOMaTUYHO 36MpaTii 306pavkeHHs nonis
Y PEXMMI BUCOKOI pO3aiNbHOI 30aTHOCTI A1 NTOKaNbHOI @aBTOHOMHOI PEKOHCTPYKLIT, WO CNpUsSie TOYHOMY
nnaHyBaHHIO nonie. 3a gonomoroto cuctem P4 Multispectral Ta DJI Agras Intelligent Cloud moxkHa cTBOptoBaTu
netaniaoBaHi KapT ANs 3AJINCHEHHS YA0OPOBaHHSA 3 MIHIMBOIO LUBUAKICTIO.

KoakcianbHa KOHCTPYKUiS 3 NOABIMHUMN pOTOPaMU CTBOPIOE MOTY>KHI MOTOKM MOBITPSA, TakMM YMHOM,
WO NecTuumMam 3natHi NPOHMKATK CKPi3b rycTe NUCTs, 3abeanedytoun peTefibHe po3nuneHHsa. Cuctemy
pO3nuneHHs obnagHaHo abCoMOTHO HOBMMM lonaTeBMMM NOMIaMN 3 MarHiTHUM MPUBOAOM, MOABIMHMMN
po3nuoBa4amm Ta NPOTVKPanebHUMI BIALIEHTPOBMMMN KnanaHaMmn. Y pasi BUKOPUCTaHHS 3 AaTyvkamm Barv
cucTeMa posnueHHs 3abesnedye BU3HAYEHHS PIBHS PIAWHM B peanbHOMY Yaci Ta nigsullye edpeKTUBHICTb
PO3MNAEHHS, BOAHOYAC 3a0LL@IKyIouM PIOKUIA NecTULML,

B OCHOBHMX MOZyNsiX 3aCTOCOBAHO TEXHOJOTIO repMeTn3aLi, i NiTanbHWin anapat Mae piBeHb 3axmcTy IPX6K
(ISO 20653:2013), TOMy KOpryc NiTa/lbHOro anaparta MoXXHa 6e3nocepenHbLO 0OMMBATH BOAOHO.

Bupn 33any Y cknageHoMy CTaHi
1. MNMponenepn 9. PesepByap A5 po3npucKyBaHHS 17. IHTenekTyansHWiA 6O0PTOBUIA
2. OBuryHn 10. HarHitanbHi nomnun aKyMynaTop
3.ESC 11. Kamepa FPV 18. LLaci
4. IHoVKaTopK NepeaHLOl 12. Cetema GitokyiapHOro 3opy 19. AHTeHW nepeadi 306paxeHb
YaCTUHK NiTanbHoro anapata  13. MpoxekTopw OCUSYNC™
(Ha ,CI,BO)l< nepenHix KoHconsx) 14, Pa,maTopvm ) 20. BopTosi artern D-RTK™
5. KoHconi pamu 15. AKTVIBHUIN HEHaNpaBeHWiA patap 3 B .
6. [laTuviK1 BISIBNISHHS (ha30BaHOK aHTEHHOIO pelliTkolo 21+ 3afHi iHavkaTopn ”'Tafl'bHO"O
CkJlaflyBaHHs (BOy0BaHi) 16. AKTVBHUIA pagap 3 ha3oBaHoo anapara (Ha ABOX 3a/Hix

aHTEHHOIO PELLITKOI0, HanpaBeHi KOHCOJSI5IX)
Hasap, Ta BHW3

7. PosnuntoBanbHa Hacagka
8. Posnpuckysaui
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MynbT gUCTaAHUINHOIO KepyBaHHS

MynbT anctaHuinHoro kepyBaHHa DJI RC Plus HacTymHoro nokoniHHs ocHaleHo DJI O3 Agras, HaHOBILLOK
BepCieto TexHoNorii nepefasaHHsa 306paxxeHb OcuSync, i Mae MakcManbHy BiACTaHb nepejadi 0o 7 KM
(Ha BucoTi 2,5 M)™. MynbT AUCTAHLIIHOIO KepyBaHHS! Mae BYCOKOMPOAYKTUBHUM 8-si0epHUiA NpoLecop i
BOYOOBaHWIA 7-AI0MIMOBUIA CEHCOPHUIN eKPaH i3 BUCOKMM PIBHEM SCKPaBOCTI MNif, KepyBaHHAM onepauiiHol
cuctemm Android. KopucTtyBadi MOXyTb nigkntodatuca fo IHTepHeTy Yepesd Wi-Fi abo CTiNbHUKOBUIA KoY
DJl. KepyBaHHS niTanbHUM anapatom CTafio 3pY4HILLIMM Ta TOYHIWMM, HiX 6yab-KONW paHile, 3aBAsku
OHOBNIEHOMY AM3alHy 3acTocyHky DJI Agras i WmMpokoMmy fianadoHy KHOMOK Ha MynbTi AUCTaHUiNHOro
KepyBaHHs. 3a JOMOMOroto AOAAHOr0 A0 3aCTOCYHKY PEXMMY KapTyBaHHS KOPUCTYBaYi MOXYTb BUKOHYBaTN
ABTOHOMHI PEKOHCTPYKLI Ta 34INCHIOBAT TOYHE NAaHyBaHHSA MOJS, HE BUKOPMCTOBYOHM OOAATKOBI NPUCTPOI.
MakcumanibHWiA Yac poboTY MybTa ANCTAHUIMHOIO KepyBaHHs CTaHOBUTE 3 roAvHM 18 XBUAMH i3 BHYTPILUHIM
aKyMynAaTOPOM MiABULLEHO! MICTKOCTI. KOPUCTYBaui TakOXX MOXKYTb OKPEMO MpuadaTyt 30BHILLHIN akyMynsTop,
AKUA MOXKHa BMKOPWUCTOBYBATU ANS NOCTAYaHHS XXMBMEHHS Ha MySbT AUCTaHLIMHOrO KepyBaHHS, o6
NoBHICTIO 3a6e3MeUnTI BiANoBIAHICTL BUMOram TPUBaSIOrO | BUCOKOIHTEHCUMBHOMO BUKOPUCTaHHS.

1. S0BHILLHI @aHTeHM NynbTa 10. CeiTnogjogHun

[OVCTaHLMHOro KepyBaHHS iHOMKaTOpP CTaHy
2. CeHcopHUIA ekpaH 11. CeiTnogiogHi
3. KHonka iHankaTopa iHOMKaTOPW PIBHSA

(3apesepBoBara) 3apsify akymynsTopa 7
4. Pyukin KepyBaHHst 12. BHYTPILLHI aHTeHN /@8
5. BHyTpiwHi Wi-Fi aHTeHn GNSS [@)@» \

13. KHOMKa »VBNEHHS
6. KHonka «Hazap» @l o
@ = 2 @
7. Krorku L1/L2/L3/R1/R2/Rg 14 Kromka 5D © ©® 50 @ =) ©
8. KHorka «[Mose (HanawToByeThCS) = — ®
. « PHEHHS 7

noaomy» (RTH) 15. Krorka «[aysa ‘ ()

9. Mikpodhorm nonboTy>

(3ape3epBoOBaHO)

16. KHonka C3 24. Mopt USB-C @ = ——
17. NiBni HaBIpHWIA OUCK 25. KHoMka nepemyikaHHs L"“ il il '-', P@
18. KHomka poanineHHs/ FPV/Kapra L% @‘®’@®

po3citoBaHHS 26. MNMpaBui HabipHWA @
19. MNepemurkay pexkumy anck @
nonboTy 27. Koneco 0 B
20. BHyTpILWHI aHTEHM NPOKpPY4yBaHHA — ,,m_:
nybTa AUCTAHLAHOrO (3apesepsoBaHo) = |
KepyBaHHA 28. Pyyka ==
21. THi3Oo ons kapTn 29. [yHamik G307 G B52
microSD 30. BeHTunaujiiHwin oTeip @rj -
22. MNopTt USB-A )
31. 3apesepBoBaHi = = -
283. MopTt HDMI . iy g
MOHTaXKHi OTBOPU 58— @__‘
32. Kronka C1 37. KHonka po36.10KyBaHHS 3aQHLOT
33. Kronka C2 KpuLLIKiA

38. CurHan TpuBoru
39. BnyckHuin oTBIp
40. Bigcik ons knova
41. Ckoba o1 pemiHua

34. 3agHs kpuyiLka

35. KHomka po3610KyBaHHs!
aKymynaropa
36. AKyMyNSTOPHUIA BIACIK

[

[MyNbT OMCTaHUIMHOMO KepyBaHHS MOXKe [ocsarati MakcumManbHoi BincTaHi nepenasaHHa (FCC/NCC: 7 km
(4,35 muni); SRRC: 5 kM (3,11 muni); CE/MIC: 4 km (2,49 Mnni)) Ha BIgKPUTOMY MicLLi 663 eneKkTpoMarHiTHUX
nepeLuKop, i Ha BUCOTi NpnbnmaHo 2,5 M (8,2 cyTa).
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TexHiYHI XxapakTepncTuku

o JlitanbHui anapar
Mogenb
Maca

MakcuMarbHa anitHa saral’!

Makc. pjaroHasibHa KonicHa 6a3a
[abaputn

[iana3oH TOYHOCTI 3aBMCaHHS
B MOBITPI (32 YMOB NOTY>XHOrO
curHauty GNSS)

Po6oua vactota?

MoTyxHICTb Nepenasada (EIRP)
Poboua vactota RTK/GNSS

Yac 3aBucaHHs y NoBiTpi

Makc. HanawToByBaHWiA pagjyc
nosLoTy
Makc. aepognHamivHMN onip

Po6oya Temneparypa

* Cnnosa ycTaHOBKa
OsuryHn
Poamip ctatopa
LLBnakicTb gpuryHa (KV)
[MOTY>KHICTb
Mponenepun
[Liametp
KinbkicTb poTopis

3WWDZ-40A

38 kr (6e3 akyMynisTopa)

50 Kr (3 akyMyISTOPOM)

MakcrmanbHa 3niTHa Bara 4n1s po3npuckysaHHs: 90 Kr (Ha piBHi MOpPS)
MakcnmanbHa 3nitHa Bara A1st poacitoBanHs: 101 Kr (Ha piBHI MOpSi)
2184 mm

2800 x 3150 x 780 MM (KOHCONI Ta MPONEenepun PO3KPUTO)

1590 x 1930 x 780 MM (KOHCO PO3KPUTO, & NPOrEeNepn CKIIaAeHo)
1125 x 750 x 850 MM (KOHCOI 1 NpOonenepu CKaneHo)

D-RTK yBIMKHEHO: rOpU30HTaUTbHWI: £10 CM, BepTUKasbHUiA: +10 cM
D-RTK BUMKHEHO:

rOPU3OHTaUTBbHIIA: £60 CM, BepTUKanbHUA: +30 CM (papgapHUii Moay b
YBIMKHEHO: +10 cm)

2,4000-2,4835 ITw, 5,725-5,850 [Ty,

2,4 Ty <20 gbm (SRRC/CE/MIC), <33 gbm (FCC)

5,8 My <33 gbm (SRRC/FCC), <14 obwm (CE)

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5

GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1, BeiDou B1

Bes koprcHOro HaBaHTaxkeHHsT: 18 xB (3N1iTHa Bara 50 kr 3 6aTapeeto
30 000 MA-rog)

[NoBHe 3aBaHTaXXeHHS A1 PO3MNNeHHst: 7 XB (3niTHa Bara 90 kr 3
6atapeeto 30 000 MATOL)

[NoBHe 3aBaHTaXXeHHs [4J151 PO3CcitoBaHHs: 6 XB (3niTHa Bara 101 kr

3 Barapeeto 30 000 MA-ron)

2000 m

6 m/c
Bin 0 °C po 45 °C (8ig 32 °F go 113 °F)

100x33 MM
48 06/xB Ha BOMLT (rpm/V)
4000 Bt/poTtop

54 proiimm (1371,6 Mm)
8

¢ MNopgiiHa cuctema po3npuCKyBaHHSA 3 PO3MNUIIEHHAM

PesepByap ana po3npuckyBaHHs
Ob’em

Po6oue HasaHTaXKeHHs! "
Poanpuckysaui

Mogenb

Kinbkicte

Poamip kpansi

MakcumarbHa ehexTVBHa LUMpUHA
PO3MPUCKyBaHHS"

HarnitansHi nomnn

Tun

MakcumaribHa WBMOKICTL MOTOKY

[MoBHwi: 40 n
[MoBHwWiA: 40 kI

LX8060SZ

2

50-300 MM

11 M (Ha B1COTI 2,5 M Haf, CiNlbCbKOroCNOAAPCHKAMM KYIbTypamMu 3i
LIBUAKICTIO MOJSILOTY 7 M/C)

JlonateBa noMna i3 MarHiTHM NMPUBOAOM
6 n/xB x 2
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© AKTUBHUI HeHanpaenieHu papap 3 oa3oBaHOK aHTEHHOO PELLITKO

Mogenb

BioctexxeHHst MicLieBoCTi

YHkaHHs nepetukoa”

RD2484R

MakcumManbHUIN Haxun y ripcekoMy pexximmi: 30°

[iana3oH BrsBNIEHHS NepeLLKop, (FOPM3OHTaTbHUN): 1,5-50 M

Mone 3opy (FOV): roprsoHTanibHe 360°, BepTrkaibHe +45°

YMOBUM pobOTU: NONIT Ha BUCOTI NoHag, 1,5 M Haf, nepeLUKoaoto 3i
LBWOKICTIO He BinbLue 7 M/c

JlimiT 6e3neyHoi BiacTaHi: 2,5 M (BigCTaHb MK nepefHiM kpaem nponenepis
i NepeLLKOOOO NICNS ranibMyBaHHS!)

HanpsaMoK YHVKaHHS NMepeLLKO,: BCeHanpaBieHe YHYKaHHSA NepeLLKos, y
FOPU3OHTAIBHOMY HAMPSIMKY.

[ianasoH BusBNeHHs NepeLLKof, (yropy): 1,5-30 m

Mone 3opy (FOV): 45°

YMOBW POBOTU: AOCTYMNHO Mif, Yac 31b0TY, MPU3EMIEHHS Ta MigNoMy,

KOS NepeELLKOAA PO3TalloBaHa Ha BiacTaHi noHan, 1,5 M Hag, NiTanbHM
anaparom.

JliMiT 6eaneyHoi BiocTaHi: 3 M (BiaCcTaHb Midk BEPXIBKOIO NiTasibHOMO anapara
i NepeLUKoaok NICNS ranibMyBaHHS!)

HanpsiMoK YHVKaHHS nepeLukop; Bropy

© AKTUBHUI papap 3 pa3oBaHOK aHTEHHOIO PELLITKOI, HarnpaBieHU Ha3an, Ta BHU3

Mogenb

BuaHaderHs sucot!

YHKaHHst nepetuikoa”

© Crctema GiHOKYNISIpHOro 30py
[ianasoH BUMiptoBaHHS
EdbextviBHa LUBUOKICT BUABIEHHSA
Mone 3opy (FOV)
Pobo4ye cepenosuLLe

© [lynbT OUCTaHLIAHOrO KepyBaHHS
Mogenb
GNSS
ExpaH

Po6oya Temneparypa
[LianazoH Temnepatyp 36epiraHHs

Temnepartypa 3apspKaHHs

XimMi4Ha crucTema BHYTPILLHBOrO
aKkyMyigTopa

YHac poboTy Bif, BHYTPILLHBEOrO
aKymynsTopa

122

RD2484B

[ianasoH BU3Ha4eHHs BUCOTU: 1-45 M

Pobounin pianasoH ctabinizauii: 1,5-30 m

[iana3oH B1siBNEHHs nepellkop, (Hasag): 1,5-30 M

Mone 3opy (FOV): ropusoHTanibHe +60°, BepTukasnbHe +25°

YMOBM PoBOTU: AOCTYMHO i, Yac 3M1b0Ty, NPU3EMIIEHHS Ta NiAYoMy, KON
BiiCTaHb MK 320HBOIO HaCTVHOIO NiTasIbHOMO anapara Ta NePELLKOAO
CTaHoBWTL NoHap, 1,5 M, a WBMAKICTL NiTaIbHOro anapara CTaHOBUTL He
GinbLue 7 m/c.

JliMiT 6e3nedHoi BiocTaHi: 2,5 M (BigCTaHb MK nepefHiM Kpaem nponenepis
i MePEeLLKOAOIO MICA raslbMyBaHHs!)

HanpsiMoK YHVIKaHHS nepeLukop; Hasag,

0,4-25m
<10 m/c
["opudoHTanbHe: 90°, BepTukansbHe: 106°

ﬂ.OCTaTHG OCBIT/IEHHSA Ta B/aOMME OTOYEHHA

RM700B

GPS + Galileo + BeiDou

CeHcopHuii PK-aucnnei i3 giaroHansnto 7,02 aroima, po3aiibHO0
3partHicTio 1920x1200 nikcenis | BUCOKVM piBHem sickpasocTi 1200 ka/M
Big -20 °C po 50 °C (8ig -4 °C po 122 °F)

MeHLwwe ogHoro micsugt: Big -30 °C no 45 °C (8ig -22 °F go 113 °F)

Bin, ogHoro oo Tpbox Micauis: Big, -30 °C o 35 °C (Big -22 °F go 95 °F)
Bin Tpbox Micsuis go ogHoro poky: Bin -30 °C no 30 °C (sig -22 °F oo
86 °F)

Bin 5 °C o 40 °C (Big 41 °F no 104 °F)

LiNICoAIO2

3 roauHm 18 xsunmH



Yac poboT Bif, 30BHILLHBOrO
akymyngTopa

Tvin 3apsmKaHHs

Yac sapsampkaHHs

O3 Agras

Pobouya yacToTta

MoTy>xHICTb Nepenasaya (EIRP)
MakcumanbHa BincTaHb

2 rOAMHY 42 XBANIMHA

PekomMeHayeThCs BUKOPUCTOBYBATY 3apsiaHni npucTpii USB-C,
CepTUhIKOBaHMIN Ha MICLIEBOMY PIBHI, i3 MGKCMaITBHOK HOMIHTBHOO
MOTY>KHICTIO 65 BT i MakcumanbHo Hanpyroo 20 B, Hanpviknan,
nopTaTVBHUIA 3apsaHvii npucTpin DJI 65W.

2 rogyHV ANs BHYTPILLHBOrO ab0 BHYTPILLHBOMO Ta 30BHILLHBOMO
aKymynsTopa (Kosm nynbT AUCTaHUJHOMO KepyBaHHS BUMKHEHO 1
BUKOPWCTOBYETLCS CTaHAAPTHUIN 3apsiaHviA npucTpin DJI)

2,4000-2,4835 [Ty,
2,4 T <33 gbM (FCC), <20 gEm (CE/SRRC/MIC)
7 kM (FCC), 5 kM (SRRC), 4 kv (MIC/CE)

nepenasaHa (663 chisnHHIIX Ta eNEeKTPOMArHITHVX NEPELLKOL, | Ha BACOTI 2,5 M)
Wi-Fi

[MpoTokon WiFi 6

Po6oua yacToTa” 2,4000-2,4835 ITu, 5,150-5,250 Ty,

MoTyxHICTb Nepenasadya (EIRP) 2,4 T <26 gbm (FCC), <20 nbm (CE/SRRC/MIC)

5,1 Ty <26 obm (FCC), <23 nbm (CE/SRRC/MIC)

Bluetooth

[MpoTtokon Bluetooth 5.1
Poboua yacTtota 2,4000-2,4835 Ty,
Moty»xHicTe Nepepasaqa (EIRP) <10 pbm

[1] 3actocyHok DJI Agras Mae iHTenekTyanbHy yHKLI0 PEKOMEHYBaHHS Bar KOPVYCHOMO HaBaHTaXKeHHs pesepByapa A/1s
PO3CitoBaHHS BiAMOBIAHO A0 MOTOYMHOrO CTaHy Ta OTOYEHHS NiTaslbHOro anapara. He nepeBuLLyTe peKOMeHZOoBaHW NiMiT
Barvi KOPVICHOrO HaBaHTaXKEHHS! Mif, Yac AofaBaHHS MaTepiany B pe3epsyap A5 PO3CitoBaHHS. IHaKLUe Le MOXe BNVHYTU Ha
6e3neky NoaboTy.

[2] Yac 3aBvcaHHs B NOBITPi OTPUMAHO Ha PiBHI MOPS 3i LWBMAKICTIO BITPY MEHLW HX 3 M/C Ta 3a Temnepatypu 25 °C (77 °F).
Tinbkv Ans AoBigKN. JaHi MOXXYTb BiAPI3HATUCS 3aU1eXKHO Bif, HABKOMLLHBOTO cepefosyia. PakTnyHi pedynstat mae 6ytn
nepesipeHo.

[3]

[4] EchekTBHWI fiana3oH BUSIBNEHHS 3anexXWTb Bif, Matepiay, NONOXKEHHs, (POPMM Ta iHLMX BNACTUBOCTEN NEPELLKOAV.

[5]

LLInpyHa po3nprCKyBaHHs 3a1eXUTb Bif, (PakTUHHNX POBOHMX CLEHaPIIB.

Yactotn 5,1 [Ty € 3abopoHeHMM B Aesknx KpaiHax. Y aeskux kpaiHax yactoty 5,1 [T, [03BONEHO BUKOPUCTOBYBATU NnILLE

B MPVIMILLIEHHI.

3aBaHTaKTe IHCTPYKLil0 3 eKcrinyarauii, LLOo6 oTprMaTy 40AaTKOBY iHOPMAaLLito:
https://www.dji.com/t40/downloads
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